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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

UN SYSTEME D’INTERFACE POUR INSTRUMENTS DE MESURAGE
PROGRAMMABLES (BITS PARALLELES, OCTETS SERIE)

Premiére partie: Spécifications fonctionnelles

spécifications électriques, specifications mécaniques, app ¢me

PREAMBULE
1) Les tés d’Etudes
ou s ure possible
un g
2) Ces 5 nationaux.
3) Dar Hoptent dans
leugs regles nationales le texte~de la recomma datl 2 [ > U iti i permettent.

Toy
étre i

du possible,

La pré

Le j est en 1974,

A 13 des Comités
nationg h1)26, furent

soumis|

Les
ué Etats-Unis &’ Amériqué Roumanie

Allemagne Finlande Royaume-Uni
Autriche Hongrie Suede
Belgique Italie Suisse
Canada Japon Turquie
Danemark Pologne
Espagne Portugal

Un projet séparé, document 66(Bureau Central)24, de la section 4, Spécifications mécaniques, fut soumis aux Comités
nationaux pour approbation selon la Régle des Six Mois en aott 1976.

Les Comités nationaux des pays suivants se sont prononcés explicitement en faveur de la publication:

Afrique du Sud (République d”) Hongrie
Allemagne Italie
Autriche Pays-Bas
Belgique Royaume-Uni
Danemark Suede

Egypte Suisse

France Turquie
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

AN INTERFACE SYSTEM FOR PROGRAMMABLE MEASURING
INSTRUMENTS (BYTE SERIAL, BiT PARALLEL)

Part 1: Functional specifications, electrical specifications, mechanical specifications,

system applications and requirements for the designe

FOREWORD

1) The fornjal decisions or agreements of the IEC on technical matters pre Rarg ochni i ich| all the
National | Committees having a special interest therein are repfesé ible, i ational
consensup of opinion on the subjects dealt with.

2) They hay in that
sense.

3) In order Dpt the
text of the Etween
the IEC latter.

This standard has been prefiared by 1 ica Mimittee No. 66, Electronic Measuring Equipment.
The first g e Hague in 1973 with a subsequent draft discussed at the meetipg held

in Bucharest|i

As a resu s neeting aft, Document 66(Central Office)22, was submitted to the National Committees for
approval under the ule\in November 1975. Amendments Document 66(Centra1 Office)26, were submitted to the
National Cofs N 3

The Natio mittees of\the following countries voted explicitly in favour of publication:

Italy Sweden
Belgium Japan Switzerland
c & Potamd TUrKCy
Denmark Portugal United Kingdom
Finland Romania United States of America
Germany South Africa (Republic of)
Hungary Spain

A separate draft, Document 66(Central Office)24, Section Four, Mechanical Specifications, was submitted to the National
Committees for approval under the Six Months’ Rule in August 1976.

The National Committees of the following countries voted explicitly in favour of publication:

Austria Italy

Belgium Netherlands

Denmark South Africa (Republic of)
Egypt Sweden

France Switzerland

Germany Turkey

Hungary United Kingdom
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Le Comité national du Japon a voté négativement, car il ne pouvait accepter le type de connecteur défini dans I'article 26. Le
Comité national des Etats-Unis a voté négativement pour les mémes raisons en donnant pour commentaire:

«Des instruments satisfaisant aux exigences de la présente norme sont utilisés en liaison, ou a proximité d’équipements de
communication. Ces derniers utilisent un connecteur mécaniquement compatible a celui spécifié dans cette norme, mais dont les
spécifications électriques sont dangereusement incompatibles (pour 'équipement). Le Comité national des Etats-Unis s’oppose
a la normalisation exclusive d’un connecteur permettant des dommages sérieux de I'équipement si deux classes d’appareillage
sont interconnectées par inadvertance. Le Comité national des Etats-Unis souscrit aux exigences fonctionnelles et électriques de
cette norme, et son vote négatif n’est basé que sur la spécification exclusive d’un connecteur que la pratique aux Etats-Unis
trouve inacceptable.»

Autres publications de la CEI citées dans la présente norme:

Publications n° 50:  Vocabulaire Electrotechnique International

Chapitre 351: Commande et régulation automatiques.
68:  Essais fondamentaux climatiques et de robustesse mécanique
68-1: Premiére partie: Généralités.
348: Régles de sécurité pour les appareils de mesure électroniques,
359: Expression des qualités de fonctionnement des équipement;

&
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The Japanese National Committee cast a negative vote because it could not accept the connector type specified by Clause 26.
The United States National Committee cast a negative vote for the same reason with this comment:

“Instruments meeting the requirements of this standard are used in conjunction with, or in proximity to, communications
equipment using a connector mechanically compatible with the one specified in this standard, but with electrical specifications
that are dangerously (to equipment) incompatible. The United States National Committee opposes the exclusive standardiza-
tion of a connector which can allow serious equipment damage to occur if two classes of equipment are inadvertently intercon-
nected. The United States National Committee endorses, however, the functional and electrical requirements of this standard
and its negative vote is based solely on the exclusive requirement for a connector which United States practice finds unaccept-
able.”

Other 1EC publications quoted in this standard:

Publications Nos. 50:  International Electrotechnical Vocabulary
Chapter 351: Automatic Control.
68:  Basic Environmental Testing Procedures
68-1: Part 1: General
348: Safety Requirements for Electronic Measuring Apparatus.
359: Expression of the Functional Performance of Electronic Measurin

&
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Avertissement pour le constructeur d’appareils:

1. La présente norme définit une interface afin d’assurer que des messages puissent étre échangés de
facon non ambigué entre deux ou plusieurs appareils d’un systéine, mais elle ne garantit pas que
chaque appareil interprétera correctement tous les messages qui pourront lui étre envoyés, ni qu’il
émettra correctement tous les messages nécessaires. Les caractéristiques de I'interface spécifiée ici
par cette norme autorisent une assez grande latitude d’interprétation, de sorte que des appareils
conformes a la présente norme, une fois interconnectés, peuvent ne pas étre compatibles du point
de vue opérationnel.

Le constructeur d’appareils doit étre suffisamment averti des caractéristiques des systémes
auquel son appareil pourra étre incorporé, afin de sélectionner l'option correcte parmi celles
prgposées par cette norme. De méme, un configurateur de systeme doit éfre suffisanmment averti
des i
tec

ement les

1 assurant
la d suivre les
rég compati-

bili
teu
cin
sys

bs utilisa-
5 sections
bres a un

2. 114 surent un
boi fois que des équipements ¢onstruits
ind mun. Afin de donner a I'utilisfiteur une

lier : : t\yne marge desécurité suffisante: conception des ables de

rac ; i sighaux paraSites transitoires des lignes omnibus|de com-
mande et de gestion, 1&g i 3 itement des signaux de gestion et de commande lors de
chapgements de\a s > ! bus. Il est envisage de préparer des directivgs supplé-
mentaires su i i 3 onstructeur.

Notice
3. L’interfage sifi la présente norme utilise des procédés protégés par des brevety, unique-
me 1°CO s diglogue a trois lignes défini aux articles 6 et 7 et résumé a ’gnnexe B.
IFa R otechnique Internationale attire ’attention sur le fait que le pjocédé de
dia a_troj défini aux articles 6 et 7 fait ’objet d’un brevet aux Etats-Unis et de brevets

étr: ts parais-
se jet des articles 6 et 7 de la position
qud i a—Hewlett-Packard—Ceompan A ; : isposée a

accorder a quiconque souhaiterait Iobtenir une licence pour I'exploitation de ces brevets a des
conditions raisonnables et non discriminatoires.

Le dossier des engagements de la Hewlett-Packard Company a cet égard (lettre d’intention sur
attribution de licences, offre de licence, et formulaires de licence) a été déposé a la Commission
Electrotechnique Internationale et peut étre consulté par toute les parties intéressées au Bureau
Central de la CEL

Les détails de licence peuvent étre obtenus aupres du Département juridique de la Hewlett-
Packard Company, a I’adresse suivante:
1501 Page Mill Road
Palo Alto, Californie, 94304
Etats-Unis d’ Amérique
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Notice to the device designer:

1. This standard defines an interface with the object of ensuring that messages may be communicated
in an unambiguous way between two or more devices in a system, but does not guarantee that each
device will interpret properly all possible messages sent to it or will generate properly all necessarv
messages. A wide latitude of interface capability is permitted within the scope of this standard
which may permit operational incompatibility among interconnected devices.

A device designer shall have sufficient awareness of the characteristics of systems which might
include his device in order to select correcily among the options provided in this standard. Like-
wise, 4 system configurator shall have sufficient awareness of the options inclided In each pf the
devices in his system in order to ensure that correct communication techniq

Thiy standard does not specify the device-dependent or operatig A i ited for
complg¢te system compatibility. Therefore, following the rules ang pro edure i ndard
alone will not guarantee unconditional compatibility. Devige i must
adherq to the guidelines and requirements specified in Secti nd the
unique em.

2. The in itions
where |i a—eOmmon system. To give pdded

assurarj ion to these points by allowing ade-
quate de eptibility on control and manag¢ment
bus sii: ines, i ignals when the source of bus megsages
changef. iti ideline t igh subjects, are under consideration.

3. The in i 3 andard includes patented matter which pertains only to the three-
wire h3 Ki ghiout Clauses 6 and 7 and summarized in Appendix B.

The at . technical Commission calls attention to the fact that it is claimefd that
the thr i e-defined throughout Clauses 6 and 7 is the subject of one United [States
patent|and ceorresponding patents of foreign countries owned by the Hewlett-Packard Conjpany.
Althoygh these pateiits appear to cover the subject of Clauses 6 and 7 in this I EC publicatidn, the

IEC t(. 1\\40 T }}Uoltl\}ll 'Vlth rCSpCCt L\.’ Yul\/llt Yu}ldll_y Th\/ H\le\/ll Paul\cud CUllllJﬂll.y hab d Sured
the IEC that it is willing to grant a licence under these patents on reasonable and non-discrimina-
tory terms and conditions to anyone wishing to obtain such a licence.

The Hewlett-Packard Company’s undertakings (policy letter on licencing, the licence offer, and
the form of licence) in this respect are on file with the International Electrotechnical Commission
and available for inspection by all interested parties at the IEC Central Office.

The licence details may be obtained from the Legal Department of the Hewlett-Packard Com-
pany whose address is:

1501 Page Mill Road,
Palo Alto, California, 94304,
USA.
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UN SYSTEME D’INTERFACE POUR INSTRUMENTS DE MESURAGE
PROGRAMMABLES (BITS PARALLELES, OCTETS SERIE)

Premiére partie: Spécifications fonctionnelles,
spécifications électriques, spécifications mécaniques, application du systéme
et régles pour le constructeur et Putilisateur

SECTION UN — GENERALIT

1. Deomaine d’application et objet

1.1 Domaine d’application

1.1.1 ecter des
nstruments de mesyrag »parei program-
mables a d’autres appa i i rumenta-

101.

1.1.2 | Cette n ‘
Hans lesquels:

Entre eux,

e dépasse

e dépasse

Tesspécitications fonctionnclies de base de celte Morme peuvent ¢me utilisées dans des
applications plus difficiles: distances plus longues, instruments plus nombreux, immunité au bruit
accrue, ou combinaisons de ces facteurs. Des spécifications électriques et mécaniques différentes
peuvent &tre nécessaires (par exemple configuration symétrique des circuits, logique a seuils
¢élevés, connecteurs spéciaux ou configurations de cable particulieres) pour ces applications.

1.1.3 Cette norme peut aussi €tre applicable a d’autres éléments de systéme d’instrumentation tels
que: appareils de traitement, de stimulus, de visualisation, ou mémoire et unités terminales
utiles dans des systemes d’instrumentation.

1.1.4 Cette norme s’applique de manic¢re générale aux configurations d’essais de laboratoire et de
production, milieux électriquement peu perturbés ayant des dimensions physiques réduites (dis-
tances entre les composants du systéme).
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AN INTERFACE SYSTEM FOR PROGRAMMABLE MEASURING
INSTRUMENTS (BYTE SERIAL, BIT PARALLEL)

Part 1: Functional specifications, electrical specifications, mechanical specifications,
system applications and requirements for designer and user

SECTION ONE - GENE

1. Scope and object

1.1 Scope

1.1.1 This standard is applicable to interface CMSNS interconnect both programmable and
noh-programmable eleetronic preasuring apparatus with other apparatus and accessories| neces-

sarly to assemble instrurmge

1.1.2 This stand i tertacé of instrumentation systems, or portions of them, in
whiich: (

- ange : perconnected apparatus is digital (as distinct from analogue);

ped 15;

20 m;
econd.

he basic Tunctional specifications of this standard may be used i digital mterface applica-
tions which require longer distances, more devices, increased noise immunity, or combinations
of these. Different electrical and mechanical specifications may be required (e.g., symmetrical
circuit configurations, high threshold logic, special connectors or cable configurations) for these
extended applications.

1.1.3 This standard may also be applicable to other instrumentation system elements such as proces-
sors, stimulus, display, or storage devices, and terminal units found useful in instrumentation
systems.

1.1.4 'This standard applies generally to laboratory and production test environments which are both
electrically quiet and restricted as to physical dimensions (distances between the system compo-
nents).
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1.1.5 Dans son application principale, cette norme propose un systéme d’interface pour intercon-
necter un appareil indépendant a un autre appareil par des moyens extérieurs. Cette norme peut
aussi s’appliquer a l'interconnexion des sous-ensembles internes au sein d’un équipement auto-
nome.

1.2 Objet

La présente norme a pour objet de:

— définir un systtme d’usage général pour utilisation dans des applications a distance limitée;
établir des prescriptions d’interface, foncti i éeapi jnvariables
pour les différents appareils, leur permettant d’étre interconnectés dt de ¢ iquer sans
ambiguité par I'intermédiaire de I'interface du systéme;

— établir la terminologie et les définitions se rapportant a ce syst

— rendre possible I'interconnexion d’appareils provenant de S au sein
d’un systéme fonctionnel donné;

— permettre aux appareils ayant une large gamme de ; plus com-
plexe, d’étre interconnectés simultanément dans

T tous les

ctéristiques fonctionnelles des

gtendu de

ativement peu onéreux et pernpet I'inter-

1.2.1 entation a

mentation

appareils de

t des équipe-
2. Définitiens

Dans cette norme et dans la mesure ol une distinction plus précise n’est pas nécessaire:

— le terme «systéme» s’emploie pour un systéme d’interface a bits paralleles et a octets série qui
comprend en général tous les circuits, cibles, connecteurs, répertoire de messages et proto-
coles de contrdle pour effectuer sans ambiguité des transferts de données entre appareils;

— le terme «instrument» ou «appareil» s’emploie pour tout instrument de mesurage program-
mable, ou autre unité connectée au systeme d’interface, qui dialogue a travers I'interface du
systéme et conformément a sa définition.

Les définitions ci-apres sont applicables dans la présente norme.

Cet article ne comprend que des définitions générales. D’autres définitions détaillées sont
données au fil des articles et paragraphes.
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1.1.5 A primary focus of this standard is to set forth an interface system to interconnect self-
contained apparatus to other apparatus by external means. This standard may be also applied to
interconnect the internal subsections within a self-contained equipment.

1.2 Object
This standard is intended:

— to define a general-purpose system for use in limited distance applications,

- to_specify the device-independent mechanical, electrical, and functional >quire-
ents which apparatus shall meet in order to be interconnected and con hmbig-
ously via the system,

- func-

- - to be

ipterconnected to the system simultaneously,

— to permit direct communication between apparg to be

fouted to a control or intermediate unit,

—~ tp define a system with a mini tics of

4pparatus connected to the syste

! n’over a wide range of datq rates,

! -cost and permits the interconnpection

q

-1
1.2.1 T to the
ex¢ mance

req

Notg. Measur-

pasuring
2. Definitions

Throughout this standard, and in so far as further distinction is not necessary:

— the term “system” denotes the byte-serial, bit-parallel interface system that, in general,
includes all circuits, cables, connectors, message repertoire, and control protocol to effect

u

nambiguous data transfer between devices;

— the term “device” or ‘“‘apparatus” denotes any programmable measurement device or other

p

roduct connected to the interface system that communicates information via, and conforms

to, the interface system definition.

The following definitions apply for the purpose of this standard.

This clause contains only general definitions. Detailed definitions are given under the head-
ings of further clauses and sub-clauses, as appropriate.
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2.1 Termes généraux du systéme

2.1.1 Systéme (d’apreés Vocabulaire Electrotechnique International (V.E.I.) 351-01-01)

Ensemble d’éléments interconnectés, constitué de facon a atteindre un objectif défini en
remplissant une fonction spécifiée.

Note. — Le systéme est considéré comme séparé de ’environnement et des autres systémes extérieurs par une surface
imaginaire qui coupe leurs liaisons avec le systéme considéré. A travers ces liaisons, le systeéme est affecté par
I'’environnement, est actionné par des systémes extérieurs ou agit lui-méme sur I’environnement ou les systemes
extérieurs.

212 l’llltlfub(f

Frontiere commune appartenant a un systéme considéré et a ou a des
parties d’'un méme systéme, a travers laquelle une information cirge
2.1.3| Systéeme d’interface
Ensemble des €léments mécaniques, électriques et fafiction i différents
appareils, et nécessaires dans une interface pour e ica une série
d’appareils. Les cables, les connecteurs, les circui définitions
des signaux sur les lignes, les conventions de s logiques
2.1.4
tat de ses

2.1.5

s a linter-

2.1.6

les locales
rentes (on

217

Mesure dans laquelle les appareils congus conformément a toutes les dispositions de cette
mmﬁmmmmdﬁcm—mr—w—einA i é theé ifteati : patibilité

mécanique, électrique, fonctionnelle).

2.1.8 Cycle de dialogue

Processus ou des signaux numériques déterminent le transfert de chaque octet a travers
Pinterface au moyen d’une suite interdépendante de signaux d’état et de commande. Une «suite
interdépendante» est une séquence définie d’événements dans laquelle un événement de la
séquence doit se produire avant que I’événement suivant puisse se produire.

2.1.9 Instrument de mesurage (appareil de mesure) programmable

Instrument de mesurage (appareil de mesure) qui effectue des opérations spécifiées sur com-
mande du systéme et qui peut transmettre les résultats de mesure au systéme.
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2.1 General system terms

2.1.1  System (from International Electrotechnical Vocabulary (L.E.V.) 351-01-01)

A set of interconnected elements constituted to achieve a given objective by performing a
specified function.

Note. — The system is considered to be separated from the environment and other external systems by an imaginary
surface which cuts the links between them and the considered system. Through these links, the system is affected
by the environment, is acted upon by external systems, or acts itself on the environment or the external systems.

common boundary between a considered system and another systery, of betweenparfs of a

e set of device-independent mechanical, electrical and/functi S erface
necgssary to effect communication among a set of deviees. S ; iver and
logic
its are typical system elements.

2.1.4 Prpgrammable
That characteristic of a device that fmakes_it capab

intefnal circuits to perform a specific ta k(s%

2.1.5 Rdmote control

Al method whereb
enable the @’n ‘

2.1.6 Ld

accepting data to alter the state| of its

ble via its electrical interface connection in orfler to

ice 1S programmable by means of its local (front or rear panel)
control i ; device to perform various tasks. (Also referred to as m{anual

when

hich devices may be interconnected and used, without modification,

H-OY Sie aRaarg gomoeenamncar; ar, 1t O11d

2.1.8 Handshake cycle

The process whereby digital signals effect the transfer of each data character across the
interface by means of an interlocked sequence of status and control signals. Interlocked denotes a
fixed sequence of events in which one event in the sequence must occur before the next event
may occur.

2.1.9 Programmable measuring apparatus

A measuring apparatus that performs specified operations on command from the system and
may transmit the results of the measurement(s) to the system.
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2.1.10 Unité terminale

Appareil qui termine le systtme d’interface considéré, au moyen duquel une connexion
(incluant un transcodage si nécessaire) est faite entre le systéme d’interface considéré et un autre
systeme d’interface externe.

2.2 Signaux et chemins

2.2.1 Signal

Représentation physique d’une information.

Remarque. — 11 s’agit, pour cette norme, d’une définition restrictive de ce qui est souvent(appelé xgignab dans le sens le
plus général. Elle ne s’applique, ci-apres, qu’a des signaux électriques nupfégy

2.2.2)  Paramétre d’un signal

Paramétre associé a une grandeur électrique dont la valé s, véhicule

I'information.
2.2.3 Niveau du signal

Valeur du signal exprimée par rapport a
cette norme, il s’agit de signaux dextensio

ence~¢hoisie arbitrairement (dans

2.2.3.1 Etat haut

Niveau du signal le plus posifif, utili S ésenter le contenu d’un message spécifique
associé a I’'un des den

2.2.3.2 Etat bas

Niveau du sig
associé X4

isé pour représenter le contenu d’un messagg spécifique

224

s messages

2.2.5

! u’un mot-
machine (il $’agit souvent d’un octet).

2.2.6 Omnibus (ou bus)
Ligne de signal (ou ensemble de lignes) utilisée par un systéme d’interface a laquelle est
connecté un certain nombre d’appareils et sur laquelle les messages sont véhiculés.
2.2.6.1 Ompnibus unidirectionnel
Omnibus utilisé individuellement par tout appareil pour la transmission de messages a sens
unique, c’est-a-dire soit seulement pour I’entrée soit seulement pour la sortie.
2.2.6.2 Omnibus bidirectionnel

Omnibus utilisé individuellement par tout appareil pour la transmission de messages dans les
deux sens, c’est-a-dire pour I'entrée et la sortie.
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2.1.10  Terminal unit

An apparatus that terminates the considered interface system and by means of which a
connection (including code translation, if required) is made between the considered interface

system and another external interface system.

2.2 Signals and paths

2.2.1  Signal

The physical representation of information.

Notg. — For the purpose of this standard, this is a restricted definition of what is often calle
sense, and hereinafter refers to digital electrical signals only.

_in the|

2.2.2  Signal parameter

tior}.

2.2.3  Slenal level

general

That parameter of an electrical quantity whose value or sequé : informa-

he magnitude of a signal compared to an arbitrary refe e case

of this standard).

2.2.3.1 igh state

e relatively more positive signal( level used

with one of two binary log

2.2.3.2 |Low state

The relatively leg
with one of t

worf. (Frequently‘connotes a group of eight bits.)

2.2.6 Bus

ciated

ciated

ymong

A signal line or a set of signal lines used by an interface system to which a number of devices

are connected and over which messages are carried.

2.2.6.1 Unidirectional bus

A bus used by any individual device for one-way transmission of messages only, i.e. either

input only or output only.

2.2.6.2  Bidirectional bus

A bus used by any individual device for two-way transmission of messages, i.e. both input and

output.


https://iecnorm.com/api/?name=f19c226394a715c4c7b1cee4127d1c51

- 20—
2.2.7 Octets série

Séquence de octets formés de bits paralléles, utilisée pour véhiculer une information sur un
omnibus commun.

2.2.8  Bits paralléles

Jeu d’é1éments binaires de données simultanément présents sur un méme nombre de lignes de
signal utilisées pour véhiculer I'information. On peut traiter des bits paralléles soit simultané-
ment en tant que groupe (octet) ou indépendamment en tant que bits de données individuels.

3.  Yue générale du systeme d’interface

3.1 |Objectif d’un systéme d’interface

3.1.1 fficace qui

tiennent a

e, appelés

s véhicule
d’appareil.

cette norme.

3.2

3.21 nttaux pour

reils d’un

- uh appareil agissant en tant que parleur;

— un appareil agissant en tant que controleur.

Note. - L utilisation des termes écouter et parleur est limitée a cette norme, dans le but de mieux définir le rdle des

appareils considérés. Elle est destinée a éviter toute confusion avec d’autres termes techniques tels que émetteur
et récepteur.

3.2.2 Dans le contexte du systeme d’interface décrit dans cette norme:

a) Un appareil capable d’écouter peut recevoir un message d’interface a son adresse lui donnant
’ordre de recevoir des messages d’appareil en provenance d’un autre appareil connecté au
systéeme d’interface.

b) Un appareil capable de parler peut recevoir un message d’interface a son adresse lui donnant
Tordre d’envoyer des messages d’appareil & un autre appareil connecté au systeme d’inter-
face.
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2.2.7 Byte serial

A sequence of bit parallel data bytes used to carry information over a common bus.

2.2.8 Bit parallel

A set of concurrent data bits present on a like number of signal lines used to carry informa-
tion. Bit parallel data bits may be acted upon concurrently as a group (byte) or independently as
individual data bits.

3. Interface system overview

3.1 Intefface system objective

3.1.1 The overall purpose of an interface system is to prévide-a ' K over
whith messages are carried in an unambiguous ya § pvices.

3.1.2 MEssages (quantities of informatio i i ace system belong to either ¢f two
broad categories:

sages;

y, but
erdent

essages.
Note|— The deta@: ifivation of devicedependent messages is beyond the scope of this standard.

link requires three basic functional elements to organize and

ation to be interchanged among devices:

o

— adevice acting as a falker;

— adevice acting as a controller.

Note. — The terms talker and listener have specialized meanings in this standard to better describe the role of devices.
These terms are used in order to avoid confusion with other technical terms such as transmitter and receiver.

3.2.2 In the context of the interface system described by this standard:
a) A device with the capability to listen can be addressed by an interface message to receive

device-dependent messages from another device connected to the interface system,

b) A device with the capability to talk can be addressed by an interface message to send device-
dependent messages to another device connected to the interface system.
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¢) Un contrdleur peut appeler d’autres appareils en tant que parleur ou écouteur. En plus, cet
appareil peut envoyer des messages d’interface pour ordonner ’exécution d’actions définies
dans les appareils. Un appareil n’ayant que cette capacité n’envoie ni ne regoit de messages

d’appareil.

Note. — L' utilisation du mot «contrdleur» dans cette norme s’applique strictement a la gestion du systéme d’interface et
n’implique pas les larges capacités typiquement associées au mot «contrdle» dans le contexte du traitement de
données. Une définition plus détaillée du contrdleur sera donnée dans la section deux pour distinguer différentes

capacités du controleur utilisées dans le systeme d’interface.

3.2.3 Les fonctions de parleur, d’écouteur et de contréleur peuvent exister seules ou en combinaison
dans chacun des appareils interconnectés par le systéme d’interface, comme I'indique la figure 1,

page 24.

3.2.4

les états
Ervention.
roleur, un
fres appa-

hitial et le
multanées

1 Wistance permet a I’appareil de fonctiopner selon
programme sur 1’omnibus, ou par dep données

3.3

3.3.1 end un jeu de 16 lignes utilisées pour véhiculer toute ['informa-
t messages d’appareil) entre appareils interconnectés.

3.3.2 essAges_peuvent étre codés sur une ligne ou un jeu de lignes en fonction du contenu

3.3.3| ILastructure“de ’omnibus est composée de trois jeux de lignes:

— omnibus de données, huit lignes;
— omnibus de contréle du transfert des octets de données, trois lignes de signal;
— omnibus de gestion de I'interface, cinq lignes de signal.

La figure 1, illustre la configuration de base des voies de communication.

3.3.3.1 Un jeu de huit lignes d’interface véhicule tous les messages d’interface a sept bits et les

messages des appareils:

a) ENTREE/SORTIE DE DONNEES 1 (DIO1);

h) ENTREE/SORTIE DE DONNEES 8 (DIO8).
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¢) A device with the capability to control can address other devices to listen or to talk. In
addition, this device can send interface messages to command specified actions within other
devices. A device with only this capability neither sends nor receives device-dependent
messages.
Note. - The use of the word controller throughout this standard applies strictly to the management (control) of the
interface system and does not imply the broad capabilities typically associated with the word in the data

processing context. Further classification of the controller will be made in Section Two to distinguish between
different types of controller capabilities used in the interface system.

3.2.3 Listener, talker, and controller capabilities occur individually or in any combination in devices
interconnected via the interface system as shown in Figure 1, page 25.

324 In erface
mes
a) 1 some
: 1 then
) rvice.
b) pller’s
d other
q e] poll
1
c) a device with the ability to be initial-
iped or triggered, on command from is may occur simultaneously with
gither selected devicgs™ar all devices\in a
d) 1 i the ability to select between programme
l
3.3 Mesg
3.3.1 Th of 16 signal lines used to carry all information, intprface
mes messages, among interconnected devices.
332 M d on one signal line or on a set of signal lines as determined by the
particu contefit and its relationship to the interface system.
3.3.3 THe bus-structure’is organized into three sets of signal lines:
— data bus, eight signal lines;

— data byte transfer control bus, three signal lines;
— interface management bus, five signal lines.

Figure 1 illustrates the basic communication paths.

3.3.3.1 A set of eight interface signal lines carries all 7-bit interface messages and the device-
dependent messages:

a) DATA INPUT OUTPUT 1 (DIO1);

#) DATA INPUT OUTPUT 8 (DIOS).
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APPAREIL A

Capable de parler, d'écouter

et de contrbler

(Exemple: Calculateur)

APPAREIL B

N

(

f—\\ Omni 3
1 [ N

Capable de parler et d’écouter

(Exemple: Voltmeétre numérque)

mnibus de contréle du
transPert de I'octet de donnéej

Lo/ [/

) (Trois lignes de signaux

(

APPAREIL C

=
\\

Capable seulemént’d écoute

R
AN

<N\

Omnibus de gestiond’interfa

(Cinqg lignes de signau

APPAREIL\D

ent d& parier

(EMe: Lecteur de bande)

__$D|o1...s

BAML

NRFD
NDAC

IFC

ATN

SRQ
REN

EQI

FIG. 1. — Possibilité de I'interface et structure des omnibus.

=
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Able to talk, listen and control

/ﬂQ{m bus

= PN
{Exampre-Carcuratory

DEVICE B

N

Able to talk and listen

(Example: Digital voltmeter)

DEVICE C

(8 signal es)

N

transfer control bus

B@ta b

T

Only ableto ligte

A1)

DEVICE

I/\/
\
\

(8signal lines)

K%

Interface management bus

NA
(Ex@ezs nal gendratqr) < />
O\
_/

Only able totalk

N

Mle: Tape reader)

(5signal lines)

$D|o1...8

DAV

NRFD
NDAC

IFC

ATN

SRQ

REN
EOI

FIG. 1. — Interface capabilities and bus structure.
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Les octets de message sont véhiculés sur les lignes de signaux DIO:

— sous forme de bits paralleles/multiplets série;

— de facon asynchrone;

- de facon bidirectionnelle.

Note. — Un message peut étre véhiculé sur une ligne individuelle de signal DIO si nécessaire.

Un jeu de trois lignes d’interface est utilisé pour transférer chaque octet de donnée sur les
lignes DIO depuis un parleur ou un contréleur a tous les écouteurs:

a) La ligne DONNEE VALIDEE (DAV = DATA VALID) est utilisée pour indiquer que

Tinformation sur fes tignes DO estdisponibie et vatide:
) La ligne PAS PRET A RECEVOIR (NRFD = NOT READY
pour indiquer que le(s) appareil(s) n’est (ne sont) pas prét(s) a aete
) La ligne DONNEE NON ACCEPTEE (NDAC = NOT DA

dt utilisée

t utilisée

pis lignes

3.3.33 a travers
l[interface
d ment les
données.
4) n contro-
b tous les
appareils interco
¢) La ligne SERNIC un appa-
reil) pour indiqu ibn de la
séqueng
d) La ligne\t . BLE) est
utilisée (pa on \eorrélation avec d’autres messages pour choisir efptre deux
é TIFICATION (EOI = END OR IDENTIFY) est utilisé¢ (par un
a fin d une sequence de transfert de p1u51eurs octets ou, en|conjonc-

3.4

Lés éléments primaires de cette interface sont:

- les éléments fonctionnels;

— les éléments électriques;

— les éléments mécaniques.

Chacun est décrit dans une des sections suivantes:
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Message bytes are carried on the DIO signal lines:
~ in a bit-parallel byte-serial form;
— asynchronously;
— bidirectionally.

Note. — A message may be carried on an individual DIO signal line when required.

3.3.3.2 A set of three interface signal lines is used to effect the transfer of each byte of data on the
DIO signal lines from a talker or controller to one or more listeners:

a) DATA VALID (DAV) is used to indicate the condition (availability and validity) of infor-
mation on the DIOSignal Hnes.

mess of

P data

cked)

3.3.33 s the

rtions

hnd to

bes, to

e byte
|l poll.

3.4

héprimary elements of this interface system are:

— functional elements;
— electrical elements;
- mechanical elements.

Each is described in a following section.
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SECTION DEUX - SPECIFICATIONS FONCTIONNELLES

Découpage fonctionnel

Un appareil est une entité matérielle congue pour une application particuliére. Il peut étre

découpé en trois zones fonctionnelles, chacune contenant des possibilités propres:

— fonctions spécifiques d’appareil (la définition dépend de I’application);

- fonctions d’mterface (la définition est indépendante de I'application);
- logique de codage de message.

e liaisons d’état (voir paragraphe 4.3).

Tous les messages véhiculés sur les lignes sont codés

Fonctions d’appareil

Etat de Infonciion d’interface

Toute communication a travers les fonctions d’interface est d ¢ termes\de mpessage et

irticle 16.

areil (par
ératoires,
nnelle de
t la zone

nnelle de
fonctions
présente
1 envoyer

mutuellement exclusifs.

Chaque fonctionr d ' interfaceest—définie comme wmrou plusicurs groupes d'efassonchainés,

4.2.2.2 Un état et un seul doit étre actif a un instant donné dans un groupe d’états enchainés et

4.2.2.

mutuellement exclusifs.

3 Pour chaque état d’une fonction d’interface, les définitions sont données pour:

— les messages qui peuvent ou doivent étre envoyés dans l'interface pendant que cet état est

actif;

— les conditions pour lesquelles la fonction doit quitter cet état et passer dans un des autres états

dans son groupe.

Ces messages et conditions définissent les capacités de traitement de I’état.


https://iecnorm.com/api/?name=f19c226394a715c4c7b1cee4127d1c51

4. Func

—-29 -

SECTION TWO - FUNCTIONAL SPECIFICATIONS

tional partition

A device is a physical entity designed for a particular application. It may be partitioned

con

ceptually into three major functional areas each containing unique capabilities:

— device functions (definition is application-dependent);

-1
-1

A
link

4

Clause 16.

4.1 Dey
7

hterface functions (definition is application-independent);
hessage coding logic.

A1l communication to or from interface functions is defined in té
fages (see Sub-clause 4.3).

All messages carried on the signal lines are coded accoydi

ice functions

sig

which the designer has no freedo

sta

4.2 Intd

4.2.1 Iy

through which\a, de v€, process, and send messages. A number of interface

422 I

dard.

rface function ca

terface funttio,

An interfage Yuw em element that provides the basic operational

ordance with specific protocol, are defined throughout this
ic interface function may only send or receive a limited

alogue
of this

A) for
in this

Facility

func-
ection
set of

4.2.2.1

€ groups Of iNtercont

mutually exclusive stafes.

1ected,

4.2.2.2  One and only one state shall be active at any one time within a single group of interconnect-

ed,

4223

mutually exclusive states.

For each state of an interface function definitions are given for:

— messages which may or must be sent over the interface while that state is active, and

— conditions under which the function must leave that state and enter one of the other states in
its group.

These messages and conditions define the processing capability of the state.
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lignes de I’lomnibus d’interface
messages d’interface entrant et sortant des fonctions d’interface
messages d’appareils entrant et sortant des fonctions d’appareil
liaisons d’état entre fonctions d’interface
messages locaux entre fonctions d’appareil et fonctions d’interface (les messages a destination des fonctions
d’interface sont définis dans cette norme, ceux qui en sortent sont spécifiés par le constructeur de I’appareil)
6 = messages d’interface 2 distance envoyés par les fonctions d’appareil dans un contrdleur

W

A
B
1
2
3
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FIG. 2. — Découpage fonctionnel au sein d’un appareil.
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A= capability defined by this standard

B = capability defined by the designer

1 = interface bus signal lines

2 = remote interface messages to and from interface functions

3 = device-dependent messages to and from device functions

4 = state linkages between interface functions

5 = local messages between device functions and interface functions (messages to interface functions are
defined in this standard; messages from interface functions are specified by the designer)

6 = remote interface messages sent by device functions within a controller

FIG. 2. — Partition of functions within a device.
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4.2.3  Répertoire des fonctions d’interface

4.2.3.1 Le choix est donné au constructeur de sélectionner un jeu particulier de fonctions d’interface

nécessaires pour le domaine d’application particulier d’un appareil. La figure 2, page 30, et le
tableau I identifient les fonctions d’interface disponibles.

TABLEAU 1

Répertoire des fonctions d’interface

Fonction d'interface Symbole Farcours sytvis
par les 9esgages

Dialogue source . SH

Dialogue accepteur AH

Parleur ou parleur étendu TouTE

Ecouteur ou écouteur étendu LoulE

Demande d'intervention SR

Commande a distance/commande locale RL

Reconnaissance paralléle

Libération appareil DC

Déclenchement appareil

Controleur

4232 interface (le jeu sélectionné par le
un moment donné est la cqnjonction

ogique des possibilit i de 1 (dans chaque fonction d’interface prise

4.2.4 | Buts et perspective

4.2.41 Lesdi
]:ent ni expli

définir les fonctions d’interface n’indiquent ni fimplicite-
circuits €lémentaires spécifiques qui rempliront logique-
cette fonction; par exemple, les états n’impliquent pas tous nfcessaire-

4247 iagrammes, d’étdt utilisés pour définir les fonctions d’interface sont établis pour per-
ion djune grande variété de circuits logiques (par exemple, logique [aléatoire,

4.2.4.3 .SdLe constructeur est libre de combiner et d’établir deux ou plusieurs fonctions d’int¢rface par

- procedetogique; pourva que toutes tes conditions pour chaque ¢état de chaque  fonction

d’interface définie dans cette section soient remplies.

4.2.4.4 Dans cette section de la norme, les diagrammes d’état, les descriptions, les prescriptions et
lignes directrices sont écrits et devront étre interprétés du point de vue de I'appareil. Les sections
cinq et six décriront les interactions entre les appareils du point de vue du systéme.

4.2.4.5 Une fonction d’interface doit ignorer (ne pas répondre a) un message quelconque non
spécifiquement défini.

4.2.4.6 Une fonction peut rester dans n’importe quel état pendant un temps plus ou moins long
(incluant zéro) apres que les conditions de sortie ont été remplies si cela n’est pas en conflit avec
les contraintes spécifiées.
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4.2.3.1 The designer is given the choice to select the particular set of interface functions necessary to
fit the particular device application area. Figure 2, page 31, and Table I identify the available

interface functions.

TABLE 1

Interface function repertoire

Interface function Symbol Kelevant}é\(
message pat
Source handshake SH
Acceptor handshake AH
Talker or extended talker TorTE
Listener or extended listener LorLE
Service request SR
Remote local RL
Parallel poll PP
Device clear (&
Device trigger T
Controller (\
4.2.3.2 [The total processing capability of a i acexfunct (designer-selected set influded
in g specific device) at any moment i§ the logic junction of the processing capabilitieq of all
thoge states (within each jndividual interfac getio are active at that moment.
4.2.4 Interface function asss
4.2.4.1 [T'he state itly or
implicitly, the inté nysical
imp e of a
latc
4.24.2 se of a
wid
4.2.4.3 [Ihe designer is free to combine and implement two or more interface functions with one
logicdesigmn, provided atl the conditions for each state ol each intertace functon as detined in

this section are met.

4.2.4.4 Throughout this section of the standard, the state diagrams, written descriptions, require-
ments, and guidelines are written for and should be interpreted from the device perspective.
Sections Five and Six will describe the interaction among devices from the system perspective.

4.2.4.5 An interface function shall ignore (not respond to) any message coding not specifically

defined.

4.2.4.6 A function may stay in any state for any amount of time (including zero) after exit conditions
are met if this is not in conflict with specified constraints.
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Concepts de message

4.3.1 Message

4.3.2 Parcours et contenu d’un message local

4.3.21 Les messages transitant entre une fonction d’appareil et

4.3.22 Les messages locaux transitent entre des fonctions, d

4.3.2.

4.3.2.

4.3.2

4.3.3

Chaque message représente une grandeur d’information et sera recu comme vrai ou faux a un

instant spécifié.

~ Toutes les communications entre la fonction d’interface et son environnement son
les messages envoyés ou regus.

appelés messages locaux.

voir figure 2, page 30, parcours de message 5.

local dérivé de n’import

t faites par

rface sont

I’interface;

& fonctions

e quel état

fonctions(s) spécifique(s) deq appareils.

4.3.3 1essage mterface entre les fonctions d’interface des différents appareils

4.3.3,

4.3.3

unefonction d’interface (voir figure 2, parcours de message 2).

78

N
~

une autre
st regu par

4.3.3.4 Les messages d’appareil sont véhiculés entre les fonctions d’appareil et la logique de codage
de message par I'intermédiaire des fonctions d’interface définies. Cela ne provoquera pas de

434

transitions d’état dans les fonctions d’interface. Des informations de programmation

d’appareil,

de mesurage, et d’état (voir figure 2, parcours de message 3) sont des exemples de messages

d’appareil.

Parcours et contenu de liaison d’état

4.3.4.1 Une liaison d’état est I'interaction logique de deux fonctions d’interface, dans laquelle la
transition a un état actif d’une fonction d’interface dépend de I’existence d’un état actif donné de

l'autre fonction d’interface, comme indiqué a la figure 2, parcours de message 4.
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4.3 Message concepts

4.3.1 Message

Each message represents a quantity of information and will be received either true or false at
any specific time.

All communication between an interface function and its environment is accomplished
through messages sent or received.

4.3.2 Lpcal message route and content

4.3.2.1 Messages sent between a device function and an interface functiop bsages.

4322
mes

ge 31,

Notd

43.23

4324 erface

fun

43.2.5
state transitions.

priote me@r

quired

433 KR

4.3.3.1 called
rem

4.3.3.2

4.3.3.3 hction.

An|intefface message will not be passed along to the device when received by an inferface
funttiofyas shown in Figure 2 message route 2.

4.3.3.4 Device-dependent messages are passed between the device functions and the message coding
logic via specified interface functions. These will cause no state transitions within the interface
functions. Examples of device-dependent messages include device programming data, device
measurement data, and device status data as shown in Figure 2, message route 3.

4.3.4  State linkage route and content

4.3.4.1 A state linkage is the logical interconnection of two interface functions where the transition
to an active state of one interface function is dependent on the existence of a specified active
state of another interface function as indicated in Figure 2, message route 4.
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4.3.5 Codage de message

4.3.5.1 Le codage d’un message est I’action de traduire des messages a distance en provenance ou a
destination des lignes de signaux.

4.3.5.2 Un message envoyé sur une seule ligne est appelé message uniligne. Deux ou plus de ces
messages peuvent étre envoyés simultanément.

4.3.5.3 Un message qui partage un jeu de lignes avec d’autres messages, sous forme d’un groupe

mutuellement exclusif, est appel€ message multiligne. Un seul message multiligne (octet mes-
sage) peut étre envoyé 3 la fois

4.3.6| Classification des messages multilignes

4.3.6{1 Les messages multilignes sont interprétés comme étant{des i lorsque le
message ATN est vrai.

4.3.6/2 Les messages multilignes sont interprétés com
message ATN est faux.

lorsque le

4.3.6|3 Chaque appareil, lorsque le messages
multilignes d’une des classes particulid S hinées a la
fois par les fonctions d’interface réalisée ctifs de ces

|
e}
=
[N
=
o
17
=
E.
<
o
=
»
o
@

areil indam ent’des états de la fonction d’interfage);
Qus appareils appelés a ecou

€8S€ Ou un

4.3.6 on propre

4.3 Conventions\de transfert de message

4.3. 71\ “Conventions de transfert de message a distance

a) La valeur (vraie ou fausse) de tous les messages a distance capables d’étre envoyés par un
appareil doit étre dictée a tout moment par les états actifs de ses fonctions d’interface.

b) La (les) ligne(s) d’interface utilisée(s) pour envoyer une valeur de message doit (doivent)
étre maintenue(s) aux niveaux définis par le tableau XXXVIII, page 138: Codage de mes-
sages a distance.

¢) Du fait que le fonctionnement normal de I'interface permet a deux appareils ou plus d’en-
voyer simultanément des valeurs opposées de messages a distance, on doit appliquer une
méthode pour résoudre ces conflits. Cela est réalisé en utilisant deux types de transfert de
message a travers linterface: transfert actif et transfert passif. L’interface est structurée de
facon que dans tout conflit entre deux valeurs de message, I'une d’elles soit active et I'autre
passive. Les messages seront transférés de maniére que la valeur active prévale sur la valeur
passive dans tous les cas de conflit.
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4.3.5 Message coding

43.5.1 Message coding is the act of translating remote messages to or from interface signal line
values.

43.5.2 A message sent over a single signal line is called a uniline message. Two or more of these
messages can be sent concurrently.

4.3.53 A message which shares a group of signal lines with other messages, in some mutually
exclusive set, is called a multiline message. Only one multiline message (message byte) can be
Sent_at one-time

4.3.6  Classification of multiline messages

4.3.6.1 Multiline messages are interpreted as interface messages essage iy true.

4.3.6.2 Multiline messages are interpreted as device-depepdent 2 : age is
falsg.

4.3.6.3 Each device, when the ATN mes these
spegific classes of multiline messages a 9 tent of the interface fupction
capability contained within the device 2 States:

—
—a
- a

— sd hand).
F

4.3.6.4 evice-
dep

4.3.7 Message

4.3.7.1 Remote message transfer conventions

a) The value (true or false) of all remote messages capable of being sent by a device shall at all
times be as dictated by active states of its interface functions.

b) The interface signal line(s) used to send a message value shall be set to the levels specified by
the remote message coding Table XXXVIII, page 139.

¢) Since normal interface operation allows two or more devices to simultaneously send opposite
values of the remote messages, a technique must be provided for resolving these conflicts.
This is accomplished by implementing two types of message transfer over the interface, active
transfer and passive transfer. The interface is structured so that in all conflicts between two
message values, one of them will be active and the other passive. Messages must be trans-
ferred in such a way that the active value overrides the passive value in every conflict that
arises.
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d) Un message a distance peut étre transféré de quatre fagons:
— Une valeur active vraie envoyée est garantie comme étant la valeur regue (appareil n’a
pas besoin qu’elle soit confirmée).
— Une valeur passive vraie émise n’est pas garantie comme étant la valeur regue (I’appareil
doit lui permettre d’étre confirmée).
— Une valeur active fausse envoyée est garantie comme étant la valeur regue (Pappareil n’a
pas besoin qu’elle soit confirmée).
~ Une valeur passive fausse émise n’est pas garantie comme étant la valeur recue (I’appareil
doit lui permettre d’étre confirmée).
e) Dans le texte, les termes «vrai» et «faux», ’ils ne comportent pas de qualificatifs, signifient
impticitente actif vrals> et <actf fauxs pendant toutes 165 discussigns de
sage a distance envoyé par une fonction d’interface.

f) Pour deux messages a distance spécifiques: DAC et RFD, sg ajisses sont
définies comme actives. Ainsi, une opération ET peut étre consi ; ¢alipée sur les
lignes d’interface (voir article 33).

g) Pour un message a distance: SRQ, seules les vale
Ainsi, une opération OU peut étre considérée comrf
article 33).
/) Seuls les messages multilignes & envoyer cof
fonction d’interface du fait que les message

ommnje actives.
intefface (voir

ifi€s pour un [tat de la
via les lignes DIQ) sont par
ge multiligne non spécifié est

st laissé a

X qualifiant les transitions dans un groype d’états
exclusifs soient eux-mémes mutuellement exclusifs.

¢ etat'qu’ube fonction d’interface peut occuper est représenté graphiquemgnt par un
% grqupe.de quatre lettres majuscules mnémoniques, toujours terminé paj un S, est

XYZS

Toutes les transitions permises entre les états d’une fonction d’interface sont représentées par
des fleéches les joignant.

Chaque transition est qualifiée par une expression dont la valeur est soit vraie soit fausse. La
fonction d’interface doit rester dans son état si toutes les expressions qui définissent les transi-
tions conduisant aux autres états sont fausses. La fonction d’interface doit entrer dans I’état
indiqué par la fléche, si, et seulement si, une de ces expressions devient vraie. La fonction
d’interface peut entrer dans le nouvel état a tout instant, aprés que 1’(les) expression(s) définis-
sant les transitions est (sont) devenue(s) vraie(s) (sans spécification de temps).
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d) A remote message can be transferred in one of four ways:

— An active true value being sent is guaranteed to be the value received (the device need not
allow it to be overridden).

— A passive true value being sent is not guaranteed to be the value received and the device
must allow it to be overridden.

— An active false value being sent is guaranteed to be the value received (the device need not
allow it to be overridden).

— A passive false value being sent is not guaranteed to be the value received and the device
must allow it to be overridden.

e) Throughout the text, the terms “true” and “false” if not qualified are assumed to mean

§ Ve Oc  ala a V a CIy g . » » otc-mMesSsage—varies—Sen byan
7 e sent
[signal
g n OR
e 33).
h) erface function state
dince multiline messages (sent via the DIO line mutually exclusive. It
dhould be understood that all unspéuified ent passive false while that

jtate is active.

4.3.7.2 |Local message transfer conventions

is standard and is left to the disdretion

is be nd%ope Q

qualifying transitions within any group of mutually
8. themselves mutually exclusive.

otface function can assume is represented graphically as a circle. A four-
sgonic, always ending in an S, is used within the circle to identify thq state.

5.1.2 Al permissible transitions between states of an interface function are represented graphically
by arrows between them.

5.1.3 Each transition is qualified by an expression whose value is either true or false. The interface
function must remain in its current state if all expressions which qualify transitions leading to
other states are false. The interface function must enter the state pointed to if, and only if, one
of these expressions becomes true. The new state may be entered at any time after the expres-
sion(s) become(s) true, unless a time value is specified.
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Expression 1

5.1.3. e, liaisons

, OU ou

5.1.3.3 Un message a distance (regu a
mnémoniques; par exemple: ATN

5.1.3.4 Une liaison ven4 : A 3 b mnémo-

hiques placées dp Y 0 Nexé ij I’état est

5.1.3.5 Uneli
baleur vraie $8

définit la
n corres-
ister. Les

5.1.3.¢

5.1.3.

5.1.3.8 1~ opérateur «<ET» (AND) est prépondérant sur 'opérateur «OU» (OR) a l'intérieur d’une
expression sauf 1ndication contraire au moyen de parentheses.

5.1.3.9 L’opérateur «<NON» (NOT) est représenté par une barre horizontale placée au-dessus de la
partie de I'expression a inverser. Le résultat de ’expression inversée a une valeur vraie si, et
seulement si, la valeur de I’expression sous la barre est fausse.

5.1.4 Si une transition est en plus qualifiée par une limite de temps maximale «(en moins de #)»,
alors la transition considérée doit avoir lieu dans le temps spécifié aprés que I’expression soit
devenue vraie. Les valeurs de ces limites de temps sont contenues dans le tableau XXXIX.

5.1.5 Si une partie d’une expression est facultative, sa valeur vraie n’est pas nécessaire pour que
I’expression compléte soit vraie (au choix du constructeur). Dans ce cas elle est mise entre
crochets «[...]».
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Expression 1

5.1.3.1 pes, Or
mir]

5.1.3.2 tten in
low nessa onics are written in itajics for
clag

5.1.3.3 PMONic
wrl

5.1.34 psed in
an active;
oth

5.1.3.5 e value
only EIe time
val its are
contained

5.1.3.6

5.1.3.7

5.1.3.8 |The#*AND” operator takes precedence over the “OR” operator within an expressionj unless

otherwise specified by parentheses.

5.1.3.9 The “NOT” operator is represented by a horizontal bar placed over the portion of the
expression to be negated. The resulting negated expression has a true value if, and only if, the
value of the expression under the bar is false.

5.1.4 If a transition is further qualified by a maximum time-limit “(within #)”, then the state
pointed to must be entered within the specified amount of time after the expression becomes
true. The values for these time-limits are contained in Table XXXIX.

5.1.5 If a portion of an expression is optional in that its true value is not required for the complete
expression to be true (at the designer’s choice), then it is enclosed within square brackets “[...]”.
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5.1.6  Si une expression spécifique est la cause d’une transition vers un état 3 partir de tous les autres
états du diagramme, une abréviation est utilisée a la place de toutes les transitions individuelles.
Une fleche, n’ayant pas d’état pour origine, symbolise cette condition et est censée avoir une
origine dans tous les états (c’est-a-dire IFC ou REN). Il est de plus admis que ces mémes
expressions sont fausses (c’est-a-dire IFC ou REN) pour permettre toutes les autres transitions
du diagramme; elles sont donc omises de ces diagrammes.

Expression

=1 XYZS

ible de la
pveC une’
wer-on),
ransition

interface

fonction.

5.2.2 Les lignes du tableau indiquent les états de la fonction d’interface.

5.2.3 Les colonnes du tableau indiquent les messages a distance autorisés a étre émis durant au
moins un état de la fonction d’interface.

5.2.4 Chaque entrée du tableau indique la valeur d’un message qui doit étre envoyé alors qu’un état
donné est actif:
— «T» indique vrai actif.
— «F» indique faux actif.
— «(T)» indique vrai passif.
— «(F)» indique faux passif.
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5.1.6 If a specific expression causes a transition to a state from all other states of the diagram, a
shorthand notation is used instead of all the individual transitions being drawn. An arrow
without a state at its origin is used to represent this condition, and is assumed to originate in all
states (i.e. IFC or REN). It is further assumed that these same expressions are false (i.e. IFC or
REN) to permit all other transitions in the diagram, and therefore they are omitted from the
diagrams.

Expression

=1 XYZS

5.1.7 Although “power-off” (POFS) is a valid state of most interface fun
be [shown on all diagrams with a transition leading to the state to b
time, a shorthand form is used showing the “‘pon”’ pseudo-messag
first state to be entered when power is turned on.

— 3bbreviated notation used on state diagram:

— ¢omplete representatio

5.2.2 Rows of the table are used to indicate states of the interface function.

5.2.3 Columns of the table are used to indicate remote messages allowed to be sent during at least
one state of the interface function.

5.2.4 Each table entry indicates the value of a message that shall be sent while a specified state is
active:

— “T” indicates active true.
— “P” indicates active false.

“(T)” indicates passive true.
— “(F)” indicates passive false.
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5.2.5 Une colonne dans chaque tableau est réservée, si besoin est, au groupe de messages multi-
lignes a distance autorisés  étre envoyés. Le message multiligne 2 envoyer vrai pendant chaque
¢tat est placé dans son entrée de tableau correspondante. Les valeurs fausses ne figurent pas
puisque les messages multilignes sont mutuellement exclusifs. Un message multiligne entre
parentheses spécifie qu’il doit étre envoyé passif plutdt que vrai actif.

5.2.6  Une colonne séparée pour I'interaction de la fonction de I’appareil résume les types correspon-
dants de messages (ou l'action résultante) que les fonctions de I’appareil sont autorisées a
envoyer ou a recevoir. Les messages locaux, en dehors du cadre de cette norme, allant de la
fonction d’interface aux fonctions de I’appareil, peuvent étre utilisés pour coordonner I’action

8pPTOPTIIET au CHOIX (U CONSITUCTENT.
6. Fanction d’interface de dialogue source (SH)
6.1  Description générale
messages
multilignes. Une séquence de dialogue en a \fonoti s fonctions
d rantit un
t] lafindu
t RFD et
I
6.2 I
onctionner conformément au diagramme d’éfat donné
a définit le
j [T définit
I¢ ‘appareil
P
6.3 De
6.3.1
6.3.1.1L Dans I’état SIDS, la fonction nla pas de

nouvel octet de message disponible.
La fonction SH prend I’état SIDS a la mise sous tension.

6.3.1.2 Dans I’état SIDS le message DAYV doit étre envoyé faux passif.

6.3.1.3 La fonction SH doit quitter I’état SIDS et passer 4 'ETAT SOURCE ACTIVE (SGNS =
SOURCE GENERATE STATE) si:

— PETAT PARLEUR ACTIF (TACS = TALKER ACTIVE STATE) est actif;

— ou 'ETAT RECONNAISSANCE SERIE ACTIVE (SPAS = SERIAL POLL ACTIVE
STATE) est actif;
— ou 'ETAT CONTROLEUR ACTIF (CACS = CONTROLLER ACTIVE STATE) est actif.
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5.2.5 One column in each table is allocated, if required, to the group of multiline remote messages
allowed to be sent. The multiline message to be sent true during each state is placed in its
corresponding table entry. False values are not shown since multiline messages are mutually
exclusive. Parentheses around a multiline message name specify that it must be sent passive
rather than active true.

5.2.6 A separate column for device function interaction summarizes the corresponding types of
messages (or resultant action) device functions are allowed to send or receive. Local messages
beyond the scope of this standard, from the interface function to the device functions may be
used to coordinate the appropriate action at the choice of the designer.

6. Source handshake interface (SH) function

6.1 Gdneral description

The SH function provides a device with the capability to'guar the proper trapsfer of
multiline messages. An interlocked handshak ; one or
mgre Acceptor Handshake Interfacg guaran-
te¢s asynchronous transfer of each m tion of,
and termination of, the transfer of g DAYV,
R}

6.2 So
m given
in fies the
se . Table
I d while

€3]

6.3 So

63.1 |

6.3.1.1 LInthe SIDS state the SH function is not engaged in the handshake cycle and does nok have a
new message byte available.

The SH function powers on in the SIDS state.
6.3.1.2 In the SIDS state the DAV message shall be sent passive false.

6.3.1.3 The SH function shall exit the SIDS state and enter the SOURCE GENERATE STATE
(SGNS) if:

— the TALKER ACTIVE STATE (TACS) is active;
— or the SERIAL POLL ACTIVE STATE (SPAS) is active;

— or the CONTROLLER ACTIVE STATE (CACS) is active.
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pon

(TACS) v (SPAs) v (cAcs)

nba

nba \ *

(TACS) v (SPAS) v

(cAcs) S

TABLEAU 11

Mnémoniques SH

Messages:

pon
nba

— mise sous tension
—nouvel octet disponible

ATN —ATTENTION
RFD -PRET POUR INFORMATION
DAC - INFORMATIONS ACCEPTEES

Etats d’interface:

SIDS - ETAT SOURCE INACTIVE
SGNS —ETAT SOURCE ACTIVE

Etats d’interface:

SDYS — ETAT SOURCE RETARD

STRS — ETAT SOURCE TRANSFERT

SWNS — ETAT SOURCE ATTEND UN
NOUVEAU CYCLE

SIWS —ETAT SOURCE INACTIVE ATTEND

-~ ETAT PARLEUR ACTIF
(FONCTION T)

—ETAT RECONNAISSANCE SERIE
ACTIVE (FONCTION T)

(CACS)  —ETAT CONTROLEUR ACTIF
(FONCTION C)

—ETAT TRANSFERT CONTROLEUR
(FONCTION C)
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(TACs) v (SPAS) v

pon

nba

(Tacs) v (spAs) v (CACS)

OO =

nba

DA

e

S

(TACS) SPAS

ke state diagram.

TABLE 11

SH mnemonics

Messages:

pon  — poweron

nba  —new byte available
ATN - ATTENTION

RFD —-READY FOR DATA

DAC - DATA ACCEPTED
Interface states:

SIDS -~SOURCE IDLE STATE
SGNS - SOURCE GENERATE STATE

Interface states:

SDYS —SOURCE DELAY STATE
STRS — SOURCE TRANSFER STATE
SWNS -~ SOURCE WAIT FOR NEW CYCLE
STATE
SIWS —~SOURCE IDLE WAIT STATE
~TALKER ACTIVE STATE
(T FUNCTION)
—SERIAL POLL ACTIVE STATE
(T FUNCTION)
— CONTROLLER ACTIVE STATE
(C FUNCTION)
— CONTROLLER TRANSFER STATE

(C FUNCTION)
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TABLEAU III

Sorties de message SH

Message envoyé
- a dist
Etat SH a distance Interaction de la fonction d’appareil (DF)
DAV
SIDS (F) La fonction d’appareil peut changer les messages multilignes 2 distance
SGNS F La fonction d’appareil peut changer les messages multilignes a distance
SDYS F Les messages DAB, EOS multilignes et END ne doivent pas changer
STRS T Les ; i " .
JWNS TouF La fonction d’appareil est appelée & changer les messag; uitilignes
JIWS (F) La fonction d’appareil est appelée a changer les messages mulfflignes

6.3.2

6.3.2.

6.3.2.

6.3.2.

6.3.3

6.3.3.

B La fonction SH ¢

1) 2 TETAT SOU
vrai;
p) alét

ce nouvel

E (DAV)

diaire des

(nba) est

RS ne sont

bnt actifs.

DYS, la fonction SH attend: 1) I’établissement d’un octet de message sur les
fdce (apres le changement pendant I’état SGNS), 2) que toutes les fon?Fions dia-

logue accepteur indiquent qu’elles sont prétes-a accepterL'octet

6.3.3.2 Dans I’état SDYS la fonction SH doit envoyer le message DAV faux. Dans cet état, 'appa-

6.3.3

reil ne doit pas changer le message multiligne véhiculé.

.3 La fonction SH doit quitter I’état SDYS et passer:

a) a 'ETAT SOURCE TRANSFERT (STRS) sculement aprés 7, si le message PRET POUR

INFORMATION (RFD) est vrai;
b) alétat SIDS en moins d’un temps 7,:

— soit si le message ATTENTION (ATN) est vrai et si ni ’état CACS ni I’état CTRS ne sont

actifs;

— soit si le message ATN est faux et si ni 'état TACS ni Pétat SPAS ne sont actifs.
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TABLE III

SH message outpuls

Remote message
SH state sent Device function interaction
DAV
SIDS (F) Device function can change remote multiline messages
SGNS F Device function can change remote multiline messages
SDYS F DAB, EOS multiline and END messages shall not change
STRS T DABTFOS UM and-ENDmessages shattmottiange
SWNS TorF Device tunction requested to change multiline messages
SIWS (F) Device function requested to change multiline messages/\ {\
6.3.2 SQURCE GENERATE STATE (SGNS)
6.3.2.1 [n the SGNS state the device is generating a ney /aiting
for the new byte to become available.
6.3.2.2 Ise. In
this troller
Inte
6.3.2.3
a) 1 true;
b)
S state
active.
6.3.3 5S¢
6.3.3.1 2 erface
sigrfal{linés after ‘the change during the SGNS state and for all the Acceptor Functipns to

d faothair raodimaco ¢ + tlh o g | PPYS
11 ATCTIICIT TCadmcsSStO—attOpPTTIICTRCSSAgC oy tcT

6.3.3.2 In the SDYS state the SH function shall send the DAV message false. In this state the device
shall not change the multiline message being sent.

6.3.3.3 The SH function shall exit the SDYS state and enter:

a) the SOURCE TRANSFER STATE (STRS) only after 7; if the READY FOR DATA
(RFD) message is true;

b) the SIDS state within ¢, if either:
- the ATTENTION (ATN) message is true and neither the CACS state nor the CTRS state

is active;

— or the ATN message is false and neither the TACS state nor the SPAS state is active.
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6.3.4

6.3.4.1 Dans Iétat STRS, la fonction SH indique a la fonction dialogue accepteur qu’elle envoie

6.3.4.

6.3.4.

—-50-
ETAT SOURCE TRANSFERT (STRS = SOURCE TRANSFER STATE)

continuellement un octet message validé.

2 Dans I'état STRS, la fonction SH doit envoyer le message DAV vrai. Dans cet état 'appareil
ne doit pas changer ni le message multiligne ni le message END (sl est utilisé) véhiculé.

3 Lafonction SH doit quitter état STRS et passer:
a) alétat SOURCE INACTIVE ATTEND (SIWS) en moins d’un temps £,

6.3.5}

6.3.5

6.3.5

6.3.5

6.3.6.

— soitsile message ATTENTION (ATN) est vrai et si ni I'état CA
actifs;

— soit si le message ATN est faux et si ni I’état TACS
Note. — Cette condition implique une interruption asynchrone (voir le paragraphe
b) a I'état SOURCE ATTEND UN NOUVEAU CYCLE

ACCEPTEES (DAC) est vrai.

ETAT SOURCE ATTEND UN NOUVEAU
CYCLE STATE)
1

a)ara<;?N
b) alétat ST

— soitg

at’SIWS la fonction SH n’est pas active dans le transfert extérieur d’l:[‘-
message mais dans le processus d’attente d’un nouveau cycle de génération de

préparer pour le prochain cycle de génération d’octets de message.

2 Dans I’état SIWS, le message DAV doit étre envoyé faux passif.

6.3.6.3 La fonction SH doit quitter 1’état SIWS et passer:

a) alétat SIDS si le message nba est faux;
b) alétat SWNS:
— soit si I’état TACS est actif;

— soit si I’état SPAS est actif;
— soit si ’état CACS est actif.

ni Métat CTRS ne sont

ont actifs;

DONNEES

FOR NEW

ndrant un

hs cet état,

RS ne sont

ont actifs.

essage de
I'appareil. L’état SIWS permet d’interrompre une séquence de transfert d’octet de message sans
perte d’information sur I'interface pendant que simultanément I’appareil peut continuer a se
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OURCE TRANSFER STATE (STRS)

6.3.4.1 In the STRS state the SH function indicates to the acceptor handshake function that it is
continuously sending a valid message byte.

6.3.4.2 In the STRS state the SH function shall send the DAV message true. In this state the device
shall not change either the multiline message or the END message (if used) being sent.

6.3.4.3
a)

Nof
b)

6.3.5 SOURCE WAIT FOR NEW CYCLE STATE (SH

6.3.5.1
tio

6.3.5.2
thd

6.3.5.3

a)
b)

6.3.6 S

6.3.6.1
bu

The SH function shall exit the STRS state and enter:

the SOURCE IDLE WAIT STATE (SIWS) within # if either:

- the ATTENTION (ATN) message is true and neither the CACS stat¢ nor the CTR
1s active; :

— or the ATN message is false and neither the TACS state nor

b. — This implies an asynchronous interrupt (see Sub-clause 15.5).

the SOURCE WAIT FOR NEW CYCLE STATE (S
(DAC) message is true.

In the SWNS state the SH functis
h cycle.

In the SWNS state
device may chang

Ssstate the SH function is not active in the external message byte transfer
1s.active in the internal process of waiting for the device to start a new message gen

S state

active;

tPTED

Penera-

is state

S state

active.

process
eration

cycle. This SIWS state allows a sequence of message byte transfers to be interrupted without loss
of data over the interface while at the same time the device may continue to prepare for the new
(next) message byte generation cycle.

6.3.6.2

6.3.6.3

a)
b)

In the SIWS state the DAYV message shall be sent passive false.

The SH function shall exit the SIWS state and enter:

the SIDS state if the nba message is false;
the SWNS state if either:

— the TACS state is active;

— or the SPAS state is active;

— or the CACS state is active.
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6.4 Sous-groupes permis de la fonction dialogue source

Les seuls sous-groupes permis de la fonction SH sont ceux du tableau IV.

TABLEAU IV

Identification Description Etats omis Autres prescriptions Autres sous-groupes de
fonction prescrits
SH@ Pas de possibilité Tous Aucune Aucun
SH1 Possibilité complete Aucun Aucune T1-T8 ou TE1-TES8
ou C5-C28

6.5 [Prescriptions et conseils additionnels pour la fonction SH
6.5.1 | Interprétation des messages locaux nba

6.5.1.1 Le message nba vrai indique que I'appareil a engendré un
Fendu disponible sur les lignes de signal de I'interface.

sage et 1'a

6.5.1.2 Le message nba doit devenir vrai uniquement/pendantNes
riba peut devenir faux dans tous les autres états S

NS ou SGNS. Lg message

6.3.2 | Variante de la transition a I’état dnacsi G

L’expression d’interruption (ATN A \ACS)\%A v (ATN A(TACS) V(SPAS)

peut étre remplacée par: CS) A (CTRS)si la transitjon de la
euxiéme expression temps £, apres le changement|de ATN.

sibilit€ & un appareil de garantir une réception cofrecte des
7 Une séquence de dialogue entre une fonction SH ¢t une ou
acune dans des appareils différents) garantit un transfert agynchrone
fonetion AH peut retarder soit I'initialisation soit la fin du trangfert d’un
qu’a ce qu’il soit prét a continuer la procédure du transfert. La fonction
iliscyles\messages DAV, RFD et DAC pour effectuer le transfert de chaqug octet de
nessage.

7.2  Diagrammed étatsdetaforctiorndintogrenecepteny

Cette fonction doit étre réalisée de sorte qu’elle soit conforme au diagramme d’états donné a
la figure 4, page 54, et a la description des états donnée dans Particle 7. Le tableau V spécifie
I’'ensemble des messages et des états nécessaires a la transition d’un état actif a4 un autre. Le
tableau VI précise les messages qui doivent étre envoyés et Pinteraction nécessaire avec les
fonctions de I’appareil pendant que chaque état est actif.

7.3 Description des états de la fonction accepteur
7.3.1 ETAT ACCEPTEUR INACTIF (AIDS = ACCEPTOIR IDLE STATE)

7.3.1.1 Dans I’état AIDS la fonction AH est inactive et non engagée dans le cycle de dialogue. La
mise sous tension place cette fonction dans I’état AIDS.
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6.4  Source handshake function allowable subsets

The only allowable subsets to the SH function shall be those listed in Table IV.

TABLE IV
S . States : Other function
Othy ents )
Identification Description omitted er requirem subsets required
SH@ No capability All None None
SH1 Complete capability None None T1-T8 or TE1-TES
or C5-C28

6.5 Adlitional SH function requirements and guidelines

6.5.1 Imterpretation of the local nba messages

6.5.1.1 |The nba true message indicates the device has generated a

avdilable on the interface signal lines.

bedome false in any other SH states.

6.5.1.2 |The nba message shall become true only in the S or tates.\I'he nba messa
6.5.2 Alternate transition to idle states <\ Q

The expression (ATN A (CACS) W CTRS

v XATN~A{TACS) v (SPAS)) for in

SPASKANCAXS) A (CTRS)if the transition

tioh may be substituted by (TACS)( A (

latfer expression can be gffected within ¢,

7. Acc¢ptor handshake

71

\@he angé of ATN.

hade it

be may

ferrup-

of the

tion of
bn and

nrcn}lronous
ination

he AH
ansfer.

b 11 1 Vd . 7.
7.2 Acteptorfardshake forctionstate diagram

The AH function shall be implemented so as to perform according to the state diagram given
in Figure 4, page 55, and the state descriptions given throughout Clause 7. Table V specifies the
set of messages and states required to effect transition from one active state to another.
Table VI specifies the messages that shall be sent and the device function interaction required
while each state is active.

7.3 Acceptor handshake function state descriptions

7.3.1 ACCEPTOR IDLE STATE (AIDS)

7.3.1.1 In the AIDS state the AH function is inactive and not engaged in the handshake cycle. The
AH function powers on in the AIDS state.
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ATN v (LACS) v (LADS)

(enmoins de t,)

(ATN v rdy) A tcs

AIDS

ATN A rdy
(enmoins de t,)

DAV [DAV]Y DAV

e pour

5

onrgue AH
[tats d’interface:

IDS —ETAT ACCEPTEUR INACTIF
ANRS — ETAT ACCEPTEUR NON PRET
ACRS — ETAT ACCEPTEUR PRET
ACDS —ETAT ACCEPTE LES DONNEES
AWNS — ETAT ACCEPTEUR ATTEND UN

NOUVEAU CYCLE

LADS —ETAT ECOUTEUR APPELE (L)

TACS —ETAT ECOUTEUR ACTIF (L)

b Vojrle paragWM.

TABLEAU VI

Sorties de message AH

Message envoyé a distance

Etat AH RFD DAC Interaction de la fonction d’appareil (DF)
AIDS T (T) DF ne peut pas recevoir de messages multilignes, ni le message END
ANRS F F DF ne peut pas recevoir de messages multilignes, ni le message END
ACRS (T) F DF ne peut pas recevoir de messages multilignes, ni le message END
AWNS F (T) DF ne peut pas recevoir de messages multilignes, ni le message END
ACDS F F

La fonction d’appareil peut recevoir des messages a distance multilignes si
LACS est actif
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ATN ~ (LACS) v (LADS)

_55_

(ATN v rdy) A tcs

ATN v v (LADS
(within t,)
AIDS

ATN A rdy
(within t,)

DAV

1) This fransition will never occur under normal interface operation; however it

face function design.

FIG. 4. — Acceptor handshake

port
rdy]
tcs
ATN
DAV

Messsages:

Intexface states:
- powe S — ACCEPTOR IDLE STATE
— ready forhe e ANRS

— ACCEPTOR NOT READY STATE

— take contxd hrononsly) ACRS — ACCEPTOR READY STATE
— ATT ACDS — ACCEPT DATA STATE
—~ DATA\VALID AWNS — ACCEPTOR WAIT FOR NEW CYCLE
STATE
— LISTENER ADDRESSED STATE
(L FUNCTION)
— LISTENER ACTIVE STATE

(L FUNCTION)

1) See Sup-cladse lw

TABLE VI

AH message outputs

Remote message sent . . .
AH state Device function interaction
RFD DAC
AIDS (T) (T) Device function can receive neither remote multiline nor END messages
ANRS F F Device function can receive neither remote multiline nor END messages
ACRS (T) F Device function can receive neither remote multiline nor END messages
AWNS F (T) Device function can receive neither remote multiline nor END messages
ACDS F F Device function can receive remote multiline messages if LACS is active
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7.3.1.2 Dans I’état AIDS, les messages RFD et DAC doivent étre envoyés passifs vrais.

7.3.1.3 La fonction AH doit quitter I'état AIDS et passer a I'état ACCEPTEUR NON PRET
(ANRS = ACCEPTOR NOT READY STATE) en moins d’un temps ,:

— soit si le message ATN est vrai;
— soit si I’état LACS est actif;
— soit si 'état LADS est actif.

7.3.2 ETAT ACCEPTEUR NON PRET (ANRS = ACCEPTOR NOT READY STATE)

7.3.2.1 Dans I'état ANRS, la fonction AH indique a l'interface qu’elle nfest pas\encoge préte a
continuer le cycle de dialogue, pour des raisons internes.

7.3.2.2 Dans I’état ANRS, les messages RFD et DAC doivent étre,envo

7.3.2.8 Lafonction AH doit quitter I’état ANRS et passer:

7) a Iétat ACRS si le message «prendre le contréle~d e mi chrone» (t¢s = take

— soit si le message ATN est vrai;
— soit si le message rdy est vraiz

— ni I’état LADS n’est actif;
— niI’état LACS n’est actif;

) a I’état AWNS side i Option, cette transition ne peut |jamais se

7.3.3

N

7.3.3. indique a l'interface qu’elle est préte a redevoir des

7332 3 s message DAC doit eétre envoyé faux et le message RFD|doit étre

7.3.3.]
CEPTE LES DONNEES (ACDS = ACCEPT DATA STATE) si I¢ message

s 24 s ATHNL $ £ 4 -
5)—a+efa-hﬂ-BS—sﬁmess:;5c ATivesttauxetsn
— niI’état LADS n’est actif;

— ni’état LACS n’est actif.

¢) a I’état ANRS en moins d’un temps #, si les deux messages ATN et prét pour le nouveau
message (rdy) sont faux.

7.3.4 ETAT ACCEPTE LES DONNEES (ACDS = ACCEPT DATA STATE)

7.3.4.1 Dans I’état ACDS, la fonction AH indique a la fonction SH de maintenir un octet valide.
C’est le seul état ou les messages multilignes sur les lignes DIO sont valides. L’état ACDS
indique aux fonctions d’interface qu’un message d’interface est présent et valide si ATN est vrai.
L’état ACDS indique aux fonctions d’appareil quun message d’appareil est présent et valide si
I’état LACS est actif.
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7.3.1.2 In the AIDS state the RFD and DAC messages shall be sent passive true.

7.3.1.3 The AH function shall exit the AIDS state and enter the ACCEPTOR NOT READY
STATE (ANRS) within ¢, if either:

— the ATN message is true;
— or the LACS state is active;
— or the LADS state is active.

7.3.2 ACCEPTOR NOT READY STATE (ANRS)

7.3.2.1 [In the ANRS state the AH function indicates to the interface it has not yet, (prepared
intgrnally to continue with the handshake cycle.

7.3.2.2 [In the ANRS state the RFD and DAC messages shall be sent fa

7.3.2.3 |The AH function shall exit the ANRS state and enter:

a) the ACRS state if the take control synchronousl, ) message s Ia Lclause
15.3.7.1) and either:

- the ATN message is true;
~ or the rdy message is true;
b) the AIDS state if the ATN message is ts
- the LADS state is active;

— nor the LACS state is active;

¢) the AWNS state if never
occur under normalN

eceive

be sent

a) the ACCER TA STATE (ACDS) if the DAV message is true;

b) the AIDS state if the ATN message is false and neither:
— the LADS state is active;
— nor the LACS state is active;

c) the ANRS state within ¢, if both the ATN and the ready for next message (rdy) messages are
false.

734 ACCEPT DATA STATE (ACDS)

7.3.4.1 1In the ACDS state the AH function indicates to the SH function that it shall maintain a valid
message byte. This is the only state in which multiline messages on the DIO signal lines are
valid. The ACDS state indicates to the interface functions that an interface message is present
and valid if the ATN message is true. The ACDS state indicates to the device functions that a
device-dependent message is present and valid if the LACS state is active.
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7.3.4.2 Dans I'état ACDS, les messages DAC et RFD doivent étre envoyés faux.

7.3.4.3 Lafonction AH doit quitter ’état ACDS et passer:

a) arPétat ACCEPTEUR ATTEND UN NOUVEAU CYCLE (AWNS = ACCEPTOR WAIT

FOR NEW CYCLE STATE):

soit si le message ATN est vrai et si un temps 7; s’est écoulé;
soit si les messages ATN et rdy sont faux tous les deux;
I'état AIDS si le message ATN est faux et si:

ni 'état LADS n’est actif;

i létat T ACS n’ect actif
Gt oo ettt

b)

a1

|

Ty

¢) a I'état ACRS si le message DAV est faux (en option, cette tr
seulement lorsque le contrdleur prend le contrdle d’une maniére a

7.3.5 |ETAT ACCEPTEUR ATTEND UN NOUVEAU CYCL
FOR NEW CYCLE STATE)

7.3.5.1 Dans ’état AWNS, la fonction AH indique qu’sHe-a

7.3.5.2 Dans I'état AWNS, le message RFD doit_étj
gnvoyé passif vrai.

7.3.5.3 La fonction AH doit quitter Pét3

) a I'’état ACCEPTEUR NON
DAYV est faux;

By alétat AIDS si I€ mes
— nil’état L .
— nilétat L

S

7.4  Sous-group

L

Les seuls <0

TABLEAU VII

(N

produire

R WAIT

essage multiligne.

doit étre

'ATE) si

Id%ﬁsa& \Be/scription Etats omis Autre prescription Autres sous-groupes

de fonction prescrits

AH® \,l/as de possibilité Tous Aucune Aucun
AL Possibilité complete Aucun Aucune Aucun

7.5  Prescriptions et conseils additionnels pour la fonction d’interface AH

7.5.1 Le message rdy ne doit pas devenir faux pendant I’état ACRS. La transition de 1’état ACRS a

I’état ANRS doit se produire seulement au moment ou ATN devient faux.

7.5.2 Le message RFD recu par une fonction SH est le ET (AND) logique de tous les messages
RFD envoyés par toutes les fonctions AH actives. De la méme maniere le message DAC recu
par une fonction SH est le ET (AND) logique de tous les messages DAC envoyés par toutes les
fonctions AH. La maniere dont les effets composites des fonctions AH multiples interagissent
avec une fonction SH pour réaliser le ET (AND) logique par l'intermédiaire des signaux NRFD

et NDAC est expliquée en détail dans Particle 33.
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7.3.4.2 In the ACDS state the DAC and RFD messages shall be sent false.

7.3.4.3 The AH function shall exit the ACDS state and enter:
a) the ACCEPTOR WAIT FOR NEW CYCLE STATE (AWNS) if either:

— the ATN message is true and a period of 7; has elapsed;
— or the ATN and rdy messages are both false;

b) the AIDS state if the ATN message is false and neither:
— the LADS state is active;

+ A toata 2

1IUT LIV 1A OLALL IS dViivVe,

c¢) the ACRS state if the DAV message is false (optionally, this transitiopcan occutgnly|when
the controller takes control asynchronously).

7.3.5 ACCEPTOR WAIT FOR NEW CYCLE STATE (AWNS)

7.3.5.1 1In the AWNS state the AH function indicates that i message| byte.

7.3.5.2 In the AWNS state the RFD message shall be sent falseg Ch e sent
passive true.

7.3.5.3 The AH function shall exit the A
a) the ACCEPTOR NOT READY STATE (A

b) the AIDS state if thé

[
BF‘?
S 3
= -
iy
N
0O a
w8
7

—+

&

7.4 Accgptor functi
The only al

H function shall be those listed in Table VII.

TABLE VII

N

Ide m'fic}isk Mon States Other requirements Other function subsets
omitted required

AHp Mability All None None

AH1 Complete capability None None None

7.5 Additional AH function requirements and guidelines

7.5.1 The local message rdy shall not become false during the ACRS state. The transition from
ACRS to ANRS shall occur only at the time ATN becomes false.

7.5.2 'The RFD message received by an SH function is the logical AND of all the RFD messages
sent by all the active AH functions. Similarly, the DAC message received by an SH function is
the logical AND of all the DAC messages sent by all the AH functions. The way in which the
composite effects of multiple AH functions interact with an SH function to perform the logical
AND function via the use of the NRFD and NDAC signal lines is explained further in
Clause 33.
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7.5.3 Du fait que les fonctions d’interface peuvent étre congues seulement «de facon a opérer
conformément aux» diagrammes d’état donnés, il n’est pas nécessaire que les états spécifiés
soient exactement ceux qui existent dans une exécution. Une conséquence est que des transi-
tions d’¢état d’une fonction d’interface, définies par des messages d’interface, peuvent arriver
apres que le message a été regu, pourvu que le message RFD soit maintenu faux assez long-
temps. Le résultat ne peut se différencier de celui des diagrammes spécifiés dans lesquels les
transitions se passent pendant que le message d’interface est regu. Si ce type d’exécution est
choisi, alors la fonction AH doit rester a I’état ANRS méme si la condition de sortie est vraie
afin de maintenir le message RFD faux (cela est permis par le paragraphe 4.2.4.6).

8. Fpnction d’interface parleur (T) (y compris les possibilités de reconngissance §&rie)
8.1 Description générale
8.1.1 y compris
areils par
8.1.2 sans. La
e dans la
E)). Pour
8.1.3
jlitude.
8.2
8.2.1 figure 5,
des mes-
ableau IX
qui doivent étre envoyés et I'interaction nécessaire avec les fonctions de
8.2.2 | La(fonction doit étre réalisée de facon a satisfaire les diagrammes d’états de 13 figure 6,
page 64, et les descriptions d’état de I’article 8. Le tableau X spécifie I’ensemble des miessages et

des états requis pour effectuer une transition d’un état actif a un autre. Le tableau IX spécifie les
messages qui doivent étre envoyés et l'interaction nécessaire avec les fonctions de Iappareil
pendant que chaque état est actif.

8.3 Description des états de la fonction parleur
8.3.1 ETAT PARLEUR INACTIF (TIDS = TALKER IDLE STATE)

8.3.1.1 Dans I’état TIDS la fonction T ou TE n’est pas engagée dans le transfert d’octets de données
ou d’état. La mise sous tension place la fonction T ou TE dans I’état TIDS.

8.3.1.2 Dans I’état TIDS les messages END et RQS doivent étre envoyés passifs faux et le message
NUL doit étre envoyé passif vrai.
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7.5.3 Since interface functions need be designed only “so as to perform according to’ the state

diagrams specified, it is not required that exactly the states specified are the ones which exist in
an implementation. One consequence of this statement is that interface function state transitions
which are qualified by interface messages can occur after the message has been received as long
as the RFD message is held false until they occur. The resulting performance cannot be distin-
guished from the performance of the specified diagrams in which the transitions must occur
while the interface message is being received. If this type of implementation is chosen, then the
AH function should remain in the ANRS state even though the exit condition is true in order to
hold the RFD message false (this is allowed by Sub-clause 4.2.4.6).

8. Talkgr interface (T) function (includes serial poll capabilities)

8.1 General description

8.1.1 TI luding
stat ability
exigts only when the T function is addressed to talk.

8.1.2 There are two alternative versions o tions: ong exten-
siof ension
(he other
respects, the capabilities of both versigns are th

8.1.3 Omly one of the twocaltegnati i eed be implemented in a specific dlevice.
Notd ktensive

8.2 Tal

8.2.1 Tl : ven in
Fig Scriptions given throughout Clause 8. Table VIII speciies the
set quired to effect transition from one active state to amother.
Table ifi ges that shall be sent and the device function interaction required
wh |

8.2.2 The TE funttionshall be implemented so as to perform according to the state diagrams given

8.3

in Eligure 6, page 65, and the state descriptions given throughout Clause 8. Table X speciﬂies the
set quited to etfect wansition Ifrom one actve state to another.
Table IX specifies the messages that shall be sent and the device function interaction required

while each state is active.

Talker function state descriptions

8.3.1 TALKERIDLE STATE (TIDS)

8.3.1.1 In the TIDS state either the T function or the TE function is not engaged in sending data or

status bytes. The T function or the TE function powers on in the TIDS state.

8.3.1.2 In the TIDS state the END and RQS messages shall be sent passive false and the NUL

message shall be sent passive true.
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ton v (MTA  (ACDS))

@-@

(OTA v [MLA]) » (ACDS)

ATN A (SPMS)

ATN
IFC (en moins de ty)

(en moins de t,)

ATN
(en moins de t,)

ATN A (SPMS

IFC
(en moinsde t,)

Messages: :)::tats d’interface:
P — mise sous tension T1 —ETAT PARLEUR INACTIF
q : TADS - ETAT PARLEUR APPELE
If TACS - ETAT PARLEUR ACTIF
A SPAS - ETAT RECONNAISSANCE SERJE
M ACTIVE
S SPIS —ETAT RECONNAISSANCE SERJE
S INACTIVE
SPMS — ETAT MODE RECONNAISSANCE
O SERIE
M —ETAT ACCEPTE LES DONNEE§
(FONCTION AH)

TABLEAU IX

Sorties de message T ou TE

M é a dist 2)
Etat Qualificateur €o%age ervoye @ Qstance Interaction de la fonction d’appareil (DF)
T Multiligne | END |RQSY »
TIDS (NUL) (F) (F) | DF n’estpas autorisée a envoyer des messages
TADS (NUL) (D] (F) DF n’est pas autorisée a envoyer des messages
TACS DABY ou TouFY | (F) DF peut émettre des messages DAB, EOS ou END
EOSY simultanés avec DAB?)

SPAS APRS® STBY FouT F DF peut émettre un message3) STB

inactif
SPAS APRS® STBY FouT T DF peut émettre un message> STB

actif

" Messages permis par la fonction T de I’appareil et engendrés dans les fonctions d’appareil.
2} Voir tableau XXXVIII (article 16).

) Sous le contréle de SH.

#) Voir le paragraphe 8.3.4.1.

5) Voir le paragraphe 10.3.3.
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(within t,)

(within t,)

ATN
(within t,)

ATN ~ (SPMS

within t,)
Messgges: st
pon | — poweron —TALKER IDLE STATE
ton | —talkonly —TALKER ADDRESSED STATE

- TALKER ACTIVE STATE
- SERIAL POLL ACTIVE STATE
~SERIAL POLL IDLE STATE
—SERIAL POLL MODE STATE
— ACCEPT DATA STATE

IFC | —INTERFACE (

ATN| - ATTE
MTA| -MY T.
SPE | —SERIAL

SPD | —SERIAL PCO

OTA (AH FUNCTION)
MLA
\ \> TABLE IX
T or TE message outputs
T _ Remote message sent?) ) o )

State Qualifier Multiline END ROSY Device function interaction (DF)
TIDS (NUL) F) (F) | Device function not allowed to send messages
TADS (NUL) F) (F) | Device function not allowed to send messages
TACS DABYor | TorFY (F) | Device function can send DAB, EOS, or END

EOSY message(s) concurrent with DAB®
SPAS APRS®) STBY ForT F Device function can send one STB message?)
inactive
SPAS APRS® STBV ForT T Device function can send one STB message3)
active

D Messages enabled by the T function originating within the device functions.
2) See Table XXXVIII (Clause 16).

3) Under SH control.

4) See Sub-clause 8.3.4.1.

5) See Sub-clause 10.3.3.
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ton

\2
MSA A (TPAS) A

IFC OTA A

(en moins de't,)

Vv
[MSA A ~ (LPAS))

\'
0sA ~ (TPAS)  (ACDS)

ATN
(en moins de t,)

—64 —

ATN ~ (SPMS

ATN
(en moins de t,)

ATN ~ (SPMS)

MTA A (ACDS

\FC

Noté.

N

TABLEAU X
Mnémoniques TE

Message\>

Etats d’interface:

pond’, ='mise sou¥iension TIDS — ETAT PARLEUR INACTIF
ton\.Y — parler seulement TADS — ETAT PARLEUR APPELE
IFC - INTERFACE LIBRE TACS —ETAT PARLEUR ACTIF
ATN - ATTENTION SPAS — ETAT RECONNAISSANCE SERIE
MTA -MON ADRESSE PARLEUR ACTIVE
OTA - AUTRE ADRESSE PARLEUR TPIS —ETAT PARLEUR PRIMAIRE
OSA - AUTRE ADRESSE SECONDAIRE INACTIF
PCG - GROUPE DE COMMANDE TPAS —ETAT PARLEUR PRIMAIRE
PRIMAIRE APPELE )
SPE - RECONNAISSANCE SERIE POSSIBLE | SPIS — ETAT RECONNAISSANCE SERIE
SPD - RECONNAISSANCE SERIE INACTIVE
IMPOSSIBLE SPMS -~ ETAT MODE DE RECONAIS-
MSA —MON ADRESSE SECONDAIRE SANCE SERIE
—ETAT ACCEPTE LES DONNEES
(FONCTION AH)
—ETAT ECOUTEUR PRIMAIRE

APPELE (FONCTION L)

Sorties de message T ou TE (voir tableau IX).

PAS)] par
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ton

\2
MSA A (TPAS) » (ACDS)

IFC OTA ~ (ACDS

(within t,)

v
[MSA A (ACDS) ~ (LPAS)]

(within t,)

Y
osA  (TFAS) » (ACDS)

— 65—

ATN » (SPMS

(within t;)

ATN A (SPMS

ATN

ot

PCG A MTA A

(wil

MTA A (ACDS

oz

Note. — [If the TE 4@ is ased tog€ther pCtion then [MSA A (ACDS) A (LPAS)] shall be replacgd by
MLA A (ACRS).
IGN6. — Extended talker state diagram.
TABLE X
TE mnemonics
Messages: Interface states:
pon | £poweron TIDS -~TALKER IDLE STATE
ton | —valkonly TADS —TAIKER ADDRESSED STATE
IFC - INTERFACE CLEAR TACS —~TALKER ACTIVE STATE
ATN - ATTENTION SPAS —-SERIAL POLL ACTIVE STATE
MTA - MY TALK ADDRESS TPIS —TALKER PRIMARY IDLE STATE
OTA - OTHER TALK ADDRESS TPAS —-TALKER PRIMARY ADDRESSED
OSA - OTHER SECONDARY ADDRESS STATE
PCG -PRIMARY COMMAND GROUP SPIS —SERIAL POLL IDLE STATE
SPE —SERIAL POLL ENABLE SPMS —~SERIAL POLL MODE STATE
SPD —-SERIAL POLL DISABLE — ACCEPT DATA STATE
MSA —-MY SECONDARY ADDRESS (AH FUNCTION)

— LISTENER PRIMARY ADDRESSED
STATE (L FUNCTION)

T or TE message outputs (see Table 1X)
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8.3.1.3 La fonction T doit quitter I’état TIDS et passer a I'état PARLEUR APPELE (TADS):

— soit si le message MON ADRESSE PARLEUR (MTA) est vrai et si 'état ACDS est actif;

— soit si le message parleur seulement (ton) est vrai (voir paragraphe 8.5.3).

8.3.1.4 Lafonction TE doit quitter I'état TIDS et passer a I’état TADS:

— soit si le message MON ADRESSE SECONDAIRE (MSA) est vrai, si ’état ACDS est actif

etsil’état PARLEUR PRIMAIRE APPELE (TPAS) est actif;
— soit si le message fon est vrai.

8.3.2| ETATPARLEUR APPELE (TADS = TALKER ADDRESSED STAT

8.3.21 Dans I'état TADS la fonction T a recu son adresse parlew n engagée
dans le transfert d’octets de données ou d’état. Dans 1’état T A a regu ses
adresses parleur primaire et secondaire. Elle est prété,\mais n engagée dans le transfert
d’octets de données ou d’état.

8.3.2 le message

8.3.2

[ODE DE

8.3.2

le message ATN est faux et si I’état SPMS est inactif;
si le message ATN est faux et si I’état SPMS est actif;

ux et I’état

ACDS est

&)id I'état TIDS:

— soit si le message OTA est vrai et si I’état ACDS est actif;

— soit si le message AUTRE ADRESSE SECONDAIRE (OSA) est vrai et si les états TPAS

et ACDS sont actifs;

— soit si le message MSA est vrai et si, a la fois, les états ECOUTEUR PRIMAIRE

APPELE (LPAS) et ACDS sont actifs;
— soit en moins d’un temps ¢, si le message INTERFACE LIBRE (IFC) est vrai.

Note. — L utilisation de I’expression contenant le message MSA est facultative. Voir aussi la note de la figure 6, page 64.

8.3.3 ETATPARLEUR ACTIF (TACS = TALKER ACTIVE STATE)

8.3.3.1 Dans I’état TACS Ia fonction T ou la fonction TE permet le transfert du message DAB et
END, s’il est utilisé, entre la fonction d’appareil et les lignes de signaux de I'interface. Le


https://iecnorm.com/api/?name=f19c226394a715c4c7b1cee4127d1c51

—-67 —

8.3.1.3 The T function shall exit the TIDS state and enter the TALKER ADDRESSED STATE
(TADS) if either:

— the MY TALK ADDRESS (MTA) message is true and the ACDS state is active;
— or the talk only (ton) message is true (see Sub-clause 8.5.3).

8.3.1.4 The TE function shall exit the TIDS state and enter the TADS state if either:

— the MY SECONDARY ADDRESS (MSA) message is true, and the ACDS state is active,
and the TALKER PRIMARY ADDRESS STATE (TPAS) is active;

— or the fon message is true.

8.3.2 TALKER ADDRESSED STATE (TADS)

8.3.2.1 |In the TADS state the T function has received its talk addrg i but not
engaged in, sending data or status bytes. In the TADS state thg TE fu ;\o ivgd both
its primary and secondary talk addresses and is prepared for{ bu 8 i ing data or
stajus bytes.

8.3.2.2 |In the TADS state the END and RQS message
mepsage shall be sent passive true.
8.3.2.3
a) [the TALKER ACTIVE STA i A i ERIAL

b) the SERIAL POL
state is active;

¢) [the TIDS state i

SPMS

active;

Not.

8.3.2.4

b) [the SPAS state/if the ATN message is false and the SPMS state is active;
¢) the'TIDS state if either:
— the OTA message is true and the ACDS state is active;
— or the OTHER SECONDARY ADDRESS (OSA) message is true and the TPAS and
ACDS states are active;
— or the MSA message is true and both the LISTENER PRIMARY ADDRESSED STATE
(LPAS) and ACDS states are active;
— or within 7, if the INTERFACE CLEAR (IFC) message is true.

Note. — Use of the expression containing the MSA message is optional. See also note under Figure 6, page 65.

8.3.3 TALKER ACTIVE STATE (TACS)

8.3.3.1 In the TACS state the T function, or the TE function, enables the transfer of the DAB
message and END, if used, from the device function to the interface signal lines. The message
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contenu des messages est déterminé uniquement par la (les) fonction(s) d’appareil. La fonction

SH indique quand la (les) fonction(s) d’appareil peut (peuvent) changer le contenu du message
de DAB (et END s’il est utilisé).

8.3.3.2 Durant I'état TACS les messages OCTET DE DONNEES (DAB) ou FIN DE SEQUENCE

(EOS) et END peuvent étre envoyés par les fonctions d’appareil. Le message RQS doit étre
envoyé passif faux.

Note. - Le codage et le format des données dépendent, en général, de ’appareil et sont en dehors du domaine de la
présente norme.

8 3 3 3 Lafonction-T -oculafonction-TE -doit-aiitt Pétat TALCS
D0, =16 Ot—1d—+ t Ao

TICTIUTT X o ICr UTICITOUTT T OOTT \lullter 1Ivia LYY et puncvl

1) al’état TADS en moins d’un temps #, si le message ATN est vrai;

8.3.4 ' STATE)

8.3.4.l Dans I'état SPAS la fonction T ou la fonction TE pe O transie e message
(’état a partir de la fonction d’appareil vers les/Ti i tilisant la
fonction de SH pour contrdler le transfert de Pogtet ant 3 ages RQS
et STB.
Bien que le contrdleur n’ait besoi qu 5 S8 ovenance
d’un appareil, il est permis a I'appareil dg 9 . ontroleur
n’agit pas sur ATN apres le premj sfert STB peut
Changer entre des transferts succepsifs pien que angement
par la fonction SR.

8.3.4.2  Durant I’état)\ e I’éta S_soit actif ou inactif, le message END doit éfre envoyé
Koit vrai, soit faux. J.é\me e ROS deit Efre envoyé vrai si I'état APRS est actif, pu faux si
’état AP, } i & sage STB doit étre envoyé par la (les) fpnction(s)
{’appareil.
Wore. — 1’état APR dans la¥oriction d’interface Demande d’intervention.

8.3.4. 2/fon action TE doit quitter 1’état SPAS et passer:

moifis d’un temps #, si le message ATN est vrai;
oins d’un temps # si le message IFC est vrai.
83.5| E CONNAISSANCE SERIE INACTIVE (SPIS = SERIAL POLL IDLK STATE)

8.3.5.1 Dans I’état SPIS la fonction T ou la fonction TE n’est pas autorisée a participer a la
reconnaissance série. La mise sous tension place la fonction T ou TE dans I’état SPIS.

8.3.5.2 L’état SPIS n’implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.

8.3.5.3 La fonction T ou la fonction TE doit quitter 1’état SPIS et passer a I’état SPMS si le message
RECONNAISSANCE SERIE POSSIBLE (SPE) est vrai et si I'’état ACDS est actif.

8.3.6 ETAT MODE DE RECONNAISSANCE SERIE (SPMS = SERIAL POLL MODE STATE)
8.3.6.1 Dans I’état SPMS la fonction T ou la fonction TE peut participer & une reconnaissance série.

8.3.6.2 L’état SPMS n’implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.
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content is determined solely by the device function(s). The SH function determines when the
device function(s) may change the message content of DAB (and END if used).

8.3.3.2 During the TACS state the DATA BYTE (DAB) or END OF STRING (EOS) and END
messages may be sent by the device functions. The RQS message shall be sent passive false.

Note. - The coding and format of the data are, in general, device-dependent and beyond the scope of this standard.

8.3.3.3 TheT function-orthe TE function shall exit the TACS state and enter:

a) the TADS state within #, if the ATN message is true;
b) the TIDS state within ¢, if the IFC message is true.

8.3.4 SERIAL POLL ACTIVE STATE (SPAS)

8.3.4.1 status
me tontrol
the
Alt e, it 1s
allg assert
AT as S ptween
subsequent transfers although the RQS mﬁ

8.3.4.2 e shall
be pent either true pr false ' 54 ive, or
false if the i i device
funiction(s).
Noté.

8.3.4.3
a) f the ATN message is true;
b) t, if the IFC message is true.

8.3.5 SERIALPOLLADLE STATE( SPIS)

8.3.5.1 Inthe SPIS state the T function or the TE function is not enabled to participate in a serial
poll. The T or TE function powers on in the SPIS state.

8.3.5.2 The SPIS state does not provide a remote message sending capability.

8.3.5.3 The T function or the TE function shall exit the SPIS state and enter the SPMS state if the
SERIAL POLL ENABLE (SPE) message is true and the ACDS state is active.

8.3.6 SERIAL POLL MODE STATE (SPMS)
8.3.6.1 In the SPMS state the T function or the TE function is enabled to participate in a-serial poll.

8.3.6.2 The SPMS state does not provide a remote message-sending capability.
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8.3.6.3 La fonction T ou la fonction TE doit quitter I’état SPMS et passer a I’état SPIS:

- soit si le message RECONNAISSANCE SERIE IMPOSSIBLE (SPD) est vrai et si 'état

ACDS est actif;

— soit en moins d’un temps #, si le message IFC est vrai.

8.3.7 ETAT PARLEUR PRIMAIRE INACTIF (TPIS = TALKER PRIMARY IDLE STATE)

8.3.7.1 Dans I'état TPIS la fonction TE est apte a reconnaitre son adresse primaire mais ne peut
répondre a son adresse secondaire. La mise sous tension place la fonction TE dans I’état TPIS.

8.3.7.7

8.3.7.3
di I’état ACDS est actif.

STATE)

gst actif.

8.4  SYous-groupes pe

Les se\@us-
gt XII.

La fonction TE doit quitter 1’état TPIS et passer a ’état TP,

ETAT PARLEUR PRIMAIRE APPELE (TPAS =

L’état TPIS n’implique pas la capacité d’envoyer un message 2 distdn:

TABLEAU XI

,>st vrai et

ARY ADDRESSED

épondre.

a I’état TPIS si le message GROQUPE DE
essage MTA est faux et que I’état ACDS

orictions T et TE sont indiqués dans les tablleaux XI

B Identi- - . L Autres sous-groupes de
fication Etats omis Autres prescriptions fonction prescrits
< ssiBQi.tés? \
RN AC\-D A N
3 E = g-
(25| S2|25
T¢ N |N|[N|N Tous Aucune Aucun
T1 Y |Y|Y|N Aucun Omettre [MLA A (ACDS)] SH1et AH1
T2 Y |Y | N|N Aucun 1. Omettre [MLA A (ACDS)] SH1et AH1
2. ton toujours faux
T3 Y |IN|Y|N SPIS, SPMS et SPAS Omettre [MLA A {ACDS SH1let AH1
T4 N [N |N SPIS, SPMS et SPAS 1. Omettre [MLA A (ACDS)] SH1et AH1
2. ton toujours faux
T5 Y |[Y|Y|Y Aucun Inclure [MLA A (ACDS)] SH1etL1-L4 ou LE1-LE4
T6 Y |Y [ N|Y Aucun 1. Inclure [MLA A (ACDS)] SH1etL1-L4 ou LE1-LE4
2. ton toujours faux
T7 Y  IN|Y|Y SPIS, SPMS et SPAS Inclure [MLA A (ACDS)] SH1etL1-L4 ou LE1-LE4
T8 Y (N |N|Y SPIS, SPMS et SPAS | 1. Inclure [MLA A (ACDS)] SH1 et L1-L4 ou LE1-LE4
2. ton toujours faux
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8.3.6.3 The T function or the TE function shall exit the SPMS state and enter the SPIS state if
either:

— the SERIAL POLL DISABLE (SPD) message is true and the ACDS state is active;
— or within ¢ if the IFC message is true.
8.3.7 TALKER PRIMARY IDLE STATE (TPIS)

8.3.7.1 In the TPIS state the TE function is able to recognize its primary address but not able to
respond to its secondary address. The TE function powers on in the TPIS state,

8.3.7.2 The TPIS state does not provide a remote message-sending capability,

8.3.7.3 The TE function shall exit the TPIS state and enter the TPAS sta esgage is

true] and the ACDS state is active.

8.3.8 THLKER PRIMARY ADDRESSED STATE (TPAS)

8.3.8.1 dress.

8.3.8.2

8.3.8.3 [ARY
COl ACDS
statg

those

 The only a
listed in Tables\X

Identi- DesCriptio tates omitted Other requirements Other functibn
fication subsets requifed
ap. biliti@:\
3 N \\/\
=]
e
& s |52

To N NN Actt Nome None

T1 Y |Y|Y|N None Omit [MLA A (ACDS)] SH1 and AH1

T2 Y |[Y |N|N None 1. Omit [MLA A (ACDS)) SH1 and AH1
2. ton always false

T3 Y [N |Y |N SPIS, SPMS and SPAS | Omit [MLA A (ACDS)| SH1 and AH1

T4 Y |[N |N|N SPIS, SPMS and SPAS | 1. Omit [MLA A (ACDS)] SH1 and AH1
2. ton always false

TS Y |Y |Y Y None Include [MLA A (ACDS)] SH1landL1-L4 or LE1-LE4

T6 Y |Y | N|Y None 1. Include [MLA A (ACDS)} SH1and L1-L4 or
2. ton always false LE1-LE4

T7 Y |[N|]Y|Y SPIS, SPMS and SPAS | Include [MLA A (ACDS)] SH1andL1-L4 or LE1-LE4

T8 Y |N|N|Y SPIS, SPMS and SPAS | 1. Include [MLA A (ACDS)] SH1 and L1-L4 or
2. ton always false LE1-LE4



https://iecnorm.com/api/?name=f19c226394a715c4c7b1cee4127d1c51

-72

TABLEAU XII
Idenn- Description Etats omis Autres prescriptions Autres sous-groupes de
fication fonction prescrits
Possibilités:
12 R
22 1 g 22| :cx
=3 sl 82|z
S5 | &2Y| =3 |22
TE§ N [N NN Tous Aucune L Aucun
TE! Y Y |Y|N Aucun Omettre SH1st AHL
[MSA A (LPAS)~ (ACD ~
TE2 Y Y [N|N Aucun 1. Omettre N\ Ta AHN
[MSA A(LPAS) A (AGDS)
2. ton toujours fydx \
TE3 Yy IN|]Y|N SPIS, SPMS et SPAS | Omettre N\ sALgAHI
[MSA A (ZPAS) \ACHS)
TE4 Y [N|N|N SPIS, SPMSet SPAS | 1.0  8H1ect AH1
[MBA A (LPAS IX{AEDS
[ ton ﬁhjours ux
TES yly|yl|y Aucun In\%lyé ~ SH1 et L1-L{ ou LE1-LE4
A {APAS) ~ (ATDS)]
TE6 Y Y N Y Aucun . InCluke ~ SH1letL1-L$# ou LE1-LE4
[MSAA (BPAS A (ACDS))]
2.'tontoujours faux
TE7 Y IN|Y |Y SPIS, SRMS e S Oy Inslure SH1 et L1-L{t ou LE1-LE4
. NS A(LPAS) » (ACDS)]
TES Y [N|N|Y \\!§PIS,S tSPAS) NI thclure SH1 et L1-Ljt ou LE1-LE4
SA A(LPAS) A (ACDS)]
I\ (\ 2. ton toujours faux
8.5 's pour les fonctions d’interface T ou TE
8.5.1 ¢nant une fonction T ou TE doit fournir un moyen pejmettant a
de changer sur place ladresse parleur (ou I'adresse sgcondaire)
8.5.2 uptionyd’un appareil, en train d’envoyer des données, par transitions vers oufhors I’état

TACS ne doit pas affecter le format des données de sortie. Il est recommandé qu’un appareil

revenant 3 I’état TACS continue la chaine de données de sortie au pnint d’infprrnpﬁn .

8.5.3 Chaque appareil comportant le message tor doit avoir un interrupteur manuel pour enclencher
le mode PARLER SEULEMENT.

9. Fonction d’interface écouteur (L)

9.1

Description générale

9.1.1 La fonction L donne  un appareil la possibilité de recevoir des messages d’appareil (y compris
les donnés d’état) venant d’autres appareils par I'interface. Cette possibilité n’existe que si la
fonction L est appelée a écouter.
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TABLE XII
I.deqti— Description States omitted Other requirements Other function
fication subsets required
Capabilities:
E HIER
g8 | £|5¢
TE( N[N |N]|N All None Kone
TE1 Y[y [y [N None Omit “SHland A
[MSA A (LPAS)A (ACDS), N\
TE2 Y[y [N|IN None 1. Omit 1dn h\/
[MSA A(LPAS)A (AZDS)]

2. ton always false \

TE3 YN |Y|N SPIS, SPMS and SPAS | Omit SH\and AH1
[MSA A (LPAS) ]

TE4 y[~N N[N SPIS, SPMS and SPAS | 1. Omit SBf and AH1

ML A CD
._iQn lwa flse

TES Y Y Y Y None clu SH1and L1-L4 o
(\ [MS (AGBS) LEI-LE4

TE6 Y Y N Y None Include SHlandL1-L4o0

~ (ACDS)] LE1-LE4
on lways alse

~
TE7 Y [N |JY |Y SPIS, SPMS a nclude SH1 and L1-L4-of
S/\A (LPAS) A (ACDS)| LE1-LE4

SH1 and L1-L4 o1

TES y [N [N]Y SP\&&SPMS an }x\
[\ & A/\ LPAS ~ (ACDS)] LE1-LE4

2. ton always false

8.5 Additi ] erface furncnoy fequirements and guidelines

8.5.1 Eg a T function or a TE function shall provide a means by whith the
talk stondary addfess) which it recognizes as MTA (or MSA) can be changed|in the
fieldcby th i

852 Thei ion &f a device sending data by transitions in and out of the TACS state should
not pdversely affeef the format of the output data. It is recommended that a device returring to

the [CTA€S state should continue with the output data string at the point of interruption

8.5.3 [Each device which includes the fon message shall be provided with a manual switch to
generate the TALK ONLY mode.

9. Listener interface (L) function

9.1 General description

9.1.1 The L function provides a device with the capability to receive device-dependent data (includ-
ing status data) over the interface from other devices. This capability exists only when the L
function is addressed to listen.
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(en moins de t,) luna (CACS)

—74 -

lon
v

itn A (CACS
Vv

MLA A (ACDS

Vv
[MTA A (ACDS)]

ATN
(en moins de ty)

et

FIG. 7. — Diagramme d’étal

noniquel de L

PN
/Etats d’interface:

LIDS —ETAT ECOUTEUR INACTIF

LADS —-ETAT ECOUTEUR APPELE

LACS - ETAT ECOUTEUR ACTIF

ACDS —~ ETAT ACCEPTE LES DONNEES
(FONCTION AH)

CACS —ETAT CONTROLEUR ACTIF
(FONCTION ()

TABLEAU XIV

Sorties de message L ou LE

Etat Message envoyé Interaction de la fonction d’appareil (DF)
LoulE a distance
LIDS Appareil non appelé a recevoir
LADS Aucun Appareil non appelé a recevoir
LACS

La fonction DF ne peut recevoir qu’un seul octet message d’appareil chaque fois
que ACDS est actif
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lon
\4

itn A (CACS
\2

MLA A (ACDS

UNL A (ACDS

\%
A {~ \

A
T AW~ Za\>I>

ATN

A\
[MTA ~ (ACDS)] (within ;)

ATN
(within t,)

FIG. 7. — Listener s

Messages: Q

— power on

\%erface states:

LIDS —LISTENER IDLE STATE
LADS —~ LISTENER ADDRESSED STATE
LACS ~LISTENER ACTIVE STATE
— ACCEPT DATA STATE
(AH FUNCTION)
— CONTROLLER ACTIVE STATE

(C FUNCTION)

TABLE XIV

L or LE message outputs

LorLE Remote message Device function interaction
state sent
LIDS Device function not allowed to receive messages
LADS None Device function not allowed to receive messages
LACS Device function can receive one device-dependent message byte each time ACDS

state is active
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—76 -

lon
A\
Itn A (CACS
v
SA A (LPAS) A (ACDS

UNL A (ACDS

\/

—__ (enmoinsdely)

[MSA

lun A {CACS
\
A A (TPAS))

oins de

ATN
(en moins de t,)

Npte TPAS)]
TABLEAU XV
Mnémonique de LE
Messages: Etats d’interface:
pon  — mise sous tension LIDS — ETAT ECOUTEUR INACTIF
Itn — écouter LACS —ETAT ECOUTEUR ACTIF
lun - local non écouté LADS —ETAT ECOUTEUR APPELE
lon — écouter seulement LPIS —ETAT ECOUTEUR PRIMAIRE
IFC - LIBERER L’INTERFACE INACTIF
ATN - ATTENTION LPAS —ETAT ECOUTEUR PRIMAIRE
UNL -NON ECOUTEUR APPELE )
MLA - MON ADRESSE ECOUTEUR ACDS —ETAT ACCEPTE LES DONNEES
PCG - GROUPE DE COMMANDE (FONCTION AH)
PRIMAIRE CACS — ETAT CONTROLEUR ACTIF
MSA - MON ADRESSE SECONDAIRE (FONCTION C) )
~ETAT PARLEUR PRIMAIRE APPELE
(FONCTION TE)

Sorties de message L ou LE (voir tableau XIV).
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lon

A\
Itn A (CACS

Vv
MSA A (LPAS) » (ACDS)

IFC

UNL A (ACDS

dloio 3\
Wit 3y

Note.

v
[MSA A (ACDS) A (TPAS)]

\/
lun ~ (CACS)

ATN
(within t,)

TABLE XV

LE mnemonics

ted

Messages:

pon  —poweron

Itn — listen

lun — local unlisten

lon — listen only

IFC - INTERFACE CLEAR

ATN - ATTENTION

UNL - UNLISTEN

MLA - MY LISTEN ADDRESS

PCG -PRIMARY COMMAND GROUP
MSA -MY SECONDARY ADDRESS

Interface states:
LIDS — LISTENER IDLE STATE
LACS — LISTENER ACTIVE STATE
LADS — LISTENER ADDRESSED STATE
LPIS — LISTENER PRIMARY IDLE STATE
LPAS — LISTENER PRIMARY ADDRESSED
STATE
— ACCEPT DATA STATE
(AH FUNCTION)
~ CONTROLLER ACTIVE STATE
(C FUNCTION)
—TALKER PRIMARY ADDRESSED
STATE (T FUNCTION)

L or LE message outputs (see Table XIV).
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9.1.2 Cette fonction peut avoir deux versions: 'une avec extension d’adresse et l'autre sans. La
fonction L ordinaire utilise un octet d’adresse. La fonction L avec extension d’adresse (appelée
par la suite fonction LE) utilise deux octets d’adresse. Pour le reste, les possibilités des deux
versions sont identiques.

9.1.3 Une seule de ces deux possibilités est nécessaire a un appareil donné.

Note. - Les deux fonctions L et LE sont décrites ensemble dans Particle 9 en raison de leur grande similitude.

9.2  Diagramme d’états de la fonction écouteur

9.2.1] La fonction L doit étre réalisée de facon a satisfaire au diagra

9.2.2 La fonction LE doit étre réalisée de facon a satisfaire~a QgTamy la figure §,
& e des mes-
autre. Le

sages et des états prescrits pour effectuer
i jue chaque

-

tableau XIV décrit l'interaction nécessaire
état est actif.

9.3 | Description des états de la fonctio e’c%
9.3.1 ETATECOUTEY : LIRS =11

9.3.1.1 Dans ii tat ; i ownJa fonction LE n’est pas engagée dans le transfert de

NERIDLE STATE)

message

9.3.12 L’état XID a Capacité d’envoyer un message a distance.

9.3.1] 4 for itter 'état LIDS et passer a 'TETAT ECOUTEUR APPELE (LADS):
ageYMON ADRESSE ECOUTEUR (MLA) est vrai et si 'état ACIPS est actif;

—s0it si le message écouter (Itn) est vrai et si I’état CACS est actif.

9.3.1.4 La fonction LE doit quitter ’état LIDS et passer a I’état LADS:

— soit si le message MON ADRESSE SECONDAIRE (MSA) est vrai, si I'’état ACDS est actif
etsi '"ETAT ECOUTEUR PRIMAIRE APPELE (LPAS) est actif;

— soit si le message /o est vrai;
— soit si le message /tn est vrai et si '’état CACS est actif.

9.3.2 ETATECOUTEUR APPELE (LADS = LISTENER ADDRESSED STATE)

9.3.2.1 Dans I’état LADS la fonction L a recu son adresse écouteur et est préte, mais non engagée
dans le transfert des messages d’appareil. Dans I’état LADS la fonction LE a regu ses adresses
primaire et secondaire d’écouteur et est préte, mais non engagée dans le transfert de messages
d’appareil.
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9.1.2 There are two alternative versions of the function: one with and one without address exten-
sion. The normal L function uses a one-byte address. The L function with address extension
(hereinafter called an LE function) uses a two-byte address. In all other respects, the capabilities
of both versions are the same.

9.1.3  Only one of the two alternative L functions need be implemented in a specific device.

Note.— Both the L function and LE function are described concurrently throughout Clause 9 due to the extensive |
similarity between these two functions.

9.2 Listener function state diagram

9.2.1 The L function shall be implemented so as to perform according to th i jven in
Figure 7, page 75, and the state descriptions given throughout Clause 9 ifies the
set|of messages and states required to effect transition from one acki Table
XIV describes the device function interaction required while eac}

922 T 2 _ ram in
Fig] 0 at . Yable XV specifies the
set i 3 Table
XI

9.3 Lis

9.3.1 L

9.3.1.1 [In the LID sfer of
deviice-depe @

9.3.1.2 [The LIDS

9.3.13 TATE
(LA
— the
-0
— qr the Jisten (#y) message is true and the CACS state is active.

9.3.1.4 The LE function shall exit the LIDS state and enter the LADS state if either:

— the MY SECONDARY ADDRESS (MSA) message is true and the ACDS state is active, and
the LISTENER PRIMARY ADDRESSED STATE (LPAS) is active.

— or the Jon message is true;
— or the /tn message is true and the CACS state is active.

9.3.2 LISTENER ADDRESSED STATE (LADS)

9.3.2.1 In the LADS state the L function has received its listen address and is prepared for, but not
engaged in, the transfer of device-dependent messages. In the LADS state the LE function has
received both its primary and secondary listen addresses and is prepared for, but not engaged in,
the transfer of device-dependent messages.
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9.3.2.2 L’état LADS n’implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.

9.3.2.3 La fonction L doit quitter ’état LADS et passer:

a) A 'ETAT ECOUTEUR ACTIF (LACS) en moins d’un temps £, si le message ATN est faux.
b) alétat LIDS:
— soit sile message NON ECOUTEUR (UNL) est vrai et si I’état ACDS est actif;
soit si le message local non écouté (lun) est vrai et si I’état CACS est actif;
soit si le message MTA est vrai et si 'état ACDS est actif;
soit en moins d’un temps ¢, si le message IFC est vrai.

Vore—= utitisatiomrdunress MTAestfacultat:
.« agc VLA O Tatuitative,

9.3.2.4 La fonction LE doit quitter I’état LADS et passer:

a) alétat LACS en moins d’un temps #, si le message ATN est fay
b) alétat LIDS:
— soit si le message UNL est vrai et si I'état ACDS ¢

8, page 76.

t message
bcu par les
d’appareil
pour controdler l¢

Note. — Le codage &
no

9.3.3]2 L’état

e la présente

9.3.3

9.3.4 - STATE)

9.34. ans reta ; TTrrai dis ne peut
répondre a son adresse secondaire.

La mise sous tension place la fonction LE dans I’état LPIS.
9.3.4.2 L’état LPIS n’implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.

9.3.4.3 La fonction LE doit quitter I’état LPIS et passer a '’état LPAS si le message MLA est vrai, et
Iétat ACDS est actif.

93.5 ETAT ECOUTEUR PRIMAIRE APPELE (LPAS = LISTENER PRIMARY AD-
DRESSED STATE)

9.3.5.1 Dans I’état LPAS la fonction LE peut reconnaitre son adresse secondaire et y répondre.
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9.3.2.2 The LADS state does not provide a remote message-sending capability.

9.3.2.3 The L function shall exit the LADS state and enter:

a) the LISTENER ACTIVE STATE (LACS) within #, if the ATN message is false;
b) the LIDS state if either:

— the UNLISTEN (UNL) message is true and the ACDS state is active;
or the local unlisten (lun) message is true and the CACS state is active;

or the MTA message is true and the ACDS state is active;
or within ¢, if the IFC message is true.

Saoa 1o H 1
Note=Use of the MTA mes B pionsat:

9.3.2.4 The LE function shall exit the LADS state and enter:

a) J:e LACS state within ¢, if the ATN message is false;

b) the LIDS state if either:

1 the UNL message is true and the ACDS state is active;
+ or the /un message is true and the CACS state is acti

1 or the MSA message is true and the TPAS and
1 or within 7, if the IFC message is true.

Note]~ Use of the expression containing the MSA message j
9.3.3 LISTENER ACTIVE STATE (LA

9.3.3.1 In the LACS state the L function Evice-

deps ia the
intel ssage
tran

Note. hindard.

9332 1

9333 1

a) the
b) the

934 LI

9.3.4.1 Imthe LPISstate the LE function 1s able to recognize its primary address but is not able to
respond to its secondary address.

The LE function powers on in the LPIS state.

9.3.4.2 The LPIS state does not provide a remote message sending capability.

9.3.43 The LE function shall exit the LPIS state and enter the LPAS state if the MLA message is
true, and the ACDS state is active.

9.3.5 LISTENER PRIMARY ADDRESSED STATE (LPAS)

9.3.5.1 In the LPAS state the LE function is able to recognize and respond to its secondary address.
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9.3.5.2 L’état LPAS n’implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.

9.3.5.3 La fonction LE doit quitter 'état LPAS et passer a I’état LPIS si le message GROUPE DE
COMMANDE PRIMAIRE (PCG) est vrai, que le message MLA est faux et que P’état ACDS
est actif.

9.4  Sous-groupes permis pour les fonctions Ecouteur et Ecouteur Etendue

Les seuls sous-groupes permis pour les fonctions L et LE sont ceux des tableaux XVI et

XVII.
TABLEAU XVI
Identi- A~ - . . AutregSous-roupes de
D 3
fication escription Etats omis Autres pres?zpu{ \ul \ Rhction plrescrits
Possibilités X \)
2 <
< = =
< |2 |2 >
° S . o
5 135 2 G
B SE| &
2 | 2E| ¢
& |28 2 <\
L4 N |[N | N Tous A )N{cu e ~— Aucune
L1 Yy [y [N Aucun | | OmdurefMTAN (ACDS)] AH1
L2 Y [N [N Aucun L Qmetire [MTA A (ACDS)] AH1
( /\ 2. J9n toujoprs faux
L3 v [v [y | no Yawdh  \XUnclure[MTA A (ACDS) AHI et T1-T8 ou TE1-TES
L4 Yy [N |Y un 1. Taclure [MTA A (ACDS)] AH1 et T1-T8 ou TE1-TES
§. lon toujours faux
TABLEAU XVII
.Ider.lti- Destriptio Etats omis Autres prescriptions Autres sousggroupes de
fication fonction prescrits
< |2 |32
HHEEIET
LE# N | N |N Tous Aucune Aucune
LE1 Y|Y [N Aucun Omettre [MSA A(TPAS )a (ACDS)] AHI1
LE2 Y| N |N Aucun 1. Omettre [MSA A(TPAS)A (ACDS)]| AH1
2. lon toujours faux
LE3 Y[ Y [Y Aucun Inclure [MSA A(TPAS)A{ACDS)] AH1et T1-T8 ou TE1-TES8
LE4 Y | N |Y Aucun 1. Inclure [MSA A(TPAS)A (ACDS)] | AHletT1-T8ou TE1-TES8
2. lon toujours faux

* Remplacé par MTA lors d’une utilisation simultanée avec la fonction T.


https://iecnorm.com/api/?name=f19c226394a715c4c7b1cee4127d1c51

83—

9.3.5.2 The LPAS state does not provide a remote message-sending capability.

9.3.5.3 The LE function shall exit the LPAS state and enter the LPIS state if the PRIMARY
COMMAND GROUP (PCG) message is true, the MLA message is false, and the ACDS state is

active.

9.4  Listener function and extended listener function allowable subsets

The only allowable subsets to the L and LE functions shall be those listed in Tables XVI and

XVIL
TABLE XVI &x/
%de‘?ti' Description States omitted Other requirements Xer fanctio bsets required
fication /\
Capabulities: \ \/
T2

5| 22

i1z | £

HHE O P

i )
L9 N| N |N All one None
L1 y|ly [N Norne ([ omit|[MTAAYACDS) AH1
L2 Yy|N|N N 1. Qmit TA\B(ACDS)] AH1

{‘\ /\ . lontalways fals
L3 y|ly |y NN \@}m\ [MTA  (ACDS)] AH1 and T1-T8 or TEI-[TE8
L4 Y| N|Y \\ lude [MTA A (ACDS)] AH1 and T1-T8 or TE1{TE8
on Iways false
TABLE XVII
f.Idet'_“i' Description States omitted Other requirements Other function subset{ required
ication
Capabilities:
2| A

g o {2

S “i

£, ] 5| &%

gz | 3 | 5=
LE® N | N|N All None None
LE1 Y| Y|N None Omit [MSA A(TPAS )a (ACDS)] AH1
LE2 Y (N[N None 1. Omit [MSA A (TPAS)A (ACDS)] AH1

2. lon always false
LE3 Y | Y |Y None Include [MSA A (TPAS )a (ACDS)] AH1and T1-T8 or TE1-TES
LE4 Y [N|Y None 1. Include [MSA A A (ACDS)] | AH1and T1-T8 or TEI-TE8
2. lon always false

* Replaced by MTA when used together with the T function.
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9.5  Prescriptions et conseils additionnels pour les fonctions d’interface L ou LE

9.5.1 Chaque appareil comprenant une fonction L ou LE doit fournir un moyen permettant a
I'utilisateur de Dappareil de changer sur place 'adresse primaire et I'adresse secondaire recon-
nues comme étant MLA et MSA.

9.5.2 L’interruption d’un appareil en train de recevoir des données par transitions vers ou hors I’état
LACS ne doit pas affecter la réception ultérieure des données d’entrée. Il est recommandé
qu'un appareil revenant a I'état LACS continue la séquence d’entrée de données au point
d’interruption.

9.5.3 | Chaque appareil comportant le message /on doit avoir un interrupte anuel pour’gnclencher
e mode ECOUTER SEULEMENT.

10. [Fonction d’interface demande d’intervention (SR)

10.1 | Description générale

La fonction SR donne la possibilité a u hrone, un

service du contrdleur de 'interfage.
at présent
Pinterface
voir para-

10.2

emble des
[ e tableau
b fonctions

10.3

10.3. DLL RES-

10.3.10 ; I f ton:
La mise sous tension place la fonction SR dans I’état NPRS.

10.3.1.2 Dans I’état NPRS le message SRQ doit étre envoyé passif faux.

Note. — Le message RQS sera envoyé faux quand I'état SPAS sera actif (voir paragraphe 8.3.4).

10.3.1.3 La fonction SR doit quitter I’état NPRS et passer a I’état SRQS chaque fois que le message
demande d’intervention (rsv) est vrai et que I’état SPAS n’est pas actif.

10.3.2 ETATDEMANDE D’INTERVENTION (SRQS)

10.3.2.1 Dans I’état SRQS la fonction SR indique en permanence sur 'interface quune intervention
est demandée.
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9.5 Additional L or LE requirements and guidelines

9.5.1 Each device which includes an L function or an LE function shall provide a means by which

the listen address and secondary address which it recognizes as MLA and MSA can be changed
in the field by the user of the device.

9.5.2 The interruption of a device receiving data by transitions in and out of the LACS state should
not adversely affect the future receipt of input data. It is recommended that a device returning
to the LACS state should continue with the input data string at the point of interruption.

9.5.3 Epch device which includes the /on message shall be provided wit manua)y switch to
generate the LISTEN ONLY mode.

10. Seryice request interface (SR) function

10.1  Gégneral description

The SR function provides a device with the capability’te y from

the [controller in charge of the interf:
It ajso synchronizes the content of the during
a sdrial poll so that the SRQ message essage
is g

10.2  Ser

T : given

in H i6ns given throughout Clause 10. Table XVIII|speci-
fies ired to effect transition from one active state to arjother.
Tab shall be sent and the device function interaction rejuired
whi

10.3  Se

10.3.1 ]

10.3.1.1 rvice-
The SR function powers on in the NPRS state.

10.3.1.2 In the NPRS state the SRQ message shall be sent passive false.

Note. —- The RQS message will be sent false when the SPAS state is active (see Sub-clause 8.3.4).

10.3.1.3 The SR function shall exit the NPRS state and enter the SRQS state at any time the request

Serv.

ice (rsv) message is true and the SPAS state is not active.

10.3.2 SERVICE REQUEST STATE (SRQS)

10.3.2.1

In the SRQS state the SR function continuously indicates over the interface that it is
requesting service.
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rsv A

TABLEAU XV

Messages:

— mise sous tension
— demande d’intervention

ppn
jv

mZ

Mnémoniques/de fR}
7\ N
NEGATIVE
ETAT DEMANDE D’INTERVENTIO|
N, — ETAT RECONNAISSANCE SERIE
ACTIVE (FONCTION T)

N
/‘lktats ’inte aceO
AT REPONSE RECONNAISSANC
N m
v/
Q LEAU XIX
<& orties du message SR

CBTAT REPONSE RECONNAISSANCE
FIRMATIVE
{SPAS)

A Message envoyé
ta N -
R a distance Interaction de la fonction d’appareil (DF)
N SRQ
o
S T Aucune
APRS (F) [

10.3.2.2 Dans I’état SRQS le message SRQ doit étre envoyé vrai.

10.3.2.3 La fonction SR doit quitter I’état SRQS et passer:

a) alétat NPRS si le message rsv est faux et si 'état SPAS est non actif;

b) a 'ETAT REPONSE RECONNAISSANCE AFFIRMATIVE (APRS) si I’état SPAS est
actif.

10.3.3 ETAT REPONSE RECONNAISSANCE AFFIRMATIVE (APRS AFFIRMATIVE

POLL RESPONSE STATE)

10.3.3.1 Dans I’état APRS, la fonction SR demande une intervention mais ne le fait pas activement
par 'interface.
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rsv A (SPAS)

rsv A

APRS

FI1G. 9. — Service Request state diagram.

TABLE XVIII

SR mnemonics(\
€)
Messdqges: H Q
pon | —poweron NEGATIVE POLL RESPONSE STATE
Isv — request service RVI QUEST STATE

IRMATIVE POLL RESPONSE
(\ Womputs

essa
}Kt sage
ate \ ent Device function interaction (DF)

SRQ
S (F) l
Q T None
APRS (F) l

10.3.2.2 In the SRQS state the SRQ message shall be sent true.

10.3.2.3 The SR function shall exit the SRQS state and enter:

a) the NPRS state if the rsv message is false and the SPAS state is not active;
b) the AFFIRMATIVE POLL RESPONSE STATE (APRS) if the SPAS state is active.

10.3.3  AFFIRMATIVE POLL RESPONSE STATE (APRS)

10.3.3.1 In the APRS state the SR function requires service but does not actively request it over the
interface.
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10.3.3.2 Dans I’état APRS le message SRQ doit étre envoyé passif faux.

Note. — Le message RQS sera envoyé vrai par le parleur quand I'état SPAS sera actif (voir paragraphe 8.3.4).

10.3.3.3 La fonction SR doit quitter ’état APRS et passer a I’état NPRS chaque fois que le message
rsv est faux et que I’état SPAS n’est pas actif.

10.4 Sous-groupes permis pour la fonction d’interface demande d’intervention

Les seuls sous-groupes permis pour cette fonction SR sont ceux du tableau XX

TABLEAU XX

A O\
Identification Description Etats omis Autres prescriptions \Q%‘S\W
fongtion'pres:
SR@ Pas de possibilité Tous Aucune \%:u \)
SR1 Possibilité compleéte Aucun Aucune@ w\’ll;E,\TZ, S, T6;
N

1, TE3, TES ou TEp
10.5
10.5.1 n. Sl y a
nction SR
t.
10.5.1 bnque des
10.5. byé vrai si
10.5.7 messages
tion de la

11.

11.1  Description générale

La fonction RL donne a I'appareil la possibilité de choisir entre deux sources d’information
d’entrée. Cette fonction indique a I’appareil que les informations a utiliser proviennent soit des
commandes du panneau avant (commande locale) soit des signaux correspondants fournis par
’interface (commande 2 distance).

11.2  Diagramme d’états de la fonction commande locale/commande a distance

La fonction RL doit étre réalisée de fagon 2 satisfaire au diagramme d’états de la figure 10,
page 92, et aux descriptions d’états de I'article 11. Le tableau XXI, page 92, spécifie ’ensemble
des messages et des états requis pour effectuer une transition d’un état actif a un autre. Le
tableau XXII, page 92, spécifie I'interaction nécessaire avec les fonctions d’appareil pendant que
chaque état est actif.
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10.3.3.2 In the APRS state the SRQ message shall be sent passive false.

Note.— The RQS message will be sent true by the talker when the SPAS state is active (see Sub-clause 8.3.4).

10.3.3.3 The SR function shall exit the APRS state and enter the NPRS state at any time the 7sv

10.4

10.5

10.5.1 4

10.5.1.1 | An SRQ true

10.5.1.2

10.5.2 1

11.

11.1

11.2

message is false and the SPAS state is not active.

Service Request interface function allowable subsets

The only allowable subsets to the SR function shall be those listed in Table XX.

TABLE XX
N\ (\
e L . hex function
Idehtification Description States omitted | Other requirements \EAXE\N
ubsetspequire
SR{l No capability All None NN \)
SR| Complete capability None None THT25TS, X6,
TEXKE2. TEY or TE6

Additional SR interface function requiresgents

A\l ONe

reas e shall

ithin a
devjce.

While tl@

of the

SR

the C function, is the logical OR of the SRQ messaggs sent
by ¢ his is performed via the use of the SRQ signal line is explaiped in

Sub

General description

The RL function provides a device with the capability to select between two sources of input
information. The function indicates to the device that either input information from the front
panel controls (local) or corresponding input information from the interface (remote) is to be
used.

Remote/local function state diagram

The RL function shall be implemented so as to perform according to the state diagram given
in Figure 10, page 93, and the state descriptions given throughout Clause 11. Table XXI,
page 93, specifies the set of messages and states required to effect transition from one active
state to another. Table XXII, page 93, specifies the device function interaction required while
each state is active.
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11.3  Descriptions des états de commande locale/commande a distance

11.3.1 ETAT COMMANDE LOCALE (LOCS = LOCAL STATE)

11.3.1.1 Dans I’état LOCS toutes les commandes locales des fonctions associées de 'appareil (pan-
neau avant ou arriére) sont opérationnelles et I’appareil peut mémoriser des messages d’appareil
correspondants en provenance de I'interface mais non y répondre. L.a mise sous tension place la

fonction RL dans I’état LOCS.

11.3.1.2 L’état LOCS ne donne pas la possibilité d’envoyer un message a distance.

11.3.1}3 La fonction RL doit quitter I'état LOCS et passer:

le message MLA est vrai et si I’état ACDS est actif;
b) a 'TETAT COMMANDE LOCALE AVEC BLOCA
codée LOCAL BLOQUE (LLO) est vraie et si I'état 4

11.3.2

11.3.2

]

11.3.2

11.3.2

11.3.3 DISTANCE (REMS = REMOTE STATE)

11.3.3

“interface, sont inopérantes et les fonctions d’appareil sont commandées a partir d’u

st faux, si

niverselle

. WITH

pération-
e mais ne

A est vrai

S, les commandes locales (des fonctions d’appareil) auxquelles cprrespon-

fonctions
11 appareil

loigné-
11.3.3.2 L’état REMS n’'implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.

11.3.3.3 La fonction RL doit quitter I’état REMS et passer:

a) al’état RWLS si le message LLO est vrai et que I’état ACDS est actif;
b) alétat LOCS:
— en moins d’un temps #, si le message REN est faux;

Eent des e andes a distance, sauf celles qui envoient des messages locaux aux
loi a

— si le message PASSER A LOCAL (GTL) est vrai et que les états ACDS et LADS sont

actifs;

— si le message 7/ est vrai et que soit le message LLO est faux soit I'état ACDS est inactif.
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11.3  Remote/local state descriptions
11.3.1 LOCAL STATE (LOCS)

11.3.1.1 In the LOCS state all local controls of the associated device functions (front or rear panel)
are operative and the device may store, but not respond to, corresponding device-dependent
messages from the interface. The RL function powers on in the LOCS state.

11.3.1.2 The LOCS state does not provide a remote message sending capability.

11.3.1.3 |The RL function shall exit the LOCS state and enter:

a) the REMOTE STATE (REMS) if the return to local (rd) messige ¥ MLA
message is true and the ACDS state is active;

b) the LOCAL WITH LOCKOUT STATE (LWLS) if the
LOCKOUT (LLO) is true and the ACDS state is active.

DCAL

11.3.2 LOCAL WITH LOCKOUT STATE (LWLS)

rative
from

11.3.2.1
and

11.3.2.2

11.3.2.3 |The RL fyn

a) the REMO
i$ active;
b) the LOCS

state

1133 R

11.3.3.1 ate’local controls (of device functions) which have corresponding r¢mote
contfols, eXcep e controls which send local messages to interface functions, are inopefrative
and the’ device funetions are under control of a remote device.

11.3.3.2 The REMS state does not provide a remote message-sending capability.

11.3.3.3 The RL function shall exit the REMS state and enter:

a) the RWLS state if the LLO message is true and the ACDS state is active;
b) the LOCS state:
— within 7, if the REN message is false;
— or the GO TO LOCAL (GTL) message is true and the ACDS and LADS states are
active;
~ or the 77/ message is true and either the LLO message is false or the ACDS state is
inactive.
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i A MLA ~ (ACDS

pon

GTL A (LADS) A (ACDS
\2
i A (LLO v (ACDS))

REN
(en moins de t,)

LLO A (ACDS LLO A (ACDS

MLA A

(ACDS)
RWLS
GTL A (LADS) (ACDS)
Note. — Si la fonction RL est utilisée avec la fonctjs 8 d1.A

doit étre remplacé par le terme MSA A (LRAS)

ande a distancq.

[[tats d’interface:

LOCS -ETAT COMMANDE LOCALE

LWLS - ETAT COMMANDE LOCALE AVEC BLOCAGE

REMS - ETAT COMMANDE A DISTANCE

RWLS - ETAT COMMANDE A DISTANCE
AVEC BLOCAGE

(ACDS) - ETAT ACCEPTE LES DONNEES
(FONCTION AH)

(CADS) - ETAT ECOUTEUR APPELE
(FONCTION L)

— ETAT ECOUTEUR PRIMAIRE
APPELE (FONCTION LE)

TABLEAU XXII

Sorties de message RL

Etat Message envoyé - . , .

RL 2 distance Interaction de la fonction d’appareil (DF)
LOCS Appareil en mode «commande locale»
LWLS A Appareil en mode «commande locale»
REMS ucun Appareil en mode «commande a distance»
RWLS Appareil en mode «commande a distance»
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LLO A (ACDS

pon

REN

(within t,)

GTL A (LADS) A (ACDS
\2
rtl A (LLO v (ACDS))

MLA » (ACDS) 4

—93_

rtl A~ MLA A (ACDS

LLO A (ACDS

Note. — 1If the RL function is used together with the L
term MLA shall be replaced by the term MSA

LWLS

GTL  (LADS) ~ (ACDS)

RWLS

rtl

REN
LLO
GTL
MLA
MSA

Messages: Q
pon |- poweron

ﬁerface states:

LOCS —LOCAL STATE
LWLS —LOCAL WITH LOCKOUT STATE
REMS - REMOTE STATE
RWLS —REMOTE WITH LOCKOUT STATE
(ACDS) - ACCEPT DATA STATE
(AH FUNCTION)
(LADS) - LISTENER ADDRESSED STATE
(L FUNCTION)
— LISTENER PRIMARY ADDRESSED
STATE (LE FUNCTION)

TABLE XXII

RL message outputs

RL Remote message . Lo .
state sent Device function interaction (DF)
LOCS Device is in ‘“local control’”” mode
LWLS None Device is in ““local control”” mode
REMS Device is in “‘remote control” mode
RWLS Device is in ‘‘remote control”” mode
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11.3.4 ETAT COMMANDE A DISTANCE AVEC BLOCAGE (RWLS = REMOTE WITH
LOCKOUT STATE)

11.3.4.1 Dans I’état RWLS les commandes locales (des fonctions d’appareil) auxquelles correspon-
dent des commandes a distance, sauf celles qui envoient des messages locaux aux fonctions
d’interface, ne sont pas opérationnelles et les fonctions d’appareil sont commandées a partir
d’un appareil éloigné (le message r#/ est ignoré).

11.3.4.2 L’état RWLS n’implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.

11.34 i it qui 2& ]

a) alétat LOCS en moins d’un temps 7, si le message REN est fauX'

b) a

ont actifs.

11.4 | Sous-groupes permis pour la fonction commande locale/confmar

de fonction prescijits
RLG Aucune possibilit¢ |\ Tou Aucun

RL1 Possibilité complet Aucun ucune L1-L4 ou LE1-LH
RL2 Aucun blocage local I(WI@ ctRW. \y toujours faux L1-L4 ou LE1-LH

la fonction d’interface (RL)

e e . Autres sous-
Identification Description ats 1 Qutrgg)r j:g.zlons ous-groupes

+= 5

11.5| Prescriptions e
11501 La p ¢
d’utiliser des

11.5. iAun ats ] ou RWLS est actif, I’appareil associé doit ignorer I'usage ultérieur des
prendre en compte toutes les données d’entrée ultérieures|recues par

d’envoyer des messages d’appareil, soit de fecevoir et
ntrant pas en conflit avec les données disponibles locale-

ses propres capacités de stockage d’information, ’appareil peut gtre congu:

= soit pour continuer a utiliser les données d’entrée qui avaient été délivrées par ses jommandes
Tocales jusqu’a ce qu’elles soient supplantées par des données recues ult€rieurement par
Iinterface;

— soit pour utiliser les données d’entrée préalablement regues par I'interface.

11.5.3 Inversement, si I'un des états LOCS ou LWLS devient actif, I’appareil associ€¢ doit tenir
compte des données des commandes locales ultérieures et ignorer les données d’entrée ulté-
rieures recues par l'interface.

Cependant, un appareil peut étre congu pour utiliser:

— soit les derniéres données d’entrée recues de l'interface jusqu’a ce qu’elles soient supplantées
par celles des commandes locales;

— soit les données courantes des commandes locales dés que LOCS ou LWLS devient actif.
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11.3.4 REMOTE WITH LOCKOUT STATE (RWLS)

11.3.4.1 In the RWLS state those local controls (of the device functions) that have corresponding
remote controls, except those controls that send local messages to interface functions, are
inoperative and the device functions are under control of a remote device (the r#/ message is
ignored).

11.3.4.2 The RWLS state does not provide a remote message-sending capability.

1o
e

11.3.4.3

a) the LOCS state within 7, if the REN message is false;

b) the LWLS state if the GTL message is true and the LADS a ates_ areNactive.

11.4 Rdmote/Local function allowable subsets

The only allowable subsets to the RL function shall be the 111.

TABLE XXII /(7

AN AN
Identification Description <St}e<)@ <30th€/&req£ﬁj)mrvs/ Otherfunct?on
subsets required

RL@ No capability Al ne None
RL1 Complete capability one No L1-L4 or LEI-LE4
RL2 No local lockout WL§and R \Ktl always false L1-L4or LE1-LE4

11.5 Additional RL fungiy

11.5.1 The abili or to
recgive and u &8 Jata is
ind{

11.5.2 When £iil ) re use
of Ipcal co : ) 3 prface.
Hoy ay be

— ifsscarrent local control settings until they are overridden by subsequent input data refceived
via the itertace;

— or input data previously received via the interface.

11.5.3 Conversely, when either the LOCS or LWLS states becomes active, the associated device
must become responsive to future use of local controls and ignore subsequent input data
received via the interface.

However, a device may be designed to use either:

— the most recently received input data until they are overridden by subsequent local control
settings; ‘

~ or its current local control settings at the time either the LOCS or LWLS state becomes
active.
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11.5.4 Le message 7t/ ne doit pas €tre émis en permanence.
11.5.5 Les applications qui nécessitent la commande locale absolue d’un appareil par une source de

programme local (un opérateur humain par exemple) n’entrent pas dans le cadre de la présente
norme.

12. Fonction d’interface reconnaissance parallele (PP)

12.1 | Description générale

12.1.1 La fonction d’interface PP permet a un appareil d’envoyer un
activité sans avoir été, au préalable, appelé a parler.

ancorftroleur en

12.1.2 Les lignes DIO1 a DIOS sont utilisées pour transmeftre tes\bitde données d’état |[d’appareil
pendant la reconnaissance paralléle. Pour qu’un appareil pui é e_par un message PPR,
on doit assigner a Pappareil I'une des lignes DIO{ soi sage \de contréleur, goit par un
message local. Cela permet d’avoir jusqu’a hui ATei S Sassignation d’ung ligne par
appareil, bien qu’un nombre quelsonque diappare s, pris en charge en partageant

plusieurs lignes DIO.

12.1.3 L’utilisation de la fonction de r€connaissange parallele dans un systéme nécessite |de la part
du controleur d’interface en activité I'gbligation Reffeztuer des reconnaissances paralfeles selon
les besoins.

12.1.4

he 18s séquences de reconnaissance parallele, aloys que les
i€ sont déclenchées sur demande d’un appareil qyelconque.

¢le, les données d’état sont extraites simultanément d¢ plusieurs
(s (que, avec la reconnaissance série, les données d’état sont extraites uccessive-

12.2 | B wpied états de la fonction reconnaissance parallele

12.2.1 Jfa)fonction/’PP doit étre réalisée de facon a satisfaire au diagramme d’états donné a la
figure 11, page 98 et aux descriptions d’états de I’article 12. Le tableau XXIV spgcifie 1’en-
semble des messages et des €tats requis pour effectuer une transition d'un €tat actif a un autre.
Le tableau XXV spécifie les messages qui doivent &tre envoyés et I'interaction nécessaire avec
les fonctions d’appareil pendant que chaque état est actif.

12.3  Descriptions des états de reconnaissance paralléle

123.1 ETAT RECONNAISSANCE PARALLELE INACTIVE (PPIS = PARALLEL POLL
IDLE STATE)

12.3.1.1 Dans I’état PPIS la fonction PP est incapable de répondre a une reconnaissance paralléle en
- provenance du contrdleur d’interface. La mise sous tension place la fonction PP dans I’état PPIS.

12.3.1.2 Dans I’état PPIS, tous les messages PPR doivent étre envoyés passifs faux.
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11.5.4 The rt/ message shall not be generated permanently.

11.5.5 Applications that require absolute local control of a device by a local programming source
(e.g., a human operator) are beyond the scope of this standard.

12. Parallel poll interface (PP) function

12.1  Geperal description

12.1.1 e PP function provides a device with the capability to preseht a ssage {p the

confroller-in-charge without being previously addressed to talk.

12.1.2 e signal lines DIO1 to DIOS8 are used to convey the device i i rallel
pollf In order for a device to respond with a PPR message a¢ & shallh igned
(conffigured) to a single DIO line either by the controffer gr by 3 Joc4 age. Thi up to

eight devices with a one-line-per-device assig an be

handled through sharing of DIO lines. '

12.1.3 The use of the parallel poll facili
intetface controller to conduct a parall

12.1.4 The parallel poll ta iffers
fron] use of the SRQUmessape
— Al controlle ’ allel poll sequénce whereas any device requests the initiation of a

serial poll seque
- A
a

parallel

€reas

12.2  Par

12.2.1 The PP functiq all be implemented so as to perform according to the state diagram |given
in Flgufe'11, page 99, and the state descriptions given throughout Clause 12. Table XXIV
specities the set of messages and states required to effect transition from one active state to
another. Table XXV specifies the messages that shall be sent and the device function interaction
required by the function while each state is active.

12.3  Parallel poll state descriptions

12.3.1 PARALLEL POLL IDLE STATE (PPIS)

12.3.1.1 In the PPIS state the PP function is unable to respond to a parallel poll issued by the
interface controller. The PP function powers on in the PPIS state.

12.3.1.2  In the PPIS state all PPR messages shall be sent passive false.
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[PPE ~ (PACS) A (ACDS)]
\2

N
lipe]

PPp A (PACS)) v PPU) A (ACDS)]

(en moins de ts)

iDY IDY

{en moins de t5)

Note. —

TABLEAU XXIV

Mnémoniques de PP

Messages:

pon
ist
Ipe

IDY
PPE

PPD
PPC

PCG
PPU

— mise sous tension
— état individuel (tableau XXV)
— reconnaissance locale possible

— IDENTIFIER

— RECONNAISSANCE PARALLELE
POSSIBLE

— RECONNAISSANCE PARALLELE
IMPOSSIBLE

— CONFIGURATION RECONNAISSANCE
PARALLELE

— GROUPE DE COMMANDE PRIMAIRE

— NON-CONFIGURATION DE RECON-
NAISSANCE PARALLELE

Etats d’interface:

PPIS —ETAT RECONNAISSANCE PARALLELE
INACTIVE

PPSS — ETAT ATTENTE DE RECONNAIS-

SANCE PARALLELE

PPAS - ETAT RECONNAISSANCE PARALLELE
ACTIVE

PUCS - ETAT RECONNAISSANCE PARALLELE
NON ADRESSEE POUR CONFIGURER

PACS —ETAT RECONNAISSANCE PARALLELE

ADRESSEE POUR CONFIGURER
(ACDS) - ETAT ACCEPTE LES DONNEES
(FONCTION AH)
- ETAT ECOUTEUR APPELE
(FONCTION L)



https://iecnorm.com/api/?name=f19c226394a715c4c7b1cee4127d1c51

[PPE A

v
[Ipe]

[((PPD A (PACS)) v PPU) A (ACDS)]

—99_

(PACS) ~ (ACDS)]
\

IDY
(within t)

DY
(within ts)

Note. —

See Table XX VII ¢

TABLE XXIV
PP mnemonics
Messages: Interface states:
pon  —poweron PPIS -PARALLEL POLL IDLE STATE
ist — individual status (Table XXV) PPSS - PARALLEL POLL STANDBY STATE
Ipe — local poll enabled PPAS - PARALLEL POLL ACTIVE STATE
PUCS —PARALLEL POLL UNADDRESSED TO
IDY -~ IDENTIFY CONFIGURE STATE
PPE - PARALLEL POLL ENABLE PACS -PARALLEL POLL ADDRESSED TO
PPD -PARALLEL POLL DISABLE CONFIGURE STATE
PPC - PARALLEL POLL CONFIGURE — ACCEPT DATA STATE
PCG -PRIMARY COMMAND GROUP (AH FUNCTION)
PPU - PARALLEL POLL UNCONFIGURE — LISTENER ADDRESSED STATE

(L FUNCTION)
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12.3.1.3 La fonction PI\’ doit quitter I’état PPIS et passer 4 'ETAT ATTENTE DE RECONNAIS-
SANCE PARALLELE (PPSS) dans un, et un seul, des cas suivants:

— sile message PPE est vrai et si les états PACS et ACDS sont actifs;

~ si le message reconnaissance locale possible (Ipe) est vrai.

12.3.2 ETAT ATTENTE DE RECONNAISSANCE PARALLELE (PPSS = PARALLEL POLL
STANDBY STATE)

12.3.2.1 Dans Pétat PPSS, la fonction PP est capable de répondre a des reconnaissances parall¢les
de 1a part du contréleur de ’appareil chaque fois qu’elles se présentent.

TABLEAU XXV

Sorties de message P.

Message envoyé
Qualificateur a distance Intera ion fonctlo

PPRaD k Od appareil
N
PPIS

(E
PPSS )
PPAS | ist =S" ucurt
PPAS [istxS) [\ )
\mgge spécifique assigné par

Etat
PP

12.3

12.3]2. stien P * &tat PPSS et passer:

ANCE PARALLELE ACTIVE (PPAS) en moins d’ur| temps Z si
2i (une reconnaissance paralléle est en cours);

nessage RECONNAISSANCE PARALLELE IMPOSSIBLE (PPD) gst vrai et si

at§ PACS et ACDS sont actifs, ou si le message NON-CONFIGURATION DE
RECONNAISSANCE PARALLELE (PPU) est vrai et si I’état ACDS est actif

12.3.3 ETAT RECONNAISSANCE PARALLELE ACTIVE (PPAS = PARALLEL POLL
ACTIVE STATE)

12.3.3.1 Dans I’état PPAS la fonction PP est en train de répondre 4 la reconnaissance parallele (en
cours, organisée par le contrdleur d’interface).

12.3.3.2 Dans I’état PPAS I'un des messages PPR doit étre envoyé vrai si, et seulement si, la valeur
du message état individuel (ist) est égale a la valeur du bit S (SENSE) recu comme élément de
Tordre PPE recu le plus récemment. Le message PPR a envoyer doit étre celui qui est défini par
les trois bits P1 2 P3 recus lors de cet ordre PPE. Le tableau XXVI indique le message PPR
correspondant & chacune des combinaisons des trois bits P1 a P3 (voir paragraphe 12.5.1). Tous
les autres messages PPR doivent étre envoyés passifs faux.
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12.3.1.3 The PP function shall exit the PPIS state and enter the PARALLEL POLL STANDBY

STATE (PPSS) for one and only one of the following expressions:

— the PPE message is true and the PACS and ACDS states are active;
— or the local poll enabled (Ipe) message is true.

12.3.2 PARALLEL POLL STANDBY STATE (PPSS)

12.3.2.1 In the PPSS state the PP function is able to respond to parallel polls issued by the device

controller whenever they occur.

TABLE XXV

PP message outputs

Remote message
f’}: Qualifier sent Deyice functidg intéraction
state

PPRn? (7

PPIS (F) N
PPSS ) A
PPAS |ist=S" T ong
PPAS |ist =SV F) L

D See Sub-clause 12.3.3.2.

2 This column refers only ssage assfgned by the device.

§state and enter:

STATE (PPAS) within #s if the IDY message is trjue (a

OLL DISABLE (PPD) message is true and the PACS and ACDS
active, or the PARALLEL POLL UNCONFIGURE (PPU) message is trug and
the/ACDS state is active.

12.3.3 PARALLEL POLL ACTIVE STATE (PPAS)

12.3.3.1 In the PPAS state the PP function is responding to the parallel poll currently being
ducted by the interface controller.

con-

12.3.3.2 In the PPAS state one of the PPR messages shall be sent true if, and only if, the value of

the individual status (ist) message is equal to the value of the SENSE (S) bit received as part of
the most recently received PPE command. The PPR message to be sent shall be the one
specified by the three bits P1 to P3 received as part of the most recently received PPE com-
mand. Table XX V1 lists the PPR message specified by each of the combinations of values of P1
to P3 (see Sub-clause 12.5.1). All other PPR messages should be sent passive false.
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TABLEAU XXVI

Messages de reconnaissance paralléle
Bits regus avec 'ordre PPE
le plus récent Message PPR
spécifié

P3 P2 P1

0 0 0 PPR1
0 0 1 PPR2
0 1 0 PPR3
0 1 1 PPR4

1 0 0 PPRS5

1 0 1 PPR6

1 1 0 PPR7

1 1 1 PPRS

12.3.B.3 La fonction d’interface de reconnaissance parall¢le doi t passer a
I’état PPSS en moins d’un temps 75 si le message IDY est fq algconnaissanee parallele est
achevée).

1234 ETAT RECONNAISSANCE PARALLEL
(PUCS = PARALLEL POLL UNADDRF

FIGURER

12.3.4. urrait étre

12.3.4.

RALLELE
s LADS et

12.3.4.

12.3, (PACS =

12.3.5. PACS, la fonction PP est capable de réagir aux messages PPE ou PPID recus par
l'interface. Si’le message PPE est recu, les bits correspondants S, P1, P2 et P3 dpivent étre
sauvegardés par la fonction

12.3.5.2 L’état PACS n’implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.

12.3.5.3 La fonction PP doit quitter ’état PACS et passer 8 'TETAT DE RECONNAISSANCE
PARALLELE NON ADRESSEE POUR CONFIGURER (PUCS) quand le message PCG est
vrai, que le message PPC est faux et quand 1’état ACDS est actif.

12.4  Sous-groupes permis pour la fonction PP

Les seuls sous-groupes permis pour la fonction de reconnaissance parallele sont indiqués dans
le tableau XXVIL


https://iecnorm.com/api/?name=f19c226394a715c4c7b1cee4127d1c51

-103 -

TABLE XXVI
Parallel poll messages

Bits received with most

recent PPE command PPR message

specified

P3 P2 P1

0 0 0 PPR1

0 0 1 PPR2

0 1 0 PPR3

0 1 1 PPR4

1 0 0 PPRS

1 0 1 PPR6

T 1 Y] PPR7

1 1 1 PPRS

12.3.3.3 [ The parallel poll interface function shall exit the PPAS sta
within ¢ if the IDY message is false (the parallel poll is finished)

the\ PRSY state

1234 |

12.3.4.1
rece

pht be

12.3.4.2

12.3.4.3 | The PP AD-
DRESSED S and
ACDS states are 4

12.3.5 }

12.3.5.1 1 over
the aPPE message is received, the attendant bits S, P1, P2, and P3 should bel|saved

by thefunction.

12.3.5.2 The PACS state does not provide a remote message-sending capability.

12.3.5.3 The PP function shall exit the PACS state and enter the PARALLEL POLL UNAD-
DRESSED TO CONFIGURE STATE (PUCS) when the PCG message is true, the PPC mes-
sage is false, and the ACDS state is active.

12.4  Parallel poll interface function allowable subsets

The only allowable subsets to the parallel poll interface function shall be those listed in
Table XXVII.
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TABLEAU XXVII

Autres sous-
Identi- L . o groupes
fication Description Etats omis Autres prescriptions de fonction
prescrits
PP@ Aucune possibilité Tous Aucune Aucun
j 1. Inclure [((PPD A{PACS)) v PPU) A (ACDS)]
PP1 Contfiguration a distance | Aucun l 2. Inclure [PPE A{PACS) A (ACDS)| Li1-L4ou
3. Exclure Ipe LE1-LE4
(1. Inclure Ipe
2. Exclure [((PPD A(PACS)) v PPU) A (ACDS)
PP2 i i PUCS, PACS A
Configuration locale I 3. Exclure [PPE A (PAGS) A (ACKY udun
l 4. Des messages locaux doivent dtre subst ué
S,P1,P2,P3 (\
12.5 | Prescriptions et conseils additionnels pour la fonction P

-

Si le sous-groupe PP2 est pris, des messages/locaux poyva

13.

13.1

Koit en mé t
apparells

13.2

13.3

étre \établis sur plag
odages a utilisgr pendant

e doivent

béré (remis a I'état initial) soit individuellement
. Il s’agit alors, soit d’un sous-groupe, soit dle tous les

tre réalisée de fagon a fonctionner en accord avec le diagramme d’états
et les descriptions d’états de I’article 13. Le tableau XXMIII définit

e tableau

13.3.1 ETAT LIBERATION D APPAREIL INACIIF (DCIS
STATE)

13.3.1.1 Dans I’état DCIS la fonction DC est inactive.

13.3.1.2 L’état DCIS ne permet pas d’envoyer un message a distance.

DEVICE CLEAR IDLE

13.3.1.3 La fonction DC doit quitter 'état DCIS et passer a TETAT LIBERATION D’APPAREIL

ACTTF (DCAS) si I’état ACDS est actif et:
— sile message LIBERER L’APPAREIL (DCL) est vrai;

— ou si le message LIBERER L’APPAREIL CHOISI(SDC) est vrai et si I’état LADS est actif.

Note. — L utilisation de I'expression contenant le message SDC est facultative.
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TABLE XXVII

. Other function
Id en.tl' Description Staies omitted Other requirements subsets
fication required
PPY No capability All None None
| 1. Include [((PPD A(PACS)) v PPU) A (ACDS)]
PP1 Remote configuration None l 2. Include [PPE A(PACS) A (ACDS)) L1-L4or
3. Exclude /pe LE1-LE4
1. Include Ipe
‘ 2 Exclude [((PPD 2 (PACS) v PP1]) m'l
PP2 [_ocal configuration PUCS, PACS ] 3. Exclude [PPE A ~ (ACDS)] None
| 4. Local messages shall be substituted fgr
S, P1,P2,P3 /\ Q

12.5 Additional PP interface function requirements and guideline.

spefify the PPR message and the message sense & USE inga paralfel poll.

13. Deyice clear interface (DC) function

13.1  Gé¢neral description

The DC functio
ind{vidually o
devjices in on

13.2  Dq

1
in Fi

for the PPE commfnd to

either
ressed

plemented so as to perform according to the state diagran} given
e state descriptions given throughout Clause 13. Table XXVIII

spefili 3of messages and states required to effect transition from one active sfate to
angthes ¢ pecifies the device function interaction required while each state is factive.

13.3  Dgvige\clear on state descriptions

13.3.1 DEVICE CLEAR IDLE STATE (DCIS)

13.3.1.1 In the DCIS state the DC function is inactive.

13.3.1.2  The DCIS state does not provide a remote message-sending capability.

13.3.1.3 The DC function shall exit the DCIS state and enter the DEVICE CLEAR ACTIVE

STATE (DCAS) if the ACDS state is active, and either:

— the device clear (DCL) message is true;
— or the selected device clear (SDC) message is true and the LADS state is active.

Note. — Use of the expression containing the SDC message is optional.
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13.3.2 ETAT LIBERATION D’APPAREIL ACTIF (DCAS = DEVICE CLEAR ACTIVE
STATE)

13.3.2.1 Dans I’état DCAS la fonction DC envoie un message interne vers les fonctions d’appareil
en vue de les initialiser (libérer).

13.3.2.2 L’état DCAS ne permet pas d’envoyer un message a distance.

13.3.2.3 La fonction DC doit quitter I'état DCAS et passer a 'ETAT LIBERATION D’APPA-
REIL INACTIF (DCIS), soit si I’état ACDS est inactif, soit si aucune des conditions suivantes

n’existe:

+ message DCL est vrai;

+ message SDC est vrai et état LADS est actif.
Vote. — L’utilisation de ’expression contenant le message SDC est facultative.
(DCL v [SDC A ( LADSMBS)

/\x Mnémoniques DC
N\

Ktats d’interface:

DCIS - ETAT LIBERATION D’APPAREIL INACTIF

DCAS - ETAT LIBERATION D’APPAREIL AC[IIF

(ACDS) - ETAT ACCEPTE LES DONNEES
(FONCTION AH)

— ETAT ECOUTEUR APPELE
(FONCTIONT)

TABLEAU XXIX

Sorties de message DC

Etat | Message envoyé
DC 4 distance

DCIS | Aucun Opération normale de la fonction d’apparei!
DCAS | La fonction DF devrait retourner a un état fixé connu

Interaction de la fonction d’appareil (DF)
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13.3.2 DEVICE CLEAR ACTIVE STATE (DCAS)

13.3.2.1 In the DCAS state the DC function sends an internal message to the device function(s)
causing it (them) to be cleared.
13.3.2.2 The DCAS state does not provide a remote message-sending capability.

13.3.2.3 The DC function shall exit the DCAS state and enter the DEVICE CLEAR IDLE STATE
(DCIS) if either the ACDS state is inactive or neither:

— the DCL message is true;
~ mor the SDC message is true and the LADS state is active.

Notp. — Use of the expression containing the SDC message is optional.

ABLE XXVIII

DC mnemonics

Interface states:

DCIS -DEVICE CLEAR IDLE STATE
DCAS - DEVICE CLEAR ACTIVE STATE
(ACDS) - ACCEPT DATA STATE

(AH FUNCTION)
(LADS) - LISTENER ADDRESSED STATE

(E FUNCTION)

TABLE XXIX
DC message outputs
DC Remote message Device function int .
state sent evice function interaction
DCIS | None Normal device function operation
DCAS | Device function should return to a known fixed state
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13.4  Sous-groupes permis de la fonction d’interface de libération de 'appareil

Les seuls sous-groupes permis sont ceux du tableau XXX.

TABLEAU XXX

Identi- - . o Autres sous-groupes
fication Description Etats omis Autres prescriptions de fonction prescrits
DCf Aucune possibilité Tous Aucune Aucun
DC1 Possibilité complete Aucun Aucune Li-E4oulE1-1F4
D(2 Omettre libération de 'appareil | Aucun Omettre [SDC A (LADS)] H1
choisi
N

13.5.1| Interprétation de I'état DCAS

13.5.1J1 L’état DCAS n’affecte que les fonctions d

13.5.12 Un appareil peut utiliser la fonctiom\DE p

14.

14.1

14.2

14.3

Prescriptions et conseils additionnels pour la fonction DC

appareil/ et pas’celles™de 'interface (lib|
IFC). 6
¥ touteutilisation en rapport avec §
cpératoire L’utilisation normale de”cette fonctie ait de placer les fonctions d’appa
g WP
partie quelconque de etion dg ’appareil dags un état jugé approprié et spécif
donstructeur de I’

Diagramme d’évats de la fonction déclenchement d’appareil

Erées par

on mode
reil dans
Jacer une
ié par le

e soit un

Iia‘fonction DT doit étre réalisée de facon a satisfaire au diagramme d’états de la

igure 13,

page 110, et aux descriptions d’états de Tarticle 14. Le tableau XXXI spécifie 'ensemble des
messages et des états requis pour effectuer une transition d’un état actif a un autre. Le tableau

XXXII définit I'interaction nécessaire avec les fonctions d’appareil pendant que chaqu
actif.

Description des états de la fonction déclenchement d’appareil

e état est

143.1 ETAT DECLENCHEMENT D’APPAREIL INACTIF (DTIS = DEVICE TRIGGER

IDLE STATE)

14.3.1.1 Dans I’état DTIS la fonction DT est inactive.

14.3.1.2 L’état DTIS n’implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.
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13.4  Device clear interface function allowable subsets

The only allowable subsets of the device clear interface function shall be those listed in

Table XXX.
TABLE XXX
Identi- . . . Other function
fication Description States omitted Other requirements subsets required
DC@ No capability All None None
DC1 Complete capability None None Ll-L4orl E1-1LE4
DC2 Omit selective device clear None Omit [SDC A (LADS)] Aﬁl

13.5 Additional DC function requirements and guidelines
13.5.1 |Interpretation of the DCAS state

13.5.1.1] The DCAS state affects only device fun
(clgared by IFC).

13.5.1.2
us4

appropriate by the desjgns

14.

14.1

¢ system.

14.2  Devicetrigger function state diagram

S5S

ect interface fy

art of a group of devices. The group may be either a subse

nctions

. Normal

er. this’

started
t or all

[he DT function shall be implemented so as to perform according to the state dlagrarp given

in Figure 13, page 111, and the state descriptions given throughout Clause 14. Table XXXI
specifies the set of messages and states required to effect transition from one active state to
another. Table XXXII specifies the device function interaction required while each state is

active.

14.3  Device trigger function state descriptions

14.3.1 DEVICE TRIGGER IDLE STATE (DTIS)

14.3.1.1 1In the DTIS state the DT function is inactive.

14.3.1.2 'The DTIS state does not provide a remote message-sending capability.
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14.3.1.3 La fonction DT doit quitter I’état DTIS et passer 2 'TETAT DECLENCHEMENT D’AP-
PAREIL ACTIF (DTAS) si:

— le message DECLENCHER GROUPE (GET) est vrai;
— etsi les états LADS et ACDS sont actifs.

1432 ETAT DECLENCHEMENT D’APPAREIL ACTIF (DTAS = DEVICE TRIGGER
ACTIVE STATE)

14.3.2.1 Dans I'état DTAS, la fonction DT envoie un message interne a la fonction d’appareil pour
lancer son opération de base.

14.3.2f2 L’état DTAS n’implique pas la capacité d’envoyer un message a distan

14.3.2|13 La fonction DT doit quitter I’état DTAS et passer a I’état DT

- sile message GET est faux;
L ou si I’état LADS est inactif;
L ou si ’état ACDS est inactif.

TABLEAU XXXI

(\ Mnémoniques de DT
Mebsages: \ \/ Etats d’interface:
GHT —~ DECCENCHER GROUPE DTIS -ETAT DECLENCHEMENT D’APPAREIL INA{TIF

DTAS - ETAT DECLENCHEMENT D’APPAREIL ACT|IF
ACDS)- ETAT ACCEPTE LES DONNEES
(FONCTION—AT)

— ETAT ECOUTEUR APPELE (FONCTION L)

TABLEAU XXXII

Sorties de message DT

Etat Messa:ge envoyé Interaction de la fonction d’appareil (DF)
DT a distance
DTIS Aucun Opération normale DF
DTAS ueu La fonction DF devrait commencer I’opération déclenchée
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14.3.1.3 The DT function shall exit the DTIS state and enter the DEVICE TRIGGER ACTIVE
STATE (DTAS) if:

— the GROUP EXECUTE TRIGGER (GET) message is true;
— and the LADS and ACDS states are active.

14.3.2 DEVICE TRIGGER ACTIVE STATE (DTAS)

14.3.2.1 In the DTAS state the DT function sends an internal message to the device function
causing it to start performing its basic operation.

14.3.2.2 | The DTAS state does not provide a remote message-sending capabity:

14.3.2.3| The DT function shall exit the DTAS state and enter the DTJS sta

— the GET message is false;
— ¢r the LADS state is inactive;
— ¢r the ACDS state is inactive.

TABLE XXXI

DT mnemonics

Interface states:

DTIS - DEVICE TRIGGER IDLE STATE

DTAS - DEVICE TRIGGER ACTIVE STATE
(ACDS’ — ACCEPT DATA STATE (AH FUNCTION)
(LADS) — LISTENER ADDRESSED STATE (L FUNCTION)

TABLE XXXII

DT message outputs

DT Remote . L .
ote message Device function interaction
state sent .
DTIS | N Normal device function operation
one . . . . .
DTAS | Device function should start performing triggered operation
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14.4  Sous-groupes permis pour la fonction déclenchement d’appareil

Les seuls sous-groupes permis pour la fonction DT sont ceux du tableau XXXIIL.

TABLEAU XXXIII

I.den‘tl- Description Etats omis Autres prescriptions Autres SOus-groupes
fication de fonction prescrits
DTP Aucune possibilité Tous Aucune Aucun

DT1 Possibilité compléte | Aucun Aucune L1-L4 ou LE1-LE4

14.5 | Prescriptions et conseils additionnels pour la fonction DT
14.5.Y Interprétation de I'état DTAS

14.5.111 L’¢tat DTAS indique que I’appareil (ou des partie
fommencer ’opération voulue. '

14.5.1

14.5.1

15. 1

15.1

15.1.1

15.1.2) <\ Ea fonction C ne peut exercer ses possibilités que lorsqu’elle envoie le message

roncernée

pas répondre aux transitions vers
shevée. C’est seulement apres la
élle opération en réponse a ung

fin de la
nouvelle

areil, des
face. Elle
il deman-

ATN sur

mtertace.

15.1.3 S§’il existe plus d’un appareil ayant la fonction d’interface C alors tous sauf un doivent étre
dans I’état CONTROLEUR INACTIF (CIDS) a un instant donné. L’appareil contenant la
fonction d’interface C qui n’est pas dans I’état CIDS est appelé contréleur en charge (du systéeme
d’interface). Cette norme inclut le protocole permettant aux appareils ayant la fonction d’inter-
face C de prendre consécutivement en charge l'interface.

15.1.4 La fonction C de I’'un des appareils connectés a 'interface (mais pas plus d’un) peut étre dans
I'état CONTROLE DU SYSTEME ACTIF (SACS). Cet appareil doit rester dans cet état tout
au long des opérations de I'interface et posséde ainsi la possibilité d’envoyer les messages IFC et
REN n’importe quand, qu’il soit ou non le contrdleur en charge. Cet appareil est appelé

contrdleur du systéme (du systeme d’interface).
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14.4 Device trigger interface allowable subsets

The only allowable subsets to the DT function shall be those listed in Table XXXIII.

TABLE XXXIII

Identi- - . . Other function
fication Description States omitted Other requirements subsets required
DT@ No capability All None None

DT1 Complete capability | None None L1-L4 or LE1-LE4

14.5 Ad

1451 |

14.5.1.1
per]

14.5.1.2

statie becomes active.

14.5.1.3
tion
stap

15.1.2

AvE€Aunction can exercise its capabilities only when it is sending the ATN message o

Jditional DT function requirements and guidelines

(nterpretation of the DTAS state

The DTAS state indicates that the device (or definéd i - vice) is t
orming its designated operation.

1t is recommended that the device should begi

D start

DTAS

transi-
device

iversal
es the

ver the

interface.

15.1.3 If more than one device on the interface system has a C function, then all but one of them
shall be in the CONTROLLER IDLE STATE (CIDS) at any given time. The device containing
the C function which is not in the CIDS state is called the controller-in-charge (of the interface
system). Protocol is provided within this standard to allow devices with a C function to take
turns as the controller-in-charge of the interface.

15.1.4 The C function in one of the devices connected to an interface (but no more than one) can
exist in the SYSTEM CONTROL ACTIVE STATE (SACS). It shall remain in this state
throughout operation of the interface and so possesses the capability to send the IFC and REN
messages over the interface at any time whether or not it is the controller-in-charge. This device
is called the system controller (of the interface system).
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[(ACDS) » TCT A (TADS)]
\2

ATN
TCT A

pon

IFC A (SACS

(en moins de t,)

NRS)

pon SACS) A sre A [T
SRIS / SRAS
SACS
sre A Tg
SACS
A
sre
sre
SRNS

FIG. 14. — Diagramme des états du contrdleur.
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[(ACDS) A TCT A (TADS)]
A\

pon
IFC A
(withint,) L
ATN
TCT ~ (ACDS)
A —_— —_—
(TADS)] h gts » (SDYS) » (SIRS
gTRs CACS
(9TRS) ~ (SDYS) A rpp
s ~V{ANRY)
A\
tca
pon
[
(SACS)
sl pon A sre A Tg
SRIS f
(sAcq)
2 SACS AT
siC - sre A Tg
sic T
e ts SACS

A
sre

FIG. 14. - Controller state diagram.
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15.2  Diagramme des états de la fonction contréleur

La fonction d’interface C doit étre réalisée de fagon a satisfaire au diagramme d’états de la
figure 14, page 114, et aux descriptions d’états de D’article 15. Le tableau XXXIV spécifie I’en-
semble des messages et des états requis pour effectuer une transition d’un état actif 3 un autre.
Le tableau XXXV spécifie les messages qui doivent étre envoyés et Iinteraction nécessaire avec
les fonctions d’appareil pendant que chaque état est actif.

TABLEAU XXXIV

Mnémoniques de C %

Messages: Etats d’interface:
fon  — mise sous tension CIDS -ETAT CONTROL NAC
e — demande le contrdle du systeme CADS -ETAT OLEURMADRESSE

pp  — demande la reconnaissance parallele CTRS -ETA
gt — aller en attente CACS -EPA]
tta  —prendre le contrdle de maniére CPWS F LEUR\ATTEND

asynchrone PARALLELE
tEs — prendre le contrdle de maniére CPPS E T R RECONNAISSANCE
synchrone $
sjc — envoyer interface libre ETA TROLEUR EN ATTENTE
sI-e — envoyer commande a distance possible 3 : ROLEUR ACTIF ATTEND
: TROLEUR SYNCHRONE
IFC - INTERFACE LIBRE
ATN — ATTENTION ( ICE CONTROLEUR DEMANDE
ERVICE CONTROLEUR NON
EMANDE
CONTROLE DU SYSTEME NON ACTIF

A DISTANCE POSSIBLE ACTIVE
SIIS - CONTROLE INACTIF DE L'INTERFAQE
LIBRE
SINS - CONTROLE DU SYSTEME: INTERFA(QE
LIBRE NON ACTIVE
SIAS - CONTROLE DU SYSTEME: INTERFA(QE
LIBRE ACTIVE

TJCT - PRENDRE CONIROLE
SNAS
— CONTROLE DU SYSTEME ACTIF
— CONTROLE INACTIF DE COMMANDE
> A DISTANCE POSSIBLE
Q SRNS - CONTROLE INACTIF DE COMMANDE
A DISTANCE POSSIBLE NON ACTIVH
% SRAS —CONTROLE DU SYSTEME: COMMANDE

— ACCEPTE LES DONNEES (FONCTION AH)
— ACCEPTEUR NON PRET (FONCTION |AH)
{(sTRs) SOLIRCE TRANSEERT I‘EI'\M‘{“'T‘II'\T\]' S )
S et Y

- PARLEUR APPELE (FONCTION T)
SDYS) - SOURCE RETARD (FONCTION SH)
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15.2  Controller function state diagram

The C function shall be implemented so as to perform according to the state diagram given in
Figure 14, page 115, and the state descriptions given throughout Clause 15. Table XXXIV
specifies the set of messages and states required to effect transition from one active state to
another. Table XXXV specifies the messages that shall be sent and the device function interac-
tion required while each state is active.

TABLE XXXIV

C mnemonics “

Mesdages: Interface states:
pon | — poweron CIDS - CONTROLL
rsc — request system control CADS

pp | - request parallel poll CTRS

gts — go to standby

tca — take control asynchronously

tcs — take control synchronously

sIC — send interface clear i
sre - send remote enable

IFC| - INTERFACE CLEAR
ATN - ATTENTION

TCT| - TAKE CONTROL (TROLLER SERVICE REQUESTED

ONTROLLER SERVICE NOT
REQUESTED STATE
YSTEM CONTROL NOT ACTIVE STATE

~SYSTEM CONTROL ACTIVE STATE
—SYSTEM CONTROL REMOTE ENABLE
IDLE STATE
NS —~SYSTEM CONTROL REMOTE ENABLE
NOT ACTIVE STATE
SRAS —SYSTEM CONTROL REMOTE ENABLE
ACTIVE STATE
SIIS - SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR

IDLE STATE
SINS —SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR
NOT ACTIVE STATE
SIAS —SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR
ACTIVE STATE

— ACCEPT DATA STATE (AH FUNCTION)

— ACCEPTOR NOT READY STATE
(AH EUNCTION)

—SOURCE TRANSFER STATE
(SH FUNCTION)

- TALKER ADDRESSED STATE
(T FUNCTION)

—SOURCE DELAY STATE (SH FUNCTION)
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TABLEAU XXXV

Sortie de message CV

E(t:at Message envoyé a distance
Interaction de la fonction d’appareil
ATN IDY Multiligne
CIDS (F) F) (NUL) DF ne doit pas envoyer de messages d’interface
CADS (F) F) (NUL) DF ne doit pas envoyer de messages d’interface
CACS T F 2 DF peut envoyer des messages d'intérface
CPWS T T (NUL) DF ne doit pas envoyer de messages d’interface
CPPS T T (NUL) DF peut recevoir des messages PPR
CSBS E (E) (NUL) i
CSWS T Fou (F) (NUL)
CAWS T F (NUL)
CTRS T F TCT ’
IFC SO\
SIS (F) l
SINS F Aucune
SIAS T l N\ W
REN NN
SRIS (F) l
SRNS F Augune
SRAS l '\
CSNS } Aucun L Mucupe de gg% ic’n’existe
CSRS < DF natifiéd de service

ts qui affectent Chagque section princi
pale du tableau correspond 2 un grbupe d’etats t exclusifs de la fonction de contrdleur

2 Tout message d’interface mulnhgn énu tableau XXXVIII. Bien que validés par la fonc.
tion contrdleur, cesfhe issanice ctions d’appareil.

"interface.

es/Mmessages ATN et IDY doivent €tre envoyés passif faux et Ie message
passif vrai.

est codé sur les deux lignes de signaux ATN et EOL Dans le paragraphe 15.3, lorsque le
est envoyé vrai et que le message IDY est envoyé faux (actif ou passif), alors la ligne EOI est dans

Jétat faux factif ou passif).

15.3.1.3 La fonction C doit quitter I'état CIDS et passer 28 FETAT CONTROLEUR ADRESSE
(CADS):

— quand le message PRENDRE CONTROLE (TCT) (envoyé par le controleur en charge) est
vrai et que les états TADS et ACDS sont actifs;

— ou quand I’état CONTROLE DU SYSTEME: INTERFACE LIBRE ACTIVE (SIAS) est
actif.

Note. - L’expression contenant le message TCT est facultative.
153.2 ETAT CONTROLEUR ADRESSE (CADS = CONTROLLER ADDRESSED STATE)

15.3.2.1 Dans ’état CADS la fonction C est en train de devenir le contrdleur en charge de I'inter-
face mais attend que le contrdleur en service arréte d’émettre le message ATN.
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TABLE XXXV

C message outputs

1)

C Remote message sent )
state Device function interaction
ATN IDY Multiline
CIDS (F) (F) (NUL) DF shall not send interface messages
CADS (F) (F) (NUL) DF shall not send interface messages
CACS T F 2 DF can send interface messages
CPWS T T (NUL) DF shall not send interface messages
CPPS T T (NUL) DF can receive PPR messages
CSBS E (TJ) (NT 11 ) DEF shall not send interface messages
CSWS T For (F) (NUL) DF shall not send interface messages
CAWS T F (NUL) DF shall not send interface messages
CTRS T F TCT DF shall continue to send TCT me¢; A € (\
IFC
Sus (¥) \
SINS F I None
SIAS T
REN
SRIS F) ]
SRNS F None
SRAS T
CSNS ice\requepts exist
Grs | ) None <\ ﬁﬁg of re{lue {\ne) a)h»?

in the controller function.
hough enabled by the Controller

the table corresponds to a group of mut
2 Any multiline interface message liste
function these message:

153 (g
15.3.1

15.3.1.1
The

15.3.1.2
mess

NUL

Note s.¢oded on the ATN and EOI signal lines. Throughout Sub-clause 15.3, whenever the ATN

ue and the IDY message sent active or passive false, the EOI signal line is active or|passive

15.3.1.3 The C function shall exit the CIDS state and enter the CONTROLLER ADDRESSED
STATE (CADS) when either:

— the TAKE CONTROL (TCT) message (sent by the controller-in-charge) is true and the
TADS and ACDS states are active;

— or the SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR ACTIVE STATE (SIAS) is active.
Note. — The expression containing the TCT message is optional.
15.3.2 CONTROLLER ADDRESSED STATE (CADS)

15.3.2.1 In the CADS state the C function is in the process of becoming the controller-in-charge of
the interface but is waiting until the current controller stops sending the ATN message.
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15.3.2.2 Dans I'état CADS les messages ATN et IDY doivent étre envoyés passifs faux et le
message NUL doit étre envoyé passif vrai.

15.3.2.3 La fonction C doit quitter I’état CADS et passer:

a) AaPETAT CONTROLEUR ACTIF (CACS) sile message ATN est faux;

b) a I'état CIDS en moins d’un temps ¢, si le message IFC est vrai et si 'état SACS n’est pas

actif.

1533 ETAT CONTROLEUR ACTIF (CACS = CONTROLLER ACTIVE STATE)

153.3.1 Dans I'état CACS la fonction C permet le transfert des messagey d’int

fion(s) d’appareil.

pnes véhiculés. Cependant, le contenu du message est déterghi

15.3.3.2 Le message ATN doit étre envoyé en permanénce™y

fableau XXX VI peut étre envoyé par les foncti

@s\u

Command

A

eg'universelles A
(mult ignes(é\ esses
Z(LAD)D
—(TAD)?
- UNL

Commandes secondaires

N A
Q {Comméides udrodsées
N

PC
SDC
TCT

— (SAD)?
— PPD
- PPE

1) Représente une adresse d’écouteur d’un appareil spé-
cifique (regue en tant que MLA).
2) Représente une adresse de parleur d’un appareil spé-
cifique (regue en tant que MTA ou OTA).
3 Représente une adresse secondaire d’un appareil spé-
cifique (recue en tant que MSA ou OSA).

hultilignes
ntiennent
h fonction
s multili-
les) fonc-

rmanence
tiligne du

15.3.3.3 La fonction C doit quitter I’état CACS et passer:

a) a 'ETAT TRANSFERT CONTROLEUR (CTRS) si le message TCT (envoyé par sa propre
fonction d’appareil mais recu comme un message a distance) est vrai, si I’état TADS est (en
option) inactif et si 'état ACDS est actif;

b) A PETAT CONTROLEUR ATTEND RECONNAISSANCE PARALLELE (CPWS) si le
message demande de reconnaissance paralléle (rpp) est vrai et si ni Pétat STRS ni I’état SDYS

ne sont actifs;

¢) a 'ETAT CONTROLEUR INACTIF (CIDS) en moins d’un temps ¢, si le message IFC est

vrai et si I’état SACS n’est pas actif;

d) A 'ETAT CONTROLEUR EN ATTENTE (CSBS) si le message aller en attente (gts) est vrai
et si ni I’état STRS ni I’état SDYS ne sont actifs.
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15.3.2.2 1In the CADS state the ATN and IDY messages shall be sent passive false and the NUL
message shall be sent passive true.

15.3.2.3 The C function shall exit the CADS state and enter:

a) the CONTROLLER ACTIVE STATE (CACS) if the ATN message is false;
b) the CIDS state within #, if the IFC message is true and the SACS state is not active.

15.3.3 CONTROLLER ACTIVE STATE (CACS)

15.3.3.1 | In the CACS state the C function enables the transfer of multiline intefface
the|device function(s) to the interface signal lines. These messages ing ude
uniyersal commands, or addressed commands. The SH function det
fungtion(s) may change the message content of the multiline messag
megsage content is determined solely by the device function(s).

15.3.3.2 | The ATN message shall be sent continuously
confinuously false while the CACS state is active
megsages in Table XXXVI may be sent by the d

c sent

(LAD)Y
(TAD)?
- UNL

Universal co ands ddresses
(multiling)

—P
Q A ressé&\com\manaé/ Secondary commands

2R/ - (SAD)?
-G - PPD
—P - PPE

) Represents a listen address of a specific device (recei-
ed as MLA).
Represents a talk address of a specific device (recei-
ved as MTA or OTA).
3) Represents a secondary address of a specific device
(received as MSA or OSA).

15.3.3.3 The C function shall exit the CACS state and enter:

a) the CONTROLLER TRANSFER STATE (CTRS) if the TCT message (sent by its own
device-function, but received as a remote message) is true, the TADS state is (optionally)
inactive, and the ACDS state is active;

b) the CONTROLLER PARALLEL POLL WAIT STATE (CPWS) if the request parallel poll
(rpp) message is true and neither the STRS nor SDYS state is active;

¢) the CONTROLLER IDLE STATE (CIDS) within #, if the IFC message is true and the
SACS state is not active;

d) the CONTROLLER STANDBY STATE (CSBS) if the go to standby (gts) message is true,
and neither the STRS nor the SDYS state is active.
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CONTROLLER PARALLEL POLL WAIT STATE)

attend I’établissement des lignes DIO.

1534 ETAT CONTROLEUR ATTEND RECONNAISSANCE PARALLELE (CPWS =

15.34.1 Dans I'état CPWS la fonction C méne une reconnaissance paralléle sur linterface mais

15.3.4.2 Dans I'état CPWS le message IDY doit étre envoyé vrai et le message NUL doit étre
envoyé passif vrai.
15.3.4 i it qui 28 er;
1) & TETAT CONTROLEUR RECONNAISSANCE PARALLE PSN\apfés qu’un
temps 75 s’est écoulé;
p) a I'état CIDS en moins d’un temps # si le message IFC est vra st\Uétans h’est pas
actif;
¢) alétat CAWSsile message 7pp est faux.
15.3.5 / RPS = CONTROLLER

d’interface.

passif vrai.

15.3.5[3 La f

4) alétat C

15.3.6]1{ Dans I’étdt CSBS la fonction C permet & deux ou plusieurs appareils de tran

sonnai§sance parallele et transfére activement a
1 : : regus sur les lignes d¢ signaux

voyé vrai et le message NUL doit étfe envoyé

b) a I'état ins ¢ remps 7, si le message IFC est vrai et si 'état SACS|n’est pas

VEUR EN ATTENTE (CSBS = CONTROLLER STANDBY| STATE)

s1férer des

messages d’appareil par Pinterface-

passif faux et le message NUL passif vrai.

15.3.6.3 La fonction C doit quitter ’état CSBS et passer:

a) a’ETAT CONTROLEUR SYNCHRONE ATTEND (CSWS) si:

15.3.6.2 Dans I’état CSBS le message ATN doit étre envoyé faux, le message IDY doit étre envoyé

— soit le message prendre contréle de maniére synchrone: «tcs» est vrai et que Iétat ANRS

est actif;
— soit le message prendre controle de maniére asynchrone (tca) est vrai;

b) aTétat CIDS en moins d’un temps # si le message IFC est vrai et que I’état SACS n’est pas

actif.
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15.3.4 CONTROLLER PARALLEL POLL WAIT STATE (CPWS)

15.3.4.1 In the CPWS the C function is conducting a parallel poll over the interface but waiting for

the DIO lines to settle.

15.3.4.2 In the CPWS state the IDY message shall be sent true and the NUL message must be sent

passive true.

15.3.4.3 The C function shall exit the CPWS state and enter:

a) the CONTROLLER PARALLEL POLL STATE (CPPS) after a pe
b) the CIDS state within 7, if the IFC message is true and the

¢) the CAWS state if the rpp message is false.

15.3.5 [CONTROLLER PARALLEL POLL STATE (

15.3.5.1 | In the CPPS state the C functiohis couds 2\a p

paspive true.

153.5.3 | The C f@;

a) khe CAWS

15.3.6

15.3.6.1 | In'the CSB

dependent messages over the interface

arallel pol] and actively transferring PPR

the CIDS € W 9 ¢ IFC message is true and the SACS state is not [active.

state the C function is allowing two or more devices to transfer Tevice-

15.3.6.2 In the CSBS state the ATN message shall be sent false, the IDY message shall be sent

passive false, and the NUL message shall be sent passive true.

 15.3.6.3 The C function must exit the CSBS state and enter:
a) the CONTROLLER SYNCHRONOUS WAIT STATE (CSWS) if either:

— the take control synchronously (tcs) message is true and the ANRS state is active;

— or the take control asynchronously (tca) message is true;

b) the CIDS state within #, if the IFC message is true and the SACS state is not active.
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15.3.7 ETAT CONTROLEUR SYNCHRONE ATTEND (CSWS = CONTROLLER SYNCHRO-
NOUS WAIT STATE)

15.3.7.1 Dans I'état CSWS la fonction C est en train de passer 3 'TETAT CONTROLEUR ACTIF
ATTEND (CAWS) mais attend un intervalle de temps donné (7;) pour s’assurer que le parleur
actif courant reconnait le message ATN envoyé sur 'interface. Si on passe a cet état a travers le
message fcs la (les) fonction(s) d’appareil doit (doivent) continuer a I'envoyer vrai pendant cet

¢tat. Cela provoque la poursuite de I'émission par la fonction de dialogue accepteur du message
RFD faux sur I'interface, inhibant le transfert du mot de données suivant.

15.3.7 Dans P'éta A messag i) ou passif
aux et le message NUL passif vrai.
15.3.7.3 La fonction C doit quitter I’état CSWS et passer:
) alétat CAWS aprés qu’un temps 7 s’est écoulé;
b) a I’état CIDS en moins d’un temps # si le message non actif.
15.3.8] ETAT CONTROLEUR ACTIF ATTEND ( ¢ ROLEER ACTIWE WAIT
STATE)
15.3.8{1 Dans I'état CAWS la fonctjo énd penda @ r r a ’état
CACS. Cette attente doit se produire e fa Q At e i it é Eblie asa
Iropre valeur et qu’aucun appareil ne ré : : € recon-
aissance parallele.
15.3.8 ‘e envoyé
flaux et le messagg N
15.3.8
i
A
d n’est pas
15.3.9 STATE)
15.3.9 ppareil et
¢stcainsi en trainh de devenir inactive.

15.3.9.2 Dans I’état CTRS le message ATN doit étre envoyé vrai, le message IDY doit étre envoyé
faux et le message TCT doit continuer a étre envoyé vrai.

15.3.9.3 La fonction C doit quitter I’état CTRS et passer a I’état CIDS:
— soit quand I’état STRS devient inactif;

— ou en moins d’un temps ¢, si le message IFC est vrai et ’état SACS non actif,

15.3.10 ETAT SERVICE CONTROLEUR DEMANDE (CSRS = CONTROLLER SERVICE
REQUESTED STATE)

15.3.10.1 Dans I’état CSRS la fonction C notifie a la (aux) fonction(s) d’appareil, 4 travers un
message local, qu’au moins un appareil sur Vinterface demande un service.
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15.3.7 CONTROLLER SYNCHRONOUS WAIT STATE (CSWS)

15.3.7.1 In the CSWS state the C function is in the process of entering the CONTROLLER
ACTIVE WAIT STATE (CAWS) but is waiting for a specified time (77) to make sure that the
current active talker recognizes the ATN message being sent over the interface. If this state was
entered via the fcs message, the device function(s) shall continue to send it true during this state.
This causes the Acceptor Handshake Interface Function to continue sending the RFD message
false over the interface, holding off transfer of the next data byte.

e sent

ive or passive false, and the NUL message shall be sent passive true.

15.3.7.3 | The C function shall exit the CSWS state and enter:

a) the CAWS state after a period of 77 has elapsed;

b) the CIDS state within #, if the IFC message is true am active.

15.3.8 CONTROLLER ACTIVE WAIT STATE (CAWS,

15.3.8.1
stat]
and

CACS
value

15.3.8.2
fals

€ sent

15.3.8.3
a)
b) 1
c)

hctive.

15.3.9 ¢

15.3.9.1
and

Hevice

is¢hus in the process of becoming idle.

15.3.9.2 In the CTRS state the ATN message shall be sent true, the IDY message shall be sent false,
and the TCT message shall be sent true continuously.

15.3.9.3 The C function shall exit the CTRS and enter the CIDS state when either:

— the STRS state becomes inactive;
— or within ¢ if the IFC message is true and the SACS state is not active.

15.3.10 CONTROLLER SERVICE REQUESTED STATE (CSRS)

15.3.10.1 In the CSRS state the C function is notifying the device function(s) via a local message
that at least one device on the interface is requesting service.
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15.3.10.2 L’état CSRS n’implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.

15.3.10.3 La fonction C doit quitter I’état CSRS et passer a 'ETAT CONTROLEUR SERVICE
NON DEMANDE (CSNS) si le message SRQ est faux.

15.3.11 ETAT SERVICE CONTROLEUR NON DEMANDE (CSNS = CONTROLLER SER-
VICE NOT REQUESTED STATE)

15.3.11.1 Dans I’état CSNS la fonction C notifie a la (aux) fonction(s) d’appareil, a travers un
message local, qu’aucun appareil sur I'interface ne demande un service.

15.3.11.2 L’état CSNS n’implique pas la capacité d’envoyer un message &‘dista

15.3.11.3 La fonction C doit quitter I’état CSNS et passer a I’état CSR

15.3.12 ETAT CONTROLE DU SYSTEME NON AC
ACTIVE STATE)

15.3.12.1 Dans I’état SNAS la fonction u systeme.

15.3.12.2 L’état SNAS n’implique pasla

15.3.12.3 La fonction C doit quitter |’éta lemande le

controle du systéeme (f5¢) est yxaj.

15.3.13 ETAT CO ACTIVE

STA

15.3.13.1 Dans Kk ) £ bntrole du
systeme.

15.3.

15.3.13 ¢ est faux.

15.3.14\YETAT CONTROLE INACTIF DE L’ INTERFACE LIBRE (SIIS = SYSTEM QONTROL
INTERFACE CLEAR IDLE STATE)

15.3.14.1 Dans I’état SIIS la fonction C n’a pas la possibilité de libérer P'interface.
La mise sous tension place la fonction d’interface controleur dans I’état SIIS.

15.3.14.2 Dans I’état SIIS le message IFC doit étre envoyé passif faux.

15.3.14.3 La fonction C doit quitter I’état SIIS si I’état SACS est actif et passer:

a) a 'ETAT CONTROLE DU SYSTEME: INTERFACE LIBRE NON ACTIVE (SINS) si le
message envoyer interface libre (sic) est faux;

b) a PETAT CONTROLE DU SYSTEME: INTERFACE LIBRE ACTIVE (SIAS) si le mes-
sage sic est vrai.


https://iecnorm.com/api/?name=f19c226394a715c4c7b1cee4127d1c51

-127 -
15.3.10.2 The CSRS state does not provide a remote message-sending capability.

15.3.10.3 The C function shall exit the CSRS state and enter the CONTROLLER SERVICE NOT

REQUESTED STATE (CSNS) if the SRQ message is false.

15.3.11 CONTROLLER SERVICE NOT REQUESTED STATE (CSNS)

15.3.11.1 In the CSNS state the C function is notifying the device function(s) via a local message

that no device on the interface is requesting service.

15.3.11.2] The CSNS state does not provide a remote message-sending capabiity}

15.3.11.3] The C function shall exit the CSNS state and enter the CSR
trud.

15.3.12 |SYSTEM CONTROL NOT ACTIVE STATE (SNAS

15.3.12.1| In the SNAS state the C function.relinqui

15.3.12.2] The SNAS state does not providea ren

%ge is

15.3.12.3| The C function shall exit the SNAS state and e the SACS state if the request fystem
con pire. %

15.3.13 S)

15.3.13.1 ate tior is allowed to exercise its system control capabjlities.

15.3.13.2 € & doe provide a remote message-sending capability.

15.3.13.3 ( all exit the SACS state and enter the SNAS state if the 7sc message is
falsq.

15.3.14 SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR IDLE STATE (SIIS)

15.3.14.1 In the SIIS state the C function has no capability to clear the interface.
The controller interface function powers on in the SIIS state.

15.3.14.2  In the SIIS state the IFC message shall be sent passive false.

15.3.14.3 The C function shall exit the SIIS state if the SACS state is active and enter:

a) the SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR NOT ACTIVE STATE (SINS) if the send

interface clear (sic) message is false;

b) the SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR ACTIVE STATE (SIAS) if the sic mes-

sage is true.
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15.3.15 ETAT CONTROLE DU SYSTEME: INTERFACE LIBRE NON ACTIVE (SINS =

SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR NOT ACTIVE STATE)

15.3.15.1 Dans I’état SINS la fonction C n’est pas en train de libérer I'interface.

15.3.15.2 Dans I’état SINS le message IFC doit étre envoyé en permanence faux.

15.3.15.3 La fonction C doit quitter I’état SINS et passer:

15.3.

15.3.

15.3.

15.3.

15.3.

15.3.

a) alétat SIAS si le message local sic est vrai;
b) al’état SIIS si I’état SACS n’est pas actif.

17.3 <EaJonctign C doit quitter ’état SRIS et passer:

Toutes les fonctions d’interface connectées au systeme 4
passer a un état initial connu.

|6.2  Dans I'état SIAS le message IFC doit étre ¢

minimale 7g;
b) alétat SIIS si I’état SACS est

7.1 Dan
Toutes les 2

aj& TETAT CONTROLE DU SYSTEME: COMMANDE A DISTANCE POSSII

ACTIVE (SRNS) st e message envoyer commarnde u distance possibte—(sre)est
I’état SACS est actif;

SYSTEM

FC vrai et

(SRIS =

e possible.
on utilise

BLE NON
faux et si

b) 2 'ETAT CONTROLE DU SYSTEME: COMMANDE A DISTANCE POSSIBLE
ACTIVE (SRAS) si le message sre est vrai, si 'état SACS est actif et si I'état SRIS a été actif

au moins pendant une période de Ts.

15.3.18 ETAT CONTROLE DU SYSTEME: COMMANDE A DISTANCE POSSIBLE NON
ACTIVE (SRNS = SYSTEM CONTROL REMOTE ENABLE NOT ACTIVE STATE)

15.3.18.1

mande 2 distance d’autres appareils sur I'interface.

15.3.18.2 Dans I’état SRNS le message REN doit étre envoyé passif faux.

Dans I’état SRNS la fonction C n’est pas en train de permettre une opération de com-
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15.3.15 SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR NOT ACTIVE STATE (SINS)

15.3.15.1 In the SINS state the C function is not engaged in clearing the interface.
15.3.15.2  In the SINS state the IFC message shall be sent false continuously.

15.3.15.3 The C function shall exit the SINS state and enter:

a) the SIAS state if the local sic message is true;
b) the SIIS state if the SACS state is not active.

15.3.16 |SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR ACTIVE STATE (SIA

15.3.16.1| In the SIAS state the C function is engaged in clearing the

All Interface functions connected to the system shall respopd
trangfer to a known initial state.

15.3.16.2 | In the SIAS state the IFC message shall be sen

15.3.16.3 | The C function shall exit the S

a) the SINS state if the sic message is fa
period of T;

b) the SIIS state if the S

15.3.17

15.3.17.1
the

15.3.17.2

15.3.17.3

a) tte SYSTEM CONTROL REMOTE ENABLE NOT ACTIVE STATE (SRNS) if thd
, . . ves

iessage an

d will

Last a

ns of
fevice

send

b) the SYSTEM CONTROL REMOTE ENABLE ACTIVE STATE (SRAS) if the sre mes-
sage is true, the SACS state is active and the SRIS state has been active for at least a period

of 7.

15.3.18 SYSTEM CONTROL REMOTE ENABLE NOT ACTIVE STATE (SRNS)

15.3.18.1 In the SRNS state the C function is not engaged in enabling remote operation of other

devices over the interface.

15.3.18.2 In the SRNS state the REN message shall be sent passive false.
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15.3.18.3 La fonction C doit quitter ’état SRNS et passer:
a) alétat SRAS si le message sre est vrai pendant au moins une période de T3;

b) al’état SRIS si ’état SACS n’est pas actif.

15.3.19 ETAT CONTROLE DU SYSTEME: COMMANDE A DISTANCE POSSIBLE ACTIVE
(SRAS = SYSTEM CONTROL REMOTE ENABLE ACTIVE STATE)

15.3.19.1 Dans I’état SRAS la fonction C est active et en train de permettre une opération de
commande a distance d’autres appareils sur I'interface.

15.3.19.2 Dans I’état SRAS le message REN doit étre envoyé en permanenge vran

15.3.19.3 La fonction C doit quitter I’état SRAS et passer:

a) alétat SRNS si le message sre est faux;
b) alétat SRIS si I’état SACS n’est pas actif.

15.4 | Sous-groupes permis pour la fonction d’interface con

Les seuls sous-groupes permis pour la fo proleur sont irjdiqués au

tableau XXXVIL
15.5 | Prescriptions et conseils additionw
15.5.1 Attention: Utiliser fca avec pré

15.5.1.1 Restriction das

Le constructeur it pas sypposeigue les informations validées seront transférées gur I'inter-
face si le messag i

15.5.1.
parleur actif par un contréleur au moyen de zca peyt se passer
¢ d’appareil est vrai. Si un message d’appareil est vraifet si ATN
octeintexgompu pourrait étre perdu ou mal interprété par les autrep appareils
ingerface (exemple: commande ou adresse) et produire des [transitions
15.5. aessage\ies, s'il est utilisé, peut passer de faux a vrai seulement pendant 1’état CSBS. I

peut changer dé vrai en faux seulement pendant I’état CAWS. Ces restrictions garanfissent que
RFD est maintenu faux pendant le temps d’une opération synchrone de prise de cqntrole. La
transition de CSBS a CSWS, au moyen de fcs et ANRS, suppose que I’appareil ayant la fonction
contrdleur participe activement au dialogue en tant qu’écouteur dans I’état LACS.
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The C function shall exit the SRNS state and enter:

a) the SRAS state if the sre message is true for at least a period of T;
b) the SRIS state if the SACS state is not active.

15.3.19 SYSTEM CONTROL REMOTE ENABLE ACTIVE STATE (SRAS)

15.3.19.1 In the SRAS state the C function is actively engaged in enabling remote operations of
other devices over the interface.

15.3.19.2

15.3.19.3

a) the SRNS state if the sre message is false;
b) the SRIS state if the SACS state is not active.

15.4  Cdntroller interface function allowable subsets

The only allowable subsets to the controller i

In the SKAS state the REN message shall be sent true continuously.

The C function shall exit the SRAS state and enter:

RCtIo 1 be those lisfed in

tions.

The

Tabjle XXXVII.

15.5 Additional C function requirements imd givide

15.5.1 arning: Use #ca with caution.

15.5.1.1 | Restriction on the dse f fcd-
The sumethat vahididata will be transferred across the interface if the rca
mes ressage is true

15.5.1.2
Asy iyetalker by a controller through the use of zca may odcur at
any message is true. If a device-dependent message is true and
AT byte could be either lost or misinterpreted by other dpvices
as aj command or address) and produce unintended state trans

1552 1 e\ if used, may change from false to true only during the CSBS state. It may
char e to'false only during the CAWS state. These restrictions guarantee that RFD is
held| false for the proper amount of time during a synchronous take-control operation|.
CSBSto CSWS fransition, via Zcs and ANRS term, assumes that the device with the controller

function participates actively as a listener in LACS.
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TABLEAU XXXVII

Sous-groupes permis pour la fonction controleur

Idenu- . 5 - Autres Autres sous-groupes
fication Possibilités Notes Erats prescrits prescriptions de fonction prescrits
o
Q. S 5
£ z %
2 & g2t S
=1 P 3= &8 -
o B & Tty g 2
£§5 9 fg,%252 ¢& B8 8
zg‘uz% E"‘-E:ag" 7] “ 173 7] (
FoWg g £ S €3¢ ELCsB 2 &
55 Y82 ¢ ¢4 <% Q A
ET%e T:LEEZS8 42838 3
288% §sg i N R @ %
=&3%8 %8 38732 25,48%20a0% =
EE S :3i:igB sL5852< 2
Sid8 dedded Zn88335450 =
co NNNN NNNNNN 0000020 -
Ct Y- - - == 1 R- -/~ - - &«<-"--\| -----
2 - Y- - - - == 1 - R- R- - - -
3 [ 1 - - R\ -4 -2 - R- - - -
o ooy oo v L ARSLAON ST | o
cs - - - - YYYYY AW R(R% R R - - RRR
cé - - - - YYYYY R RRO - -R-R
7 - - - - YYYYNY R\R R O R R R - - RRR
cs - - -- YYYYNN R RR O - -R-R
co - - - - YYYNYY R R R R O R - - RRR
c1o0 - - - - YYYNYN R R R R OO - - R-R
c11 - - - - YYYNNY R R O R O R - - RRR
c12 - - - - /Y Y MNNN RRO R OO - - R-R
a3 | - - - - Y\\XNYY RRROR OOR - RRR-
Cl4 - - x- \YYNNYN RRROR 00O - RR- -
c1s - - Y NN RRROO OOR - RRR-
C16 - -} - N N RRROO 000 - RR- -
YY\ 34 p----RORRR R R R ~ - RRR
Y Xr=NY 2, - - --RORRR RR O - -R-R
Y YN Y (N34 |----RORRO RR R - - RRR
NRY AN 3,4 | - - - - RORRO RR O - - R-R
YNY 2,34 | - - - - RORRR R O R - - RRR
NN NY 2,34 | -~---RORRR ROO - -R-R
Y Y| 234|----RORRO R O R - - RRR
YNNN| 234}]~----RORRO ROO - - R-R
25 \_ \\I:/KINYY 2 ~---ROOOR| OOR - - RR-
C26 - N2 N\ YNNNYN| 2 ----ROOOR 00O - - R- -
S - -\ YNNNNY| 2 ----ROOOO O OR - - RR-
(e) N - YNNNNNI/| 2 ----ROOOO oo0o0 - - R=- -
— “=/hon applicabe ou non prescrit
Y= our
N

1) Cela fait partie de I'expression de transition CIDS 2 CADS.
2) Cela fait partie de I'expression de transition CACS a CTRS.

Notes | — Un ou plusieurs des sous-groupes C1 & C4 peuvent étre choisis dans toute combinaison avec I'un des sous-groupes CS a C28.
2 - Unseul sous-groupe seulement peut étre choist de C5 & C28.
3 - L'état CTRS doit étre inclus dans les appareils qui dowvent fonctionner dans des systémes a controle multiple.
4 — Ces sous-groupes ne sont pas permis 2 mons que C2 ne soit inclus
5 — Les notations typiques décrivant un contrdleur consistent en la lettre C suivie par un ou plusieurs chiffres indiquant les sous-
groupes sélectionnés. Par exemple* C1,2,3,4,8
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TABLE XXXVII

Other function

Idents-
fication Capabilities States required requirements subsets required
7]
>

% Z z

: °

Q @ = 5 2] 3

5 % LS 8 & ) @

T8 (& ¢ NN "

E5,e =2Ee=¢ PR Y &

oL &g mgggms w< 280 3

£ = O 3O S I) s

£32% TE3iz SgozCR8 g%

F33a2 32L& EE 52 58535065
o NNNN NNNNNN 0000000Q
cl Y- - - - - - o= R- - - - _ - -
c2 - Y- - -1 | -R--<- - X N -
c3 - - Y- - - R- - £_2 » D\
c4 _——- Y - - - - - o -
cs - - - - YYYYYY RRR _{ --RRR
c6 - - - = YYYYYN o - - R-R
c7 - -~ - YYYYNY R R.R - - RRR
cs8 - - - - YYYYNN o -~ -~ R-R
c9 - - - - YYYNYY R O R - - RRR
C10 - - =~ YYYNYN R ROO - -R-R
c11 - .- YYYNNY R R O R O R - - RRR
c12 - -——-=- YYYNNN R RR R O ROO - - R-R
c13 - -~ - YYNNYY WR OOR - RRR-
cl4 - - - - YXNNY - R\K O R 00O0 - RR - -
Cis - - - YW NA Y - - RMR R O O O OR - RRR-
C16 - - - - Y N\§(N N - RR OO 00O - RR- -

N

c17 S YRNY Y'Y RORRR R R R - - RRR
c18 - - - Y Y Y RORRR RR O - - R-R
c19 -~ - N N Y RORRO R R R - - RRR
C20 N -\ YN YDYNN RORRO RR O - -R-R
2 \_/ Y N YOX| RORRR| ROR - -RRR
c22 YL Y AN R ORRR R OO - - R-R
23 - -4 - \r NN RORRO R O R - - RRR
s |- A\ N N N RORRO| ROO __R-R
c2s YN N YA ROOOR 0O OR - _RR-
C26 N Y N R OOOR 000 - - R - -
c2 YW N NN Y ROOOO 0 O R - - RR-
c28 Y N N N ROOOO 00O - - R- -

Y, =4es
N = no

required
not apphcable

1) Thas 1s part of the CIDS to CADS transitional expression.
2) This ts part of the CACS to CTRS transitional expression.

Notes -

o W~

One or more of subsets C1 to C4 may be chosen 1n any combination with any one of subsets C5 to C28
Only one subset may be chosen from C5 to C28

The CTRS state shall be included in devices which are to be operated in multi-controller systems
These subsets are not allowed unless C2 1s included.

Typical notation to describe a Controller consists of the letter C followed by one or more of the numbers indicating the subsets

selected. For example: C1, 2, 3, 4, 8.
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16. Codage et transfert des messages a distance

16.1 Codage des messages a distance

Chaque message est envoyé et recu par une fonction d’interface par I'intermédiaire d’une ou
plusieurs lignes d’interface. Cet article définit 'ensemble des messages a distance et la maniere
de les coder et de les transférer sur les lignes de signaux. Le codage de tous les messages a
distance recus ou envoyés par les différentes fonctions d’interface est indiqué dans le
tableau XXXVIII.

16.2 | Conception du codage des messages a distance

16.2.1 > signaux.
16.2.1 Pour cette norme, un message dérivé de I’état logique ; ht logique
d’une seule ligne de signal est considéré comme un mie il le ATN).
16.2.3 Pour cette norme, un message dérivé d’une coifbi E € en tant
que combinaison de valeurs logiques de deux ou iears li s ré comme

16.2.4 Un message peut étre défini ‘par d’autres
messages (par exemple OTA).

16.2.3 Le codage d’'un mg

16.3 | Transfert des

16.3.1 Un m
niveaux 1 ou @

16.3.2

Efinies les

nésure d’une ou plusieurs lignes de signaux de 'omribus pour
chaque ligne, soit 1 ou . Les lignes ne faisant pas partie du codage

16.3.] niligne est considéré comme valide dés que sa valeur logique correspondante
est déte . (Woir les tableaux III, VI, IX, XIX, XXV, et XXXV pour les instants auxquels ces

méssages sont’envoyés. )

16.3.4 Un message multiligne est valide uniquement dans le contexte des fonctions de dialogue
source et accepteur. Un message multiligne transmis est valide alors que la fonction de dialogue
source est dans I’état source transfert (STRS). Un message multiligne recu est valide alors que la
fonction de dialogue accepteur est dans I'’état ACCEPTE LES DONNEES (ACDS).

16.3.5 Toutes les valeurs de messages passifs sont transférées comme des états @ des lignes de
signaux. Cela exige seulement le OU (OR) logique des états des lignes de signaux sur I'interface.

16.4  Organisation et conventions du tableau de codage des messages a distance

16.4.1 Tous les messages pouvant étre envoyés ou recus par une fonction d’interface sont désignés
par leur nom et mnémonique.


https://iecnorm.com/api/?name=f19c226394a715c4c7b1cee4127d1c51

- 135 -

16. Remote message coding and transfer

16.1 Remote message coding

Each remote message is sent by an interface function and received by an interface function via
one or more interface signal lines. This clause defines the complete set of remote messages and
how they are coded and transferred on the signal lines. The coding of all remote messages sent
or received by the various interface functions is specified in the Remote message coding
Table XXXVIII.

16.2  Rdmote message coding concepts

16.2.2 Tror this standard a message derived from or sent as the logich] state i line is
refgrred to as a uniline message (e.g., ATN).

16.2.3 For this standard a message derived from or sent 2
mofe signal lines es referred to as a multiline messag

fwo or

16.2.4 A message may be defined as a log : Ssages
(e.g, OTA).

16.2.5 The coding of a messa

16.3  Repnote message tr

16.3.1 A messag
Lings not specifi€d

16.3.2 A
logi¢
are

cal §.

g one or more specified bus signal lines to determife the
s.as either 1 or §). Lines not specified as part of the message oding

16.3.3 A
dete

alue is considered valid as soon as its corresponding logical vdlue is
s III, VI, IX, XIX, XXV, XXXV for times at which messages are [sent.)

16.3.4 A multiline message is valid only within the context of the Source and Acceptor Handshake
Functions. A transmitted multiline message is valid while the Source Handshake Function is in
the Source Transfer (STRS) state. A received multiline message is valid while the Acceptor
Handshake Function is in the Accept Data (ACDS) state.

16.3.5 All passive message values are transferred as f signal line states. This requires only the logic
OR of signal line states to be performed on the interface.

16.4  Remote message coding table organization and conventions

16.4.1 All messages capable of being sent or received by an interface function are listed by name
and mnemonic.
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16.4.2 Le tableau établit la corrélation entre la valeur d’'un message (vrai ou faux) et la valeur
logique des lignes de signaux de ’omnibus et réciproquement (1 ou ).

16.4.3 Chaque message a distance de ce tableau définit le codage nécessaire a I'’émission et le
décodage nécessaire a la réception des messages.

16.4.4 La valeur vraie d’'un message uniligne est définie par l’assignation d’une valeur logique
spécifique a une ligne de signaux.

Note. — Certains messages unilignes (par exemple SRQ) peuvent changer  tout instant, alors que d’autres (par exemple
END) ne peuvent changer qu’a des instants déterminés.

16.4.4 La valeur vraie d’'un message multiligne est définie par 'assignatign d’umjeu uhique des
valeurs logiques (1 ou @) a 'ensemble correspondant de lignes de i i ennent le
message.

16.4.4 La valeur fausse d’un message est constituée par toute giques (1

pu ) autre que celle que spécifie la valeur vraie.

16.4.7 Chaque message dans le tableau est identifié cg i : ili . Chaque
message est en plus repéré par la classe (1 a 7)(suiyant la i lui est dévollie dans la

16.4.§ La valeur logique que peut avoi

d@o nibus peut étre définie|comme 9,
1, X ou Y. Ceux-ci représentent les :

zéro logique
un logique

bage émis)

16.5

regu) par

par diffé-

16.6

Béaucoup d’appareils utilisent le code ISO 7 (ISO 646) parce qu’il est a la fois prafique pour
construire et interpréter ce code. Les relations entre le code ISO et Ies messages (configuration
binaire) définis et décrits dans cette norme sont identifiés dans cet article.

16.6.1 Messages d’interface

Le systéme d’interface utilise le codage des messages définis dans le tableau XXXVIII pour
véhiculer les messages d’interface entre les appareils lorsque le message ATN est vrai. Le
codage peut avoir son équivalent dans le code ISO en affectant respectivement les lignes DIO1 a
DIO7 aux bits 1 2 7. Le code ISO n’a pas ’équivalent du message ATN (bit ou ligne) assigné.

Lorsque le systéme d’interface défini dans cette norme est relié par un terminal a autre chose,
il faut alors utiliser un ensemble de régles qui ne fait pas I'objet de cette norme pour permettre
des communications correctes et éviter des contradictions possibles entre les significations assi-
gnées au code ISO.
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16.4.2  The table correlates the message value (true or false) to the bus signal line logical value (1 or
#) and vice versa.

16.4.3 Each remote message entry in the table specifies both the encoding required to send the
messages and the decoding required to receive the messages.

16.4.4  The true value of a uniline message is specified by the assignment of a specific logical value to
a signal line.

Note. ~ Some uniline messages (e.g. SRQ) may change at many different times and other uniline messages may change
only at specific times (e.g. END).

16.4.5 The true value of a multiline message is specified by the assignment of i toblogical
valdes (1 or ¢) to the corresponding set of signal lines that contain the m
16.4.6 1 hin the
unig
16.4.7 H M).
Eac 4 % i within
the
16.4.8 1 i i ecified j orY.
= logical zero
logical one
= don’t care (for the
5sage)
16.5
each
sent
D and

16.6

Mpny.devices use the ISO 7-bit code (ISO 646) because it is convenient both to generath and
interpret this code. The relationships between the ISO code and the messages (binary bit
patterns) defined and described in this standard are identified in this clause.

16.6.1 Interface messages

The interface system utilizes message coding as defined in Table XXXVIII to carry interface
messages among devices when the ATN message is true. This coding may be correlated to the
ISO code by relating DIO1 through DIO7 to bits 1 to 7, respectively. The ISO code does not
contain the equivalent of the dedicated ATN message (bit or line).

When the interface system defined in this standard is interconnected, via a terminal unit, to
other environments, then protocol beyond the scope of this standard shall be used to enable

proper communication and avoid possible contradictions with other assigned meanings for the
ISO code.


https://iecnorm.com/api/?name=f19c226394a715c4c7b1cee4127d1c51

- 138 -

TABLEAU XXXVIII

Codage de message a distance

Ligne (s) de signaux de 'omnibus
et codage qu’impose la

E valeur vraie du message
g Nom du message D D NN
g o | I I DRDAES IR
2 gl g| o O AFATORFE
= & 5|87 654 321 VDCNIQCN
ACGTSROUPECOMMANDEADRESSEE MIACT¥8 08X X3XXX 1 X X X X
ATN| | ATTENTION U | UC | XX X X X X
DAB| | OCTET DE DONNEE (Notes 1,9) | M | DD XX XX
DAC| | DONNEE ACCEPTEE U | HS L X X X
DAV| | DONNEE VALIDEE U | HS ?X X X
DCL| | LIBERER L'APPAREIL M | UC { X X X
END| | FIN (Note9) | U | ST X X X
EOS| | FIN DE SEQUENCE (Notes2,9) | M é K X X X
GET| | DECLENCHER GROUPE LM | \%C\ 1 XXXX
GTL| | PASSER A LOCAL M| A 1 XX XX
IDY | | IDENTIFIER 7UC 1 1 XXX
IFC INTERFACE LIBRE U XXX 1X
LAG| | GROUPE D’ADRESSES ECOUT! M 1 XXXX
LLO| | LOCAL BLOQUE M 010 001 XXX 1 X X X X
MLA| | MON ADRESSE ECOUTEUR M Q 9 1LL LLL XXX 1 X X X X
54 321 -
MTA| | MON ADRESSE PARLEUR \\ AD | Y1 OTT TTT XXX 1 X X X X
54 321
MSA| | MON ADRESSE SE W] SE | Y1 1SS SSS XXX 1 X X X X
54 321
NUL] | OCTET NUL M |DD | 00 000 000 XXX X X X X X
OSA| | AUTRE ADRY M | SE | (OSA = SCG AMSA)
OTAl M | AD | (OTA = TAG A MTA)
PCG M| - | (PCG = ACGvUCG vLAG} TAG)
PPC M|AC | Y0 000 101 XXX 1 K X X X
PPE M| SE | Yl 16S PPP XXX 1 K X X X
321
PPD M| SE|Yl 11D DDD XXX 1 K X X X
4 321
PPR U| ST | XX XXX XX1 XXX 1 [t XXX
PPR U | ST | XX XXX XI1X XXX 1 |t X X X
PPR o |U|[ST|XX XXX 1XX XXX 1 Jl X X X
PPR{t 5 U| ST | XX XX1 XXX XXX 1t X X X
PPR} RECONNAISSANCE (8 |U|ST|XX XI1X XXX XXX 1 ]I XXX
PPRp RECONNAISSANCE PARAL. | & | U | ST | XX 1XX XXX XXX 1 [l X X X
PPR} . {/REPONSE 7A RECONNAISSANCE PARAL. Ul ST| X1 XXX XXX XXX 1 I X X X
PPRR_IMREPQONSE 8 A RECONNAISSANCE PARAL Ul ST|1X XXX XXX XXX 1 |1 X X X
PPU | NON-CONFIG.DE RECONNAIS. PARAL. M| UC|Y® 010 101 XXX 1 X X X X
REN | COMMANDE A DISTANCE POSSIBLE U|lUC| XX XXX XXX XXX X X X X 1
RFD | PRET POUR INFORMATION U | HS | XX XXX XXX X0X X X X X X
RQS | DEMANDE DE SERVICE (Note9) | U | ST | X1 XXX XXX XXX 0 X X X X
SCG | GROUPE DE COMM.SECONDAIRE M| SE|] Yl IXX XXX XXX 1 X X X X
SDC LIBERER L’APPAREIL CHOISI M| AC| Y0 000 100 XXX 1 X X X X
SPD | RECONNAISSANCE SERIE IMPOSSIBLE M|UC|IY0 011 001 XXX 1 X X X X
SPE RECONNAISSANCE SERIE POSSIBLE M| UC| Y0 011 000 XXX 1 X X X X
SRQ | SERVICE DEMANDE U | ST XX XXX XXX XXX X X 1 XX
STB | OCTET D’ETAT (Notes8,9) | M | ST | SX SSS SS8S XXX 0 Y X X X
8 654 321
TCT | PRENDRE CONTROLE M|AC| YO 001 001 XXX 1 X X X X
TAG | GROUPE D'ADRESSE PARLEUR M| AD| Y1 0XX XXX XXX 1 X X X X
UCG | GROUPE DE COMMANDE UNIVERSELLE M| UC| Y 01X XXX XXX 1 X X X X
UNL | NON ECOUTEUR M|AD| Y0 111 111 XXX 1 X X X X
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Remote message coding

Bus signal line(s) and coding
that asserts the true
value of the message

2 Message name D D NN
g o | I I DRD AE S IR
g & | & 0 OAFATORTFE
= =1 0O |87 654 321 VDCNIQGCN
ACG | ADDRESSED-COMMAND-GROUPR M AC TSR X X
ATN | ATTENTION U XK X
DAB | IDDATA BYTE (Notes 1,9) | M X K X
DAC | DATA ACCEPTED U X é X
DAV | DDATA VALID U X
DCL | DEVICE CLEAR M X K X
END | HND (Note 9) | U X K X
EOS | HND OF STRING (Notes 2,9) | M XX KX
GET | ROUP EXECUTE TRIGGER M X X KX
GTL | ¢O TO LOCAL M X X KX
IDY | IPDENTIFY M 1 XKX
IFC INTERFACE CLEAR XX X
LAG | LISTEN ADDRESS GROUP \ M X X K X
LLO | LJOCAL LOCKOUT XX KX
MLA | MY LISTEN ADDRESS M X X K X
MTA | MY TALK ADDRESS N\ TTT XXX 1 X X XK X
321
MSA | MY SECONDARY ADD M $§SS XXX 1 X X XK X
321
NUL | NULL BYTE DD | 00 000 000 XXX X X X X X
OSA | JTHER SECONDAR SE | (OSA = SCG AMSA)
OTA | JTHER TALK ADD M | AD | (OTA = TAG A MTA)
PCG | PRIMARY COMM M | - | (PCG = ACG v UCG vLAG vTAQ)
PPC PARALLEL M|AC| Y0 000 101 XXX 1 X X X X
PPE | PARALLEL PO M |SE| Y1l 16S PPP XXX 1 X X X X
321
PPD | PARALLEL (Note7) | M | SE | Y1 11D DDD XXX 1 X X X X
4 321
PPR1 | P U |ST | XX XXX XX1 XXX 1 1XXX
PPR2 | Ph U |ST|XX XXX XIX XXX 11 XXX
PPR3 | P s U |ST|XX XXX 1XX XXX 1 1 XXX
PPR4 | PARAL o U |ST | XX XX1 XXX XXX 1 1 XXX
PPR5 | P EL-POLI\RESPONSE 5 E U |ST|XX XIX XXX XXX 1 1 XXX
PPR6 | PARAILEL PQLL RESPONSE6| & U |[ST|XX 1XX XXX XXX 1 1 X X X
PPR7 | PARALLEL POLY RESPONSE 7 U |ST|X1I XXX XXX XXX 11X XX
PPRS | PARALLEL POLL RESPONSE § U ST IX XXX XXX XXX 1 1 XX X
PPU | PARALLEL POLL UNCONFIGURE M|[UC| Y0 010 101 XXX 1 X X X X
REN | REMOTE ENABLE U |UC|[ XX XXX XXX XXX X X X X 1
RFD | READY FOR DATA U |HS | XX XXX XXX X0X X X X X X
RQS | REQUEST SERVICE (Note9) [ U | ST | X1 XXX XXX XXX 0 X X X X
SCG | SECONDARY COMMAND GROUP M |[SE | Yl 1IXX XXX XXX 1 X X X X
SDC | SELECTED DEVICE CLEAR M |[AC | Y0 000 100 XXX 1 X X X X
SPD | SERIAL POLL DISABLE M |[UC|Y0 011 0901 XXX 1 X X X X
SPE SERIAL POLL ENABLE M|UC| Y0 011 000 XXX 1 X X X X
SRQ | SERVICE REQUEST U |ST | XX XXX XXX XXX X X 1 X X
STB STATUS BYTE (Notes8,9) | M | ST | SX SSS SSS XXX 0 Y X X X
8 654 321
TCT | TAKE CONTROL M |[AC | Y0 001 001 XXX 1 X X X X
TAG | TALK ADDRESS GROUP M |[AD | Y1 OXX XXX XXX 1 X X X X
UCG | UNIVERSAL COMMAND GROUP M|UC|YD 01X XXX XXX 1 X X X X
UNL | UNLISTEN M|AD | Y0 111 111 XXX 1 X X X X
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Notes et symboles pour le codage des messages a distance du tableau XXXVII

Assignation des niveaux: #f =niveau du signal a I’état haut
1 = niveau du signal a I’état bas

Le codage du tableau XXXVIII peut étre traduit suivant les niveaux de signaux €lectriques €quiva-

lents définis dans I'article 18.
Symboles: Type —U = message uniligne
M message multiligne
Classe — AC = commande adressée
AD = adresse (parleur ou écouteur)
DD = (dépendant) d’appareil

HS = dialogue

UC = commande universelle
SE = secondaire

ST = état

Notes [I. - D1-D8 (iéfinissent les données dépendant de I'appareil.

P — E1-E8 définissent le code dépendant de I’appareil utilisé pour indiquer le
terminer une suite de messages DAB.

3. — L1-L5 définissent les bits dépendant de I’appareil de I'adresse €cougeur d
/. — T1-T5 définissent les bits dépendant de I'appareil de I'adresse parle
5.
6. — S définit le sens de la réponse a une reconnaissance parallele
A Réponse
é ¢

1 1

décoder.

8. — S1-S6, S&\définissent I'éta
(Note.' e es

9. — La sourceMd

16.6.

faux.

utilisé pour

phe 38.2.1).
phe 38.1.1).

aphe 38.3.1).

connaissance

as besoin de

I sont permis

s messages sur

ique des messages (dependants) d’appareﬂ n’entre pas dans le cadre de cette

tout code
e ATN est

_ Les codes alphanumériques (partie du code ISO constituée par les colonnes 2 a 5) sont
préférables pour la communication des messages d’appareil partout ou c’est possible. Les bits

1 2 7 du code ISO correspondent aux lignes DIO1 a DIO7.

— Lorsque d’autres codes sont utilisés (binaire par exemple), le bit le plus significatif doit étre
placé sur la ligne DIO ayant le numéro le plus élevé (par exemple DIO8 pour le bit 8).

16.6.3 Le code ISO est donné dans ’annexe E en corrélation avec les codes de la présente norme.

16.7  Valeurs des temps de transition entre les états

Les valeurs 7, et 7, données dans la section deux dans les descriptions des fonctions d’inter-

face et les diagrammes des états sont définis dans P’article 24 de la section trois.
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Notes and symbols for remote message coding Table XXXVIII

Level assignment:

Symbols:

Notes 1. -

AN N
|

16.6.2

at

¥ = high state signal level
1 = low state signal level
The coding of Table XXXVIII may be translated to equivalent electrical signal levels as specified n
Clause 18.
Type —U = uniline message
M = multiline message
Class — AC = addressed command
AD = address (talk or listen)
DD = device-dependent
HS = handshake
UC = universal command
SE = secondary

1

\)

¢
1

1

D 1-D8 specify the device-dependent data bits.

F1-E8 specify the device-dependent code used to indicate the EOS messagg/
erminate a string of DAB messages.

b1-S5 specify the device- dependent bits of the device’s secondary adds
b specifies the sense of the parallel poll response.

P1-P3 specify the parallel poll response (PPR

D1-D4 specify don’tp

B1-S6, S8 speeify thadevice-dépendent
Note. - DI ’4@ f sage
[he source of tHe Hivssage 8 ine 1y always the C function, whereas the messages on the DIO gnd EOI

ST = status

used to

Response

¢
1

1
, but do not need to be decoded by the receiving device.

S ATN gnd EOT lines is always the C function, whereas the source of the messages

device-dependent messages is beyond the scope of this standard | After
gr(s) have been addressed via interface messages, any commonly undefstood

bingry code o Dits or less, e.g. BCD, or alphanumeric code may be used when thel ATN

messageis false.

— The alphanumeric codes (dense subset of the ISO code, columns 2 to 5) are preferred for
communication of the device-dependent messages wherever possible. Bit 1 to bit 7 of the ISO
code correspond to DIO1-DIO7.

— When other codes are used (e.g., binary) the most significant bit should be placed on the DIO
line that has the highest number (e.g., DIOS for bit 8).

16.6.3 The ISO code is further illustrated in Appendix E as it correlates with the codes of this
standard.

16.7  State transition timing values

The 7, and ¢, values listed in Section Two throughout the interface function descriptions and
state diagrams are defined in Section Three, Clause 24.
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SECTION TROIS — SPECIFICATIONS ELECTRIQUES

17. Applications

Cette section définit les spécifications électriques pour les systémes d’interface & appliquer

dans des configurations ou:

— la distance physique entre les appareils est courte;
— le bruit électrique est relativement faible.

Toutes les spécifications électriques pour les circuits de co
sur I'utilisation de la technologie TTL.

Notes 1. — Les circuits de fonctions d’interface connectés aux circy
d’autres technologies au gré du concepteur.

2. — Les composants du circuit de commande et du circyi

naison).
3. — 11 est possible d’utiliser pour la_ commande
circuits de commande a trois €tats
et 31.

0

18. |Relations entre les é

télécommandg

,0 V, appelé «état haut»
=+0,8 V, appelé «état bas»

3 e$ que pour les|
de signaux correspondant aux fonctions d’interfdce exploitée i iclg 21 pour les régl

gigraux des logiques a collecteur o
e e_trafismission des données d

Rt fondées

vent utiliser

seules lignes
es de termi-

ivert ou des
s articles 19

18.1 | La relatioi en 5 8 iques definis dans le tableau XXXVIII: Codage de njessage de

[a tension

18.2 te section on affecte le signe positif a un courant entrant dans un nceud et le

sighie négatif au courant en sortant.

19. }llégles pour les circuits de commande

Les messages peuvent étre envoyés actifs ou passifs sur I'interface (voir paragraphe 4.3). Tous
les messages passifs vrais se produisent a I’état haut et doivent étre transmis sur les lignes par

des circuits a collecteur ouvert.

19.1 Types de circuit de commande

19.1.1 Des circuits de commande 2 collecteur ouvert doivent étre utilisés sur les lignes de signaux

SRQ, NRFD, NDAC.
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SECTION THREE - ELECTRICAL SPECIFICATIONS

17. Application

This section defines the electrical specifications for interface systems to be used in environ-

ments where:

— physical distance between devices is short;
— e¢fectrical noise is relatively low.

All electrical specifications for the driver and receiver circuits
technology.

Note§ 1. — The interface function circuits connected to the drivers or reg€ive

3. — Either open collector or three-state_drivers m
Clauses 19 and 31.

18. Logjcal and electrical sta

18.1 Thg relationship
XXXKVIII an

Coding
gical state

~

(¢

V, called “high state”
+0.8 V, called ““low state”

not £X X and is referenced to logic ground.

TTL

device

nctions

ions of

Table

18.2 Th : es current flow into a node with a positive sign and current flow out of a

node¢ with a negative sign.

19. Driver requirements

Messages may be sent in either an active or passive manner over the interface (see Sub-clause
4.3.). All passive true message transfer occurs in the high state and shall be carried on a signal

line using open collector drivers.
19.1 Driver types

19.1.1  Open collector drivers shall be used on the SRQ, NRFD, NDAC signal lines.


https://iecnorm.com/api/?name=f19c226394a715c4c7b1cee4127d1c51

— 144 -

19.1.2 Des circuits de commande a collecteur ouvert ou a logique a trois états peuvent étre utilisés
pour commander les lignes DIO 1 a 8, DAV, IFC, ATN, REN et EOI, sauf en ce qui concerne
les lignes DIO 1 a 8 lorsque la reconnaissance parallele est utilisée. Dans ce cas les lignes
doivent étre commandées par des collecteurs ouverts (voir paragraphe 12.3.3).

Note. — Les circuits de commande (drivers) a trois états sont utiles pour fonctionner a haute vitesse.

19.1.3 1l est recommandé qu’un contrdleur utilise un circuit a logique de trois états pour commander
la ligne ATN lorsqu’il est connecté & un syst¢éme dans lequel les autres appareils utilisent des
circuits de commande «trois états» pour commander les lignes DIO, DAV et EOL

19.2 [ 3pécifications des circulls de commande

Les spécifications des circuits de commande sont les suivantes:

Etat bas: tension de sortie (pour les logiques a trois états et g
pour un courant entrant de + 48 mA.

< +0,5V

Le circuit de commande doit étre capable d’absorber 48

Etat haut: tension de sortie (logique a trois état;
tension de sortie (collecteur ouvert

Les tensions indiquées sont mesurées sur fe
et la masse logique.

e de signal

Voir a Particle 21 les autres reg i phiquées aux circuits de gommande.

20.
20.1
inale sont:
‘écepteurs.
20.2

urer une immunité au bruit accrue l'utilisation de circuits récepteurs du type

égqtivalent) est recommandée pour toutes les lignes de signaux.

2 Lot ooty A $azaaec Bt locgvantacs
LS/ PLALIIUAtIUIIS PUtT TS TRLU PITURTS SUITTIT S S u va it o+

Etat bas:  tension de seuil transition négative = + 0,8 V;
Etat haut: tension de seuil transition positive < + 2,0 V;
Hystérésis: = 0,4 V.

21. Regles pour les charges des appareils composites

21.1 Terminaison résistive

Chaque ligne de signal (connectée ou non a un circuit émetteur ou récepteur) doit étre
terminée a l'intérieur de ’appareil par une charge résistive dont le but essentiel est d’établir une
tension d’état stable lorsque tous les circuits de commande de cette ligne sont dans I’état haute
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19.1.2  Open collector drivers or three-state drivers may be used on the DIO 1-8, DAV, IFC, ATN,
REN, and EOI signal lines with this exception: DIO 1-8 shall use open collector drivers for
parallel polling applications (see Sub-clause 12.3.3).

Note. — Three-state drivers are useful for systems where higher speed operation is required.

19.1.3 It is recommended that a three-state driver be used within a controller to drive the ATN
signal line if the controller is intended to be used in a system in which other devices are
implemented with three-state drivers on the DIO, DAV, and EOI signal lines.

192 DI .VCI d‘UCLl:[[t'LuU.UILO

The specifications for drivers shall be as follows:

Lpw state: output voltage (three-state or open-collector drivers) < DNV att 48 m4y sink
current.

The driver shall be capable of sinking 48 mA continuously

High state: output voltage (three-state) = +2.4 V at
The indicated voltage values are measured at t AR between the signal lirfe and

logi¢ ground.

S¢e Clause 21 for additional requirerns

20. Recéiver requirements

20.1 Regeiver specificatignshallove

T

nt for

Low state: negative going threshold voltage = + 0.8 V;
High state: positive going threshold voltage < + 2.0 V;
Hysteresis: = 0.4 V.

21. Composite device load requirements

21.1 Resistive termination

Each signal line (whether or not it is connected to a driver or receiver) shall be terminated
within the device by a resistive load whose major purpose is to establish a steady-state voltage
when all drivers on a line are in the high-impedance state. This load is also used to maintain a
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impédance. Cette charge sert également a maintenir une impédance uniforme sur la ligne et a
améliorer 'immunité au bruit. Pour les régles spécifiques, voir le paragraphe 21.3.3, et pour les
valeurs résistives typiques, voir le paragraphe 21.5.

21.2  Butée de tension négative

Chaque ligne de signal a laquelle est connecté un récepteur doit avoir un circuit qui limite
I’excursion de tension négative. Généralement, cet élément est une butée a diode contenue dans
I’élément récepteur.

21.3 Regles de charge en courant continu

2130 uits récep-

e butée de
Pde 1'inter-
cifications

rommande

be statique

doit€tre < 2,5 mA

doit étre > 0,7 mA ou bien I'impédance pour| les petits
signaux doit étre Z <2 kQ a1 MHz

é_intetye sur chaque ligne de signal doit étre inférieure a 100 pF dgns chaque
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uniform device impedance on the line and improve noise immunity. For specific requirements,
see Sub-clause 21.3.3, and for typical resistive values, see Sub-clause 21.5.

21.2  Negative voltage clamping

Each signal line to which a receiver is connected shall be provided with means to limit the
negative voltage excursions. Typically this circuit element is a diode clamp contained within the
receiver component.

21.3  D.C. load requirements

21.3.1 The d.c. load characteristics of a device are affected by the driver an ps well
as the resistive termination and voltage clamping circuits; therefore At or the
composite device interface circuit, not for the individual componengs. \Thi ever,
pro rcuits.

21.3.2 1 Ination
cirg state.

21.3.3 ] cs and
sha

1:

2

3

4: mA

3 3.2 mA

a: 2.5 mA

7 0.7 mA or the small-signal impedance

2kQ at 1 MHz
214 (4
The inte dpacitance load on each signal line shall not exceed 100 pF within each device,
and 3
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\

.
4

07

—2mA {

e

Tension sur la ligne de signal

/:( 4 LILALLLLL L LLLA LD @
%// Droite de charge type de circuit
(voir paragraphe 21.5)
e
0@~ . =

CIT T2 7 7 7777 7

7
—4mA

—10mA A

AMIMIMAIRIIRNIRNRINNRN

: >

©

—12mA -

—6mA T

—8mA +

e configuration typique d’une ligne d’entrée et de sortie po
hibles facilement.

%
— Alimentation

L i

R, [
Omnibus ﬁ" Chemmement Cireuit de-commandse
«—— desdonnées ——m|
T
[ |
N7~ Ria

|
l/
Récepteur

x

Masse logique

(différente de la terre de sécurité)

Fi1G

) Capacité parasite conforme au paragraphe 21.4.
2 Généralement contenu dans le composant du récepteur.

. 16. — Circuits d’entrée/sortie de ligne de signal typiques.

ir laquelle
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—2mA 4
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tisisisisisirs®©

Typical circuit ioad line
(see Sub-clause 21.5)

7

Voltage on signal line

2V

0]

215 Ty

reagli

SAMNMIAIINNNRRIREINNNNN

\

?WW////

—— Power supply

—

e
~

RL1 Driver
o J<«—— Dataflow —
R
1) :#: Rz |

Z)i Receiver

Logic ground
(not safety earth)

! Stray capacitance allowed by Sub-clause 21.4.
2 Typically contained within receiver component.

FIG. 16. — Typical signal line input/output circuits.

which
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Cette configuration de base est compatible a la fois avec les microstructures TTL et avec les
éléments discrets. '

Les spécifications correspondant & cette configuration type sont:

R]_l: 3kQ +5%
R, 62kQ +5%

Circuit de commande: courant de fuite de sortie = +0,25 mA max. a I, = 45,25V (cas
de collecteur ouvert);

courant de fuite de sortie = 40 pA max. a I = +2,4V (cas de
logique a trois états).

Récepteur: courant d’entrée = —1,6 mA max. a U, =
Y

Un seul circuit de commande seulement et un circujt Técex hectés sur
thaque ligne de signaux dans la configuration typique deNa fi Q> b res confi-
burations peuvent exister pour lesquelles cette t quelles
batisfassent aux spécifications du paragraphe 21.3

22. Regles pour la mise i la masse
22.1 |Le blindage générdl du cat ecteur au

fion.

4 vertisse

différents.
urants de

ou d’état
Es signaux

22.2

rhassis est
Eviter des

22.3

23. Caractéristiques des cables

23.1 Reégles pour les ames
La résistance maximale, par métre, pour les 4mes du cable doit étre:

— pour chaque ligne de signal (exemple: DIO1, ATN) 0,14 Q

— pour chaque ligne de masse 0,14 Q

— masse commune de la logique 0,085 Q
— blindage général 0,0085 Q
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This basic circuit is compatible with both TTL microcircuit and discrete element devices.

The specifications for this typical configuration are as follows:

R.:3kQ +5%
Ry 62kQ +5%

Driver:  output leakage current = +0.25 mA max. at U; = +5.25 V (if open-collector
driver is used);
output leakage current = *+40 uA max. at U; = +2.4V (if three-state driver is
used).

ILeceiver: input current = —1.6 mA max. at Uz = +0.4 V;

(
raty
hol

Grgund requirements

corl

W

Rower supply voltage = +5V £5%.

Dnly a single driver and receiver may be connected to egekh

input leakage current = +40 pA max. at U = +2.4V;
= +1.0 mA max. at U, = +5.2§

ble' link to connect the logic ground to frame is recommended if the frame
ted fo the metad enclosure or the protective earth terminal, in order to avoid ground

bnfigu-
es not

of the
noise.

inter-
rrents.

terfer-

s con-
loops.

Cable characteristics

Conductor requirements

The maximum resistance for the cable conductors shall be, per metre of length:

— each signal line (e.g., DIO1, ATN) 0.14 Q
— each individual signal line ground return  0.14 Q

— common logic ground return 0.085 Q
— overall shield 0.0085 Q
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23.2  Construction du cable

23.2.1 Le cable devrait contenir un blindage général et au moins 24 conducteurs, dont 16 pour les
lignes de signaux et le reste pour les retours a la masse.

23.2.2 La capacité maximale mesurée (4 1 kHz) entre une ligne de signal donnée et toutes les autres
lignes (signaux, masses et blindage) connectées a la masse doit étre de 150 pF par métre.

23.2.3 Le blindage doit contenir une tresse avec une couverture minimale de 85%.
2324 e cable doi c_Con it de on_Jd minimise e ounlg

les lignes de signaux aux bruits externes et le rayonnement d
fieur.

a-sensibilité
ers exté-

B Pdoit étre
du méme

type (pour réduire les effets de diaphonie).
- Une construction du cable, dans laquelle les paires to ohgtituaient le noyay du céble
avec les lignes DIO individuelles placées a sa périphérti Svelée 3a i .Jlen aété

de méme lors de I'utilisation de paires torsadé yr les i que ligne
pxtrémité.

- Ou bien, tout autre mode de constx
étre utilisé.

ultat peut

24. WValeurs des temp

Afin d’as e tableau
XXXIX que d’un
hppareil do dans les
ignes de tpdngn appareils.

connecteur de I’appareil source, des Iinstant ou 'on voit que
e sa transition.

e tableau
st recom-

— garder la diaphonie a sa valeur minimale.
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23.2  Cable construction

23.2.1 The cable should contain an overall shield and at least 24 conductors of which 16 shall be

used for signal lines and the balance used for logic ground returns.

23.2.2 The maximum capacitance measured (at 1 kHz) between any signal line and
(signals, grounds, and shield) connected to ground shall be 150 pF per meter.

23.2.3 The shield shall contain a braid with at least 85% coverage.

23.24 he cable sh be

d 0. Illll C N ¢ C 0 Q =1adlK
susdeptibility of the signal lines to external noise, and the transmission of interfac

5 has been the use of twisted pair conductors for 4
tyisted with an earth conductor.

Tlhe cable shall contain an overall shield ca
b

bth ends.

Iternately, any other internal cable o Nt

24. Statg transition time valueé

Tlo ensure maxi
stat¢s the m
devi 4

path

ich yields the same results may be

all other lines

hctory
line is

ors at

used.

among interconnected devices, Table XKXIX
ween critical signal inputs and outputs to a specific
exJo.allow for the normal propagation delays of the transnjission

ATt its transition as viewed from its associated conmector.

i:r'ed in
LItis

— crosstalk be kept at a minimum value.
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TABLEAU XXXIX

Valeurs de temps
Identificateur Foncti
de la valeur onction Description Valeur
1 (concernée) p
de temps
T, SH Temps d’établissement pour messages =2 usz’
multilignes
I SH, AH, T,L, Réponse a ATN < 200 ns
TE, LE
T, AH Temps pour accepter le message >0
d’interface®)
I, T.TE II{J LE.C Réponse a IFC ou REN faux <100 us
L
15 PP Réponse 4 ATN A EOI < 200 ns
T, C Temps d’exécution de reconnaiss < = Aus
parallele
T, C Retard du controleur pour 23500 n \/
au parleur de recevoir |
message ATN
Ty C Durée de IFCouR >N 00 us
T, C >1,5 us®
D Les valeurs de temps définies par un ¢ minuscul¢ indi u PW permis pour
effectuer une transition d’état. Les valeurs de r ut\7 majuscule indiquent
le temps mlmmdl pendant leq t de le quitter
AV et EOI, T| peut
étre:
a) = 1100ns,
b) ou = 700 ns si on sait que I¢ controleur ¢s ¢ A TN par un circuit a trois états,

ou = 500 ns pour chaque O tet sgivang Ie(premier enybyé apres chaque transition fausse
: i étre dyé en accord avec a) ou b) ci-dessus),
\ ( 3 suivant I¢ premigr envoyé aprés chaque transition fausse

CTION QUATRE - SPECIFICATIONS MECANIQUES

Domaine d’application

Cette section s’applique aux systémes d’interface utilisés dans des environnements ou:

— les distances entre les appareils sont faibles;
— des configurations d’interconnexion en chaine ou en étoile sont utiles;

— Pespace pour le montage du connecteur est limité.

Type de connecteurs

Le type de connecteur qu’il est prévu d’utiliser avec cette interface est semblable au connec-
teur a 25 broches étudié par le Sous-Comité 48B de la CEI: Connecteurs.
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TABLE XXXIX

Time values
Time .
value (:ur;lcftzlsotx:)) Description Value
identifier!) PP
I SH Settling time for multiline messages = 2us?
t SH,AH, T, L, Response to ATN < 200 ns
TE,LE
T AH Interface message accept time®) > o
n T,TE,L.LE.C Response to IFC or REN false
RL
ts PP Response to ATN A EOI
T, C Parallel poll execution time
T; C Controller delay to allow curren
talker to see ATN message.
Ty C Length of IFC or REN f.
T, C Delay for EOIY) /_\

b) or = 700 ns if it is known that within the
driver,
¢) or = 500 ns for all subsequent bytes ¢
of ATN (the firs a)or b) above),

d) or = 350 ns for al st sent after each false transition

of ATN under coqditions specme \

3 Time requirg i ati ¢ not necessarily respond to, interface
messages.

4 Implefndtatidg-dependent

>) Delay regdired signal lines to indicate valid states

ION FOUR - MECHANICAL SPECIFICATIONS

Application
This section defines the mechanical specification for interface systems to be used in environ-
ments where:
— physical distances between devices are short;
— star or linear bus interconnection networks are useful;
— connector mounting space is limited.

Connector type

The type of connector intended to be used with this interface is similar to the 25-pin connec-
tor under consideration by Sub-Committee 48B of the IEC: Connectors.
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26.1

26.2  Prescriptions mécaniques

26.3

217.

Prescriptions électriques

— Tension de service:

~ Tension d’essai:

— Courant admissible:
— Résistance de contact:

— Résistance d’isolement:

— Nombre de contacts:

- 156 -

60V

0,5 kV (selon la Publication 348 de la CEI)
5 A par contact

inférieure a 20 mQ

supérieure a 1 GQ

25

- Matériau du boitier:
— Matériau des contacts:
- Endurance:

— Dimensions types:

— Diametre du raccordement:

plaqué d’un revétement résistant a la cerrosian

plaqué or
plus de 1 000 insertions
de contact de 20 m

1’affectation des contacts de fiches et des embases est la suivante:

Embase

yésistance

1 au moins

rations, en
climatique

Broches Lignes de signal Broches Lignes de signal
1 DIO 1 14 DIO 5
2 DIO 2 15 DIO 6
3 DIO 3 16 DIO 7
4 DIO 4 17 DIO 8
S REN 18 Masse (5)
6 EOI 19 Masse (6)
7 DAV 20 Masse (7)
8 NRFD 21 Masse (8)
9 NDAC 22 Masse (9)
10 IFC 23 Masse (10)
11 SRQ 24 Masse (11)
12 ATN 25 Masse (12)
13 Blindage

Note. — «Masse (n)» désigne le retour a la masse (suggéré) du signal véhiculé
par le contact 7.
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26.1 FElectrical requirements

— Voltage rating:

|

— Current rating;:

26.2  Mechanical requirements

Test voltage:

Contact resistance:
Insulation resistance:

— Number of contacts:

- 157 -

60V
0.5 kV (according to IE C Publication 348)
5 A per contact

less than 20 mQ

higher than 1 GQ

25

Silell material:

— Cpntact material:

— Epdurance:

— Wire diameter:

— Typical dimensions:

26.3 Eni

B
teste

ThHe €ontact assignment of the cable connector and the device connector shall be as s

Corrosion resistant plating
gold plated alloy

resistance
termination to accept.a

Plug
[ assembly

Receptacle
assembly

, 46.91 mm minimum
, 52.65 mm minimum

hrtact

mance relative to temperature, humidity, vibration critefia as

nown

below:

Contact Signal line Contact Signal line
1 DIO 1 14 DIO S
2 DIO 2 15 DIO 6
3 DIO 3 16 DIO 7
4 DIO 4 17 DIO 8
5 REN 18 Gnd (5)
6 EOI 19 Gnd (6)
7 DAV 20 Gnd (7)
8 NRFD 21 Gnd (8)
9 NDAC 22 Gnd (9)
10 IFC 23 Gnd (10)
11 SRQ 24 Gnd (11)
12 ATN 25 Gnd (12)
13 shield

Note. ~ Gnd (n) refers to the suggested signal ground return of the
referenced contact #.
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28. Montage des embases sur les appareils

28.1 Chaque appareil est équipé d’une embase male. La collerette de montage est pourvue d’écrous
pouvant recevoir les vis de blocage de la fiche.

28.2 Pour le montage de I’embase sur P’appareil, les dimensions de la découpe sont données a la
figure 17:

7/ Panneau | 47+ 0,1 ————————
4 4z¢na —
-0 ]
7z 2,5+0,1 /( +0,d
11 —] (\
S I | | ' oy D
|1 \ \
S @36 \

Note. — L’embase peut aussi étre montée i
de respecter les dimepsions critigué

les po 'tlns% xe, vues de larriere, I'appareil étdnt dans sa
alexla positten horizontale est préférentielle. L’emiplacement
Sghgementi\direable avec un rayon de courbure supérieuf a 40 mm.

28.3

L
(@]

o

F1G. 18. — Positions de montage.

29. Cables de raccordement

29.1 A chacune de ses extrémités, le cable doit étre muni a la fois d’une fiche male et d’une fiche
femelle, de maniére 4 pouvoir empiler les connecteurs appartenant a différents cables en les
enfichant les uns sur les autres, voir figure 19, page 160.
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28. Device connector mounting

28.1 Each device shall be provided with a plug type connector. The connector mounting shall make
provisions to accept the locking screws of the cable assembly.

28.2 The connector shall be mounted on the device in accordance with the mechanical dimensions of

Figure 17:
2 = 7753 =
2.5+01
- I A\‘/ -
||
_ﬂJJ('_I ® 3.6
2
7

gper atténtion

Note. — The connector may also be mounted ipside\the panel with p
to critical dimensions. 6

28.3 Th nector | evice, as viewed from the rear of the device in
its 1 i 3 3 I Fi 18" The horizontal position is preferred. The
conpector location s dius of 40 mm for cable clearance.

FIG. 18. — Mounting positions.

29. Cable assembly

29.1 The cable assembly shall be provided with both a plug and a receptacle connector type at each

end of the cable so that one connector can be stacked on top of another in piggyback fashion as
shown in Figure 19, page 161.
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29.2

-160 ~

+0
7—0,2

Fiche male

Fiche femelie Jl | 4570 (note)

ure 19 ci-
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+0
7702

EDL Plug assembly

l

L4

|

r

(1
=
T

Ul Receptacle assembly JI | 45735 (Note)

29.2 Ej
Fig

Fi1G. 19.

ich connector assembly shall be fitte
hre 19 above and Fi

b

e locking screws in accordang

e with
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2
j 1+0,2

,2

15402 A

l—k
—a g<—

iy | s f4,5mm(noe.2’)a>\/
=

@ Echelle 4:1
+

6,7 max (note 1)

Notes 1.~ Téte hexagonale ou ronde.
2. — Profondeur du filetage M3.
3. — Lamage et fente a tournevis facultatifs.

F1G. 20. — Vis de blocage.
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3.5 (Note 3)

M3

2850, Q Scale 4.1

6.7 max. (Note 1)

Notes 1.~ Head may be hexagonal or round.
2. — Depth of thread M3.
3. — Counterbore and slot for screwdriver optional.

F1G. 20. — Locking screw.
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29.3 Chaque paire de fiches, réunies selon le paragraphe 29.1, est, de préférence, enveloppée
partiellement d’un boitier approprié (figure 21).

e 80 (valeur typique) ——

[T Male 1M

’

26 (valeur typique) Boitier

U L Femelle J U

19 (valeur typlqlfe) [@\114

FIG. 21. — Boitier pouf paire de cennecteurs d’extrémité de cable

SEC] ME ET CONSEILS AU CONSTRUCTEUR

ace répondant a diverses applications. Dans la plupart des fonctions d’ifjterface un
¢ dqptions sont disponibles. De plus, le constructeur a la liberté de s¢lectionner
toutesJes_possikilités dépendant de I’appareil contenues dans les fonctions d’appareil.

30.1. \\Ile constructeur a la responsabilité de définir toutes les possibilités d’un appareil| (choix du
systtme d’interface et interactions relatives a I'appareil) de fagon que 'utilisateur final puisse
efficacement «interfacer» et programmer I’appareil selon les applications particulieres du sys-
teme.

30.1.2 La sélection d’un ensemble minimal de fonctions d’interface de la section deux conduit, pour
étre compatible avec le systéme, au minimum de lignes suivant: ‘

- DIO1a7;
- DAV, NRFD, NDAC;
— IFC et ATN (non nécessaires si le systéme est sans controleur).

30.1.3 Un constructeur ne doit pas introduire d’autres fonctions d’interface que celles de la section
deux, de facon a conserver la compatibilité du systeme!
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29.3 It is recommended that each pair of connectors, assembled in accordance with Sub-clause 29.1,
be partially enclosed within a suitable housing as shown in Figure 21.

~————— 80 (typical value) ——

rl”ﬂ ( Plug 1m

Y

26 (typical value) Housing 1

m L Receptacle J U

= =
! 13
19 (typical value) @ \14 K\ (25/?@}\\
| R
U

edtor heusing.

SECTION FIVE - SY

30. System compati;' i

30.1 Geperal guideline.
This i

inte

opti

cap4

GUIDELINES FOR THE DESIGNER

wide range of capability from which to choose the appropriate
different applications. Within most interface functions a number of
ddition, the designer has freedom to select all the device-dependent
d within the device functions.

bilitieSeontaing

30.1.1 14 is‘the responsibility of the designer to define the complete capability of a device (intgrface
system choices and related device-dependent interactions) so that the end user of the device can
efficiently interface and programme the device for appropriate system applications.

30.1.2  Selection of a minimum set of interface functions from Section Two leads to the following
minimum set of signal lines in order to be system compatible:
- DIO 1-7;
— DAV, NRFD, NDAC;
— IFC and ATN (unnecessary in systems without a controller).

30.1.3  In order to provide system compatibility a designer shall not introduce new interface func-
tions beyond those defined in Section Two!
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31. Considération sur la cadence de transmission des données

On conseille aux constructeurs d’appareils destinés a communiquer par I'intermédiaire de
Pomnibus du systéme d’interface de considérer les relations entre les différents niveaux fonc-
tionnels du systéme et les circuits spécifiques d’appareil utilisés pour produire ces différents

niveaux fonctionnels. Les propositions suivantes servent de guide:

31.1 L’omnibus d’interface fonctionne sur des distances allant jusqu’a 20 m, & une cadence de
250 000 octets par seconde au maximum, avec une charge équivalente normalisée tous les 2 m

de cable, en utilisant des circuits de commande a collecteur ouvert sous 48 mA.

31.2 | L’omnibus d’interface fonctionne également a 20 m, a une cadence/de YU UUU
t des citcuity de com-

seconde, avec une charge normalisée tous les 2 m de céble, en utili
mande a trois états sous 48 mA.

31.3 | Fonctionnement a grande vitesse

Afin d’obtenir le taux de transfert de données maxi

REN et IFC);
— utiliser une valeu

rconnecté.

32.

multiples alimentées, au-dela d’un

bctets par

usqu’a un

e 15 m, et

P par ligne

hns erreur)

ci-dessus.

ves multiples

32.1 Fonction «occupé»

En fonctionnement «systéme», il est utile soit de programmer un appareil soit de déclencher
une opération quelconque dans un appareil puis de procéder a la communication avec d’autres
appareils (pendant que le premier appareil est occupé a mener a bien la tiche demandée). La
fonction «occupé» (opération en cours) est un état d’appareil et non un état d’interface. Afin de
permettre la communication sur l'omnibus d’interface indépendamment de la condition

«occupé» d’un appareil, trois méthodes sont possibles:

— Maintien de NRFD.
— SRQ et Reconnaissance série.
—~ Reconnaissance paralléle.

Les deux méthodes de Reconnaissance série et parallele sont décrites dans la section deux.
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31.

31.1

31.2

313

32.

32.1
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Data rate consideration

Designers of devices intended to communicate over the interface system bus are advised to
consider the relationships between various levels of system performance and the specific device
circuits used to provide these different levels of performance. The following statements are
intended as guidance:

The interface bus will operate at distances up to 20 m at a maximum of 250 000 bytes per
second, with an equivalent standard load for each 2 m of cable using 48 mA open collector
drivers.

The interface bus will also operate at 20 m, 500 000 bytes per second/ withan equivalent
standard load for each 2 m of cable using 48 mA three-state drivers.

Hijjgher speed operation

To achieve the maximum possible data transfer rate (ne
secpnd) within a system the designer should:

million byfes per

- :[se 48 mA three-state drivers;

st one

se total cable lengths as short as possible
d \

bF per

- 3 ice, up
t

Wa evices

other

Not ¢ ! §, device capacitance of 50 pF, or having multiple resistive loads shfall be so

Deyi

Busy function

In system operation it is useful to either programme a device or initiate some operation within
a device and then proceed to communicate with other devices (while the first device is busy
carrying out the required task). The busy (operation being completed) function is a device state
and not an interface state. In order to permit interface bus communication independent of the
busy condition of a device, three possible methods are available:

— NRFD hold.
~ SRQ and serial poll.
— Parallel poll.

Both the serial poll and parallel poll methods are described in Section Two.
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32.1.1 Maintien de NRFD

La ligne NRFD peut étre consignée pour incorporer la fonction «occupé». Ce faisant, le
signal NRFD (ou le message RFD) change sa définition pour inclure un sens plus large que le
sens normal «pas prét (prét) pour information». Le signal «occupé» interne est consigné sur la
ligne NRFD par la fonction AH. De cette manitre I'appareil peut étre placé en mode non-
écouteur pen(—iﬁt le «cycle occupé» et 'omnibus d’interface peut étre utilis€ pour une autre
tache. Quand Pappareil est réappelé comme écouteur, celui-ci doit indiquer a l'interface son état
occupé interne. L’appareil indique «occupé» en mettant NRFD a 1 et indique «opération
terminée» en mettant NRFD a ¢.

Avertissernen - Sile_mainti : ost utili : 2 i », Si pareil ne
hé», alors
une autre adresse d’écouteur (toujours accessible) de 8tre_disponiible pour
éliminer cette situation potentielle de suspension.

face spécifiées dans la section deux.

32.2.2| Réaliser un appareil programma : tre commandé soit a distance soit l¢pcalement
peut demander la commutation de gu page 170,

Commuta-
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32.1.1 NRFD hold

The NRFD signal line may be gated to incorporate the busy function. In so doing, the NRFD
signal (or RFD message) changes its definition to include more than the normal “ready for the
next data byte” meaning. The internal busy signal is gated to the NRFD signal line through the
AH function. In this manner the device may be unaddressed as a listener during a “busy cycle”
and the interface bus may be used for other purposes. When readdressed as a listener, the device
will indicate its internal busy status to the interface. The device indicates “‘busy” by setting
NRFD to 1 and indicates “operation complete” by setting NRFD to @.

Cau

32.2  Remnote local applications
32.2.1 The designer is free to implement, within a device, ctions
are pppropriate for a particular device application(s). hmme
remptely the local control functions which interact directly wi ¢ intexfa Kpeci-
fied [throughout Section Two.

32.2.2 To implement a programmable devise capable pcally
may|require the switching of some or ali"of e 171.
This|figure is not meant to imply a co tions,

or switched message con%
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Messages a distance
Ao

Omnibus d'interface

o .

Fonctions d’interface -

Messages locaux

= messages locaux pour controler des
fonctions d’interface (exemple: ton, lon).

9]

i (contréle a distance seulemen

Fonctions d’appareii
(contrdle local ou a distance)

F indique les paces pssib

combinaison utilisé'\seuh

, MLA, messages d’appareil DAB).

= télécommapde ions programmiablesd’appareil (exemple: gamme, fonction) et exécution de la
fonction Lappayeil fexemple libération, déclenchement).

cs deséléments de pnémoire tampon. Normalement B1 et B2 sont utilisés en

IG. 22. — Parcours des messages locaux/a distance.

bler des
brogram-
Ponction,

pes locaux pour contrpler des
d’appareil  programmables
potentiométre d’ajpstement
des niveaux de déclenchement,| position
test) (non commutable entre la [télécom-
mande et les contrdles locaux).

Fonctions logiques ET (AND) et OU (OR)

Le message envoyé par une fonction d’interface n’est pas nécessairement le méme message
requ par une autre fonction d’interface (indépendamment des différences de temps dues aux
caractéristiques de transmission sur les lignes de signaux) dans le cas de trois messages utilisés

dans les fonctions d’interface SH, AH et SR:

— le message RFD (ou DAC) regu (par une fonction SH) doit étre la fonction logique ET de

tous les messages RFD (ou DAC) envoyés (par toutes les fonctions AH);

— le message SRQ regu (par une fonction C) doit étre la fonction logique OU de tous les

messages SRQ envoyés (par toutes les fonctions SR).

Note. - Le message DAV regu (par toutes les fonctions AH) doit étre le message DAV envoyé (par une et une seule

fonction SH).


https://iecnorm.com/api/?name=f19c226394a715c4c7b1cee4127d1c51

-171 -

Remote messages Local messages
A

Interface bus

o) .

Interface functions

A
©

= Local messages to control interface func-
| tions (e.g., ton, lon).

nc-
ge,

Device functions
(remote or local control)
(local control only) |
A

- (remote control only) \

ages to control programmpable
ictions (e.g., trigger level [ver-
check) (non-switchable betWeen
emofe and local sources).

A interface\méssages,

= rerfiote control of<programmable dew i .g\Range, Function) and the execution of device
furjctions (e.g. g, Higgering).
= indicates possibleléc Q nts. Normally B1 and B2 are used in combination or

B3|is used alone.

= retpote messages (e.g., /A device messages).

FIG. 22. — Remote/local message paths.

AND and OR logic operations

The message sent by one interface function is not necessarily the same message received by
another interface function (irrespective of time differences due to transmission characteristics of
the signal lines) in the case of three messages as used in the SH, AH, and SR interface functions:

— the RFD (or DAC) message received (by an SH function) must be the logical AND of all
RFD (or DAC) messages sent (by all AH functions);

— the SRQ message received (by a C function) must be the logical OR of all SRQ messages sent
(by all SR functions).

Note.— The DAV message received (by all AH functions) must be the DAV message sent (by one and only one SH
function).
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33.1 Messages RFD et DAC

33.1.1 Le message RFD (ou DAC) envoyé par une fonction AH, respectivement vrai (ou faux) est
réalisé par: respectivement mise a @ (haut) de la ligne NRFD (ou NDAC) ou mise a 1 (bas) de
la ligne NRFD (ou NDAC).

33.1.2 Le message RFD (ou DAC) regu par une fonction SH est recu vrai quand I’état de la ligne
est § (haut), ce qui signifie que tous les messages RFD (ou DAC) envoyés sont passifs vrais.

33.1.3 Le message RFD (ou DAC) recu par une fonction SH est recu faux quand I’état de la ligne
est1 (’eas) cequi signifie-quun-message RED (nn T\A(‘\ ou plus est faux

33.1.4 L’équivalent logique de ces conditions est illustré ci-dessous:

Valeur RFD envoyée par
I'appareil A

Valeur RFD envoyée par
'appareil B

33.2 | Message SRQ

33.2.1 vement la

33.2.2 Le message

signifie q@

Le message

hs), ce qui

33.2.1 bus est @

hssif faux.

33.2.4

Valeur de SR@ envoyée par F'appareil A=

>1 | Valeur de SRQregue par I'appareil(C

L£ 3 Faly
VOoTCHOT Gy

Valeur de SRQ envoyée par 'appareil B —]

33.3 Réalisations de circuit

33.3.1 Une configuration type de circuit avec lequel ces fonctions opérent sur les lignes respectives
du bus est représentée a I’article 21, figure 16, page 148. L’élément de circuit de commande doit
étre bistable (collecteur ouvert) comme représenté sur la figure 23, page 174.
Note. — La condition d’utilisation d’inverseurs pour convertir la représentation interne du message RFD (ou DAC) en

message réel envoyé sur le bus dépend de la signification interne de I’état vrai ou faux par rapport aux niveaux
«haut» et «bas» utilisés au sein de I'appareil.

Ce sujet est laissé au constructeur.
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33.1 RFD and DAC messages
33.1.1 The RFD (or DAC) message sent true (or false) respectively by an AH function is performed

by setting the NRFD (or NDAC) signal line to  (high) or driving the NRFD (or NDAC) signal
line to 1 (low) respectively.

33.1.2 The RFD (or DAC) message received by a SH is received true when the state of the signal
line is @ (high) which means that all RFD (or DAC) messages sent are passive true.

33.1.3 The RFD (or
line o H

DAC) message received by a SH is received false when the state of the signal

ne 0 N Aretalge

33.1.4 1

RFD value sent by device A

RFD value sent by device B

33.2 SHQ message

33.2.1 1 SRQ
sign

3322 signal
line| P true.

3323 ] he bus
sign assive
falsg.

3324

SRQ valug'sent by device A — ) .
SRQ value received by device C

(Cfunction)
(o HHREHEHY

SRQvalue sentby device B —

33.3  Circuit implementations

33.3.1 A typical circuit configuration with which these functions on the respective bus signal lines
can be performed is that represented in Clause 21, Figure 16, page 149. The driver element
must be a bi-state (open collector) driver as represented in Figure 23, page 175.

Note. — Whether or not invertors are used to convert the internal representation of the RFD (or DAC) message into the

actual message sent on the bus signal lines depends on the internal assertion definition for true and false with
respect to the “high” or “low” voltage levels used internal to the device.

This matter is left to the designer.
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34.

34.1

35.
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Ligne NRFD (ou NDAC, ou SRQ)

+5V +5V +5V

[ | | | | |
Message Message Message Message Messag Message
envoyé regu envoyé recu en?\ @

Appareil A Appareil B

¢ qui est regue par 1

correspondre gx applications spécifiques de Iappareil. La sélection de certaines fond

SRQ) par

t étre représentfs, comme

appareil C
e dans les

le adresse
eil avec de
temes. Un
sortie des
et réduire
ivent étre

ur est libre de sélectionner les fonctions d’interface particuliéres requises pour

tions d’in-

terface nécessite d’inclure d’autres fonctions d’interface ainsi que cela est défini dans

es articles

de la section deux concernant les sous-groupes autorisés. La liste ci-dessous représente des
combinaisons typiques des fonctions d’interface et n’implique pas que ce soit les seules combi-

naisons possibles ou utiles.

Appareil Fonctions typiques d’interface utilisées

Générateur de signaux

(seulement capable d’écouter) AH,L,RL,DT
Lecteur de bande

(seulement capable de parler) SH, AH, T
Voltmetre numérique

(capable de parler et d’écouter) SH, AH, T,L,SR,RL, PP, DC, DT
Calculateur

(capable de parler, d’écouter et de contrdler) SH, AH, T,L,C
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NRFD (or NDAC, or SRQ) signal line

B 4

pags
The
bus

Addfess assignment

NO”

esse
facil
outp
of su

of pfi

appl
func

+5V +5V +5V
T T ] ]
Message Message Message Message Message Messa
sent received sent received sent
Device A Device B \/

FIG. 23. — Bi-state signal line logic (open colfct

vice C exists on thp

signal line.

catigns: The selection of certain interface functions requires the inclusion of other intd

A and

shown in Figure 24,

e bus.

bes to
ne to
€ usc

iye use

evice
rface
below

10nS-as defined throughout the allowable subset clauses of Section Two. The list |

TepIESeIts Typicat combinations of interface functions and does not imply that these are the only
combinations possible or useful.

Device Typical interface functions used

Signal generator

(only able to listen) AH,L,RL,DT
Tape reader
(only able to talk) SH,AH, T

Digital voltmeter

(able to talk and listen) SH, AH, T, L, SR, RL, PP, DC, DT

Calculator
(able to talk, listen, and control)

SH,AH,T,L,C
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Ligne NRFD (ou NDAC)
Appareil A
H (état du circuit de
/ commande NRFD)
B ———
Appareil B
H (étatdu circuit de
[ / commande NRFD)
5 —
i
ig
H présentéay circiit
réceptelir deRappareil
B
H Informations sur les
lignes DIO
(\ u (montrées pour
B \-/ + référence seulement)
Ligne %
Appareil A
H N ~— (état du circuit de
commande SRQ)
B
<\ \> Appareil B
H (état du circuit de
commande SRQ)
B >
Ligne SRQ
H (signal composite
présenté au circuit
¢ récepteur de I'appareii

C)

FIG. 24. — Logique de lignes de signaux et relations de temps.
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NRFD (or NDAC) signal line

Device A

/ (state of NRFD driver)

Device B

/ / (state of NRFD driver)

A

"% Data.on DIO lines
(\ wn for reference only)
+

~—" (state of SRQ driver)

%

\ Device B

NS

Y/

(state of SRQ driver)

SRQsignal line

. (compdsite signal
presented to device
C's receiver)

FIG. 24. — Signal line logic and timing relationships.
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SECTION SIX — REGLES DU SYSTEME ET CONSEILS A L’UTILISATEUR

36. Compatibilité du systeme

36.1 Directives générales

Les appareils congus pour cette interface peuvent avoir une large gamme de capacités en ce
qui concerne leur faculté de communication sur I'interface. Cetie norme’ne Vise pas Igs caracté-
ristiques opérationnelles des appareils mais seulement les possibilités ¢caniquese| éleptriques et
fonctionnelles de I'interface.

36.1.] La responsabilité de la compatibilité¢ du systeéme a Iécheton~qpératioft a Ya|charge de
I'utilisateur. L’utilisateur doit connaitre parfaitement touges pareils qui
interagissent sur le systéme d’interface (par exemple: dant d’ap-
pareil, format et codage des informations de sortie, e

37. |Exigences d’installation du systeny

37.1 | Restrictions concernant la configyrat:

37.1.l Nombre maximal

Le nombre connectés pour former un seul systeme d’inter-

face est de 15.

37.1.p Conﬁ@’o

37.1. Un 3 } it contenir un ou plusieurs appareils possédant au moins une

D1

37.1. i bes fonctiefis parleur comprennent I'utilisation du message fon (parleut des types

1 , TE3, TE5 ou TE7) et si toutes les fonctions Ecouteur comprennent le
on \écouteur des types L1, L3, LE1 ou LE3), un systeme peut fonctipnner sans
fonetion “Contrdleur quand les .messages fon et lon sont vrais. Les messages /on gt ton sont
normalement’donnés par des interrupteurs locaux.

37.1.3  Contrdleurs de systeme

Tous les systémes dont les configurations contiennent plus d’un seul controleur doivent satis-
faire aux conditions suivantes:

— il ne doit pas y avoir plus d’une seule fonction Contréleur dans un systéme qui est a I'ETAT
CONTROLE DU SYSTEME ACTIF (SACS);
— tout contrdleur de systéme doit étre capable de passer et de recevoir le contrdle de I'interface.

37.1.4  Appareils mis hors ou sous tension

37.1.4.1 Un systéme fonctionnera sans dégradation du transfert normal des données, si au moins
deux tiers des appareils sont sous tension. Un systéme fonctionnera correctement avec un
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SECTION SIX - SYSTEM REQUIREMENTS AND GUIDELINES FOR THE USER

36. System compatibility

36.1 General guidelines

Devices designed to this interface system may have a wide range of capability relative to their

ability Yo communnicate over the interface. This standard does not cover thef operational,dharac-
terigtics of devices, only the mechanical, electrical, and functional capabilitie inferface
¢

f the\in
system.
val is th¢ user.
i ace

nM ystem

36.1.1 The burden of responsibility for system compatibility at the M a
Thq user shall be familiar with all device characteristics in i
(e.g, device-dependent programme codes, output data for

37. System installation requirements

o)

37.1  Sy§tem configuration restrictions

37.1.1  Maximum number of dryices

The maximum numbelg ystem

is 13.

37.1.2

37.1.2.1 [alker
fund

37.1.2.2 b, T7,
TE1 types
L1, >&8ystem may be operated without a Controller function when the tdn and
lon messages~a ¢. The Jon and 7on messages are normally provided by local swiltches.

37.1.3  Svstem controllers

All system configurations containing more than one controller shall satisfy the following
conditions:

— there shall not be more than one controller function in a system that is in the SYSTEM
CONTROL ACTIVE STATE (SACS);

— every Controller in the system shall be able to pass and receive control of the interface.

37.1.4  Devices powered off and on

37.1.4.1 A system will operate without adversely affecting normal data transfer with at least two-
thirds of the devices powered on. A system will operate correctly with any number of devices
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nombre quelconque d’appareils mis hors tension, pour autant que les appareils mis hors tension
ne dégradent pas les conditions spécifiées de I'état haut (soit que la tension sur chaque ligne de
signal, ayant tous ses circuits de sortie dans I'état passif faux, doit dépasser +2,5 volts par
rapport a la masse logique, a chaque appareil).

37.1.4.2 Sauf précautions particuli¢res (I'utilisation de circuits de commande spéciaux est en dehors
du cadre de cette norme), la mise sous tension d’un appareil pendant que le systéme fonctionne
peut provoquer des défauts de fonctionnement.

38. Assignation des adresses

38.1 | Adresses Parleur

artedr Etendue| peut étre
ADRESSE PARLEUR

38.1.1 Un appareil qui contient une fonction Parleu
affecté de toute valeur pour les bits T1 a TS5 de s¢
MTA) autre que:

TS
1

Note. — Cette restriction est maintenue
comme UNT.

hs, identfiée

38.1.] s séparés)

Hes MTA.

38.1.] peut avoir

bde MLA.

38.1.4 ur des bits

38.2

38.2.1 ~Un appareil contenant une fonction Ecouteur ou une fonction Ecouteur Etendug¢ peut étre
affecté de toute valeur des bits L1 2 L5 de son code MON ADRESSE ECOUTEUR (MLA)
autre que:

38.2.2 Deux ou plusieurs fonctions Ecouteur (généralement dans des appareils séparés) peuvent
étre affectées de la méme valeur pour des bits L1 a LS de leurs codes MLA.

38.2.3 Un appareil qui contient a la fois une fonction Ecouteur et une fonction Parleur peut étre
affecté d’une adresse Ecouteur telle que L1 4 L5 de son code MLA soit égale a T1-T5 de son
code MTA. . :


https://iecnorm.com/api/?name=f19c226394a715c4c7b1cee4127d1c51

